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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ\Sa wymagania ogélne dotygze wykonania
i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostala opracowana natgeds Ogolnych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zigicai realizacji rob6t drogowych
Zwiazanych z :

- Przebudow drogi gminnej Pustelniku.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspdlne dla robo6tedpgh
0goInymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mz&DDP dla poszczegoélnych asortymentéw robot
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnyphcyfikacji technicznych wydanych przez
GDDP dla danego asortymentu robét, ustalenia dety@aniez dla ST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poaej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie edbcy budynkiem, stanowty catcé
techniczno-aytkowa (droga) albo jego e&¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet).

1.4.2. Inzynier/Kierownik  projektu = — o0soba  wymieniona ~w  danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaaggo, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwena), odpowiedzialna
za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitia

1.4.5. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.9 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stgacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zaznikébw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

1.4.10.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzasy zaakceptowane przez Zamawgepo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocepjakasci materialdw oraz robot.

1.4.11.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentgecpjektova
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzskych do przejmowania i rozktadania odyen

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana beérpdnio oddziatywaniu ruchu
i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stoa do wyrdwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istniarej
nawierzchni.

1.4.13.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na plaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.



1.4.14.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.15.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi passinu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiazanych z nji urzadzer oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy imoréwnie obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.16.Pobocze - az¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapddw, umieszczenia
urzadzer organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgka jednoczéie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.17.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.18.Podle ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pazalidezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.19.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy
przez Imyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji roboét
lub innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzggaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.21.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagaenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.22.Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.23.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej
ich wykonania.

1.4.24.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.

1.4.25.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm
lub technologiczy, zdolms do samodzielnego petnienia funkcji technicziigtilowych. Zadanie ma
polegg na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem
oraz ochron budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynnigi
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektowy, ST
i poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekawykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
i wspétrzdne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw, dziennilldwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzor®e Zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajacym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidoWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.



1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektove i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy
przez Ireyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okiiene w chaby jednym
Z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obpwe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnydhOgdéinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywéa bigdéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddmninzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzj
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiaréw okseonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiadbgda zgodne 2z dokumentacj
projektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartei docelowe,
od ktoérych dopuszczalnes odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materialdw
i elementdéw budowli muszwykazywa& zgodndé¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektovg
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonanegwamie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowwed,ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniefcych
obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realjiz&ontraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdezn drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrési@nia budowy. W zalaoici od potrzeb i pogpu rob6t
projekt organizacji ruchu powinien byna biegaco aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizaaihu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaluje i kydzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ueddzenia zabezpieczgije takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewqgay
ten sposob bezpiearstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktdrych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpieczgstwa.

Wszystkie  znaki, zapory i inne wdzenia zabezpiecza@ie Iteda akceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézerw miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegacbodj =zaptacie i przyjmuje i
ze jest whczony w cen kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie ntavaealizaciji
kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe uegizenia zabezpieczge,
w tym: ogrodzenia, pgcze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdeehnesrodki niezlzdne
do ochrony rob6t, wygody spoteczeoi innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrolldi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dlajazdow i maszyn pracgych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio ozrjekew sposob uzgodniony z Aynierem/Kierownikiem
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézerw miejscach i iléciach



okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegachodj zaptacie i przyjmuje i
ze jest whczony w cen kontraktovd.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmava¢ wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie gsido przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradze unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wyni@ch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagtpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyctapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@anbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgsém osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgr@arem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdafigkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wigkszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe zyie do rob6t bda mialy aprobat technicza wydary
przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okémjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
nasrodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a pakaczeniu robdt
ich szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé$i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray
zgod; na wycie tych materiatow od wiaiwych organdw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawgjaj

1.5.8.0chrona whasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzaoych witacicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalaciji i urgdzeh w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych
na terenie budowy i powiadoéninzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zarzia rozpoczcia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych alasfi Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wlada@z lkedzie z nimi wspotpracowal dostarcaaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napradykonawca bdzie odpowiad& za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtaha powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadeagacego.



Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodagy minimalne niedogoddoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada
za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédin

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawg a wigcicielami nieruchom&i i dotyczicych korzystania z wlasko i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kpdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sig¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wypasaia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszethkezledne
zezwolenia i uzgodnienia od wkwych wladz, co do przewozu nietypowych wagowo ulakbw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dilzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie speigie tych warunkéw zostaly usgte
z terenu budowy. Pojazdy powodcg nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone ndwiezo
ukonczony fragment budowy w ofsie terenu budowy i Wykonawcaedzie odpowiadatl za napraw
wszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotyczych bezpieczistwa
i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowraz nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i ddolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprgt i odpowiedmi odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagtva publicznego.

Uznaje s§, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do robét od daty rozpoeeia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robét przez kyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanisimo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa djielementy byly w zadowakglym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie tgniera/Kierownika
projektu powinien rozpoaZ roboty utrzymaniowe nie gdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgany jest zna& wszystkie zarglzenia wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyez ktore s w jakikolwiek sposob zwizane
z wykonywanymi robotami i dmizie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpolstanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idanlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagéa prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychraw
w odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot
i w sposéb cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeulstawiajc
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty mpstwania, obcizenia i wydatki
wynikle z lub zwihzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyskryje Wykonawca, z wygkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydioia projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotase konkretne normy i przepisy, ktére
spetnid maj materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdab obowihzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionagdania powotanych norm i przepiséw o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wypadku, gdy powotane normy i przepisy s
paistwowe lub odnosg sic do konkretnego kraju lub regionu, mody¢ réwniez stosowane inne



odpowiednie normy zapewnige réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwenide przez Iayniera/Kierownika projektu. Rdice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne pozost&d
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrya terenie budowygba uwazane za wiasnic
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat
zgodnie z jego poleceniami. z#i w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, krynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o kton nalezy zwigkszy¢ cery kontraktow.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkowgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do roboét, Wykonawca przedstavyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotyg® proponowanegérddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane
z dopuszczonegirddta w sposob agly spetniag wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwodel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatéw zezrédet miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploataciji
zrodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact
zawierajica raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagmzez siebie metedvydobycia
i selekcji, uwzgtdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw admmatfit paistwowej
i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagda ilosciowych i jakdciowych
materiatéw pochodgych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydciaymateriatow, dziemwy i inne jakie okza
sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekiulgwacji terenu po ukiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdlh wykorzystane do roboét lub odwiezione na odktad avdpdnio
do wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olebie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowkyba, ze uzyska na to piseranzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatdw do innych robot,znte, dla ktérych zostaly zakupione,
to koszt  tych materialtdbw  zostanie odpowiednio pra@ciowany (skorygowany)
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonaw
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego, nieprzyjciem, usurigciem i niezaptaceniem



2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie taym, jdli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane imasterdo czasu gdy dola one uyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcagniaachowaty swaj jakos¢ i wiasciwosci i byly
dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatéwdab zlokalizowane w olbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglov miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu
w celu sprawdzenia zgodiw stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbaterialtdbw mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji
okreslonej partii materiatdw pod wzgllem jakdgci.
W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musz
by¢ spetnione nagpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatow przeznaczonych do realizadjit,
c) Jezeli produkcja odbywa ei w miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spg, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien kyzgodny
z ofery Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanymeprivyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaléh w wymienionych wyej dokumentach, spgkz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidokyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Bbyutrzymywany
w dobrym stanie i gotowssi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronjrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidunozliwosé wariantowego iycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyhera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagprzed uyciem spretu. Wybrany spret, po akceptacji layniera/Kierownika
projektu, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez Iryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktdre nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba$rodkdw transportu powinna zapewfiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkrg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaclyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagaspetni@ wymagania dotyeze przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wg i innych parametrow technicznycBrodki



transportu nie speigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu,
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatbw i wykonywanych rob6t, zh izgodné¢ z dokumentagj projektov,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji rob6taopwanym przez Wykonawcoraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytygzew planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentaciji projektowej
lub przekazanymi na frnie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostarusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem btdu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsdlkprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakéw za ich doktadné.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot &a oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej i w ST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik
projektu uwzgédni wyniki bad#& materialdw i rob6t, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji
i przy badaniach materiatéw, @leiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny kywykonywane przez Wykonawow czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod giba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakd W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien okgé¢,
zamierzony sposéb wykonywania robét, Ahwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robo6t
gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentggjojektova, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw

robot,

— system (sposob i proce@diproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zigcowadzenie badd,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fermprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uergzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techypiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iatizenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,



— sposob i procedarpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie uegzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwaytania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementow robat,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac
zalazomg jakaosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezlxdne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyimer/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwnikonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizac, zostaly prawidiowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm oki&jacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu hdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazyw&aWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagnigcia te lgda tak powane,ze mog, wplyna¢ ujemnie na
wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robot badanych materiatow
i dopusci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafia

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr2é/ykonawe do bada wykonywanych
przez Ireyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zasdwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceadlzie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosow&zna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomawc
przedstawi na gimie ich wyniki do akceptacji iyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami

bada jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngckez niego zaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek
i badania materialtbw w miejscu ich wytwarzania/mkawania, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,¢bzie ocenida zgodndé materiatow i robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wtasnych hadantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobie¢gprobki materiatdw i prowadgibadania niezaimie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zii wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatdw
i robot z dokumentagj projektove i ST. Maze réwnieg zleck, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych Ibadéezalenemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtérnych Ilub dodatkowych b&da pobierania probek poniesione zogtan
przez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsks Normg lub
— aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngiowiazujacym Zamawiajcego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na biaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy etizie opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechniky, w porazidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokuryelmtda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniacfk i harmonograméw
robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudréoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,



- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggEh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegd6lnym w zwku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przes frakcie wykonywania
robét,
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzal,
— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowedab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sig. Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego
z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob6t przem@dea si w sposob eigly w jednostkach przygtych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodn&i materiatow, orzeczenia
o jakasci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&kio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udosgpnione na kadezyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacfadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiged
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy e¢ba zawsze dogpne dla Iladyniera/Kierownika projektu
i przedstawiane do wgliu nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&notacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiamunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lezda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsédimch podanych wélepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od walazku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostan poprawione wg instrukcji ryniera/Kierownika projektu na fie.



Obmiar gotowych roboét dolzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cGkvaym w umowie Ilub oczekiwanym
przez Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w m
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé& keda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolczone w formie
oddzielnego  zatznika do  ksizki  obmiardw, ktorego  wzér  zostanie  uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb i jakoici
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagéinego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czséci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do diken budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ¢bzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolyd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robot dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbirob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagomm na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakmzenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzma&zprzez Zamawiagego w obecndi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej
na podstawie przeditonych dokumentéw, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robét z dokumentagprojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapogiaa realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzpetniagcych
i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub roboét uzupetniggych
w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjspe jaka¢ wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndekiacy projektovs i ST z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja
dokona potacen, oceniagc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggio robét jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowjesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6lowe specyfikacje techniczne (podstawawedokumentdw umowy i ew. uzupetniag
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidispomiaréw zadczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsrzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych robo6t wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego nigldo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupetige hkeda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawizggo.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobot zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.



Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczhgt’o

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarova
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatncci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowe) kdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST
i w dokumentaciji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
— wartas¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymisya ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba&ijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania i do wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oome w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zylmierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigfiami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz 2z stalozeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i uzgodnie wynikajacych
Z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiai tymczasowych oznakowgionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnici ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@® U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach puficiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).



