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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przediioten ninigisze] ogolne) speeylikacii wechnicane] (OST) sq wymagania oedlne
dotvezace wykonania { odbioru robdl drogowyeh | mostowyeh,

1.2, Zakres stosowania OST

Oadina specylikacia techniczna stanowi ohowiazufyeg podstawe opracowania



szezegdiowe] specyfikacii wechnicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacii robdt na dropach wojewddzkich.

1.3. Zakres robo6t objetych OST

Ustalenta zawarte w ninigjszej speeyfikacii obejmujs wymagania ogélne, wspolne dla
£obol objetych ogolnymi specyfikacjami technicanymi, wydanymi preez GDDP dla poszezegdinych
asoriymentow robdt drogowych i mostowych. W preypadka braku ogolnych specyfikacii
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robdr, usialenia dotveza réwnicz dla
38T sporzadzanyeh indywidualnie.

1.4, OkreSlenia podstawowe

Usvte w OST wymienione ponize okreslenia nalezy rozumied w kazdyvm prypadku
naslepuiico:

I.4.1, Budowla drogowa - abickt budowlany, nie bedsey budynkiem, stanowigey catosé
techmczno-uzytkows (droga) albo jego czgd¢ stianowiaca odrebny element konstrukcyjny Jub
technelogiczny (obickt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni Jub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugosé mostu - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadkuy
mostéw lukowyeh z nadsypha - odleglosé w dwictle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe].

1.4.4. Droga - wydziclony pas terenu przeznaczony do ruchu Jub postaju pojazdow oraz ruchu
picszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicanymi zwiazanymi 2 prowadzeniem i
zabezpicczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymezasowa (momazowa) - droga specialnic praveotowana, preeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujaeyeh zadanic budowlane na ezas jego wykonania, przewidziana do usunigeia po
jego zakonezeniu.

14.6. Driennik budowy - zeszyt 2 ponumerowanymi Stronarmi, opalrzony pieczeciy organu
wydajgeego, wydany zgodnie 7 echowiazujaevmi przepisami, stanowigey urzedowy dokument
preebiegu robot budowlanyeh, shizacy do notowania zdarzen i okolicznodei zachodzacyeh w ioku
wykonywania robdt. rejestrowania dokonywanyeh odbiordw robdt, przekazywania polecen i inng
korespondencji technicznej pomigdzy Insynierem/ Kicrownikicm projekiu, W ykonawes i
proiekiantem.

1.4.7.  Estakada - obickt zbudowany nad przeszkoda terenowy dla zapewnienia komunikacyi
drogowej 1 ruchu pieszeao.

148, Inzynier/Kierownik projekin — osoba wymienions w danych kontraktowvel (wyimaczona
przez Zamawiajaeego. o kiorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawen), odpowiedzialna za
nadzorawanie robot 1 administrowanie konirakiom.

149, Jezdnia - czgdé korony drogi precznaczona do ruchu pojazdow.

1410, Kicrownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawee, upowazniona do kierowania
robotami i do wysigpowania w jego imienin w sprawach realizacji kontrakiu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryinego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Kenstrukejs nawierzehni - uklad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich polgczenia.



. L4.13. Konstrukeja nosna (przesto lub przesia obiektu mostowege) - czedé obiekiu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla preeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.

L4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgsé wykopu, kidra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.,

1415, Koryto - element ufermowany w korpusie drogowym w eelu ulozenia w nim konsirukcii
nawierzeluni.

1.4.16. Ksiazka obmiardw - akeeptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami. sluzacy do wpisywania przez Wykonawee obmiaru dokonywanveh
robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowyeh zalacznikdw, Wpisy w ksiazce obmiardw
podlegaig potwicrdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projckiu,

1.4.17. Laboratorium - drogowe Jub inne laboratorium badaweze, zaskeeptowane przez

Zamawizjgeepo. niezbedne do preeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanyeh 2 oceng jakodei

materialdw oraz robot.

1.4.38. Malerialy - wszelkie tworzywa niczbedne do wykonania robdt. zgodne 2 dokumentacia

prajeitowy : specyfikacjami techniczrymi, zaakceptowane przez Insyniera/Kicrownika projekiv.

1.4.19. Most - obickt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacii drogowej i

ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespd] warstw sluzaeyeh do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dosodne warunki dla ruchu,

a)  Warstwa Scieraina - pdma warstwa nawierzehni poddana bezpodrednio oddzialywaniu ruchu i
czynaikow atmosieryeznyeh.

b} Warstwa wigzgca - warstwa znajduiaea sic miedzy warstwa $eieralng a podbudows.
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w newictzehni i przekarywanie ich na podbudowe.

¢} Warstwa wyrownaweza - warstwa sluzaca do wyréwnania nieréwnosci pedbudowy lub profilu
istniejgqee} nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czese nawierzehni shuizaca do przenoszenia obeigzer od ruchu na podioze,
Podbudowa moze skladst sig 2 podhudowy zasadniczej | podbudowy pomocnicze),

¢} Podbudowa rasadnicza - adrna cz¢s¢ podbudowy spelniajaca funkeic nosne w konstrukeji
nawierzehnl, Moze ona skladaé sie # jednej lub dwdch warstw.

) Podbudowa pomocnicza - delna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkeli nodnych, funkeje
zabezpieczenia nawierzehni przed dzialaniem wody, mrozu i preenikaniem caastek podloza,
Moze zawiera¢ warstwe mrozonchronna, odsaczajacs lub odeinajaca.

g}  Warstwa mrozoochronna - warstwa, kidre] sléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu,

hy  Warstwa odeingjaca - warstwa stosowana w celu uniemoliwienia preenikania czastek
drobnych grunmu do warstwy nawierzehni lezace] powyze).

i) Warstwa odsaceajies - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do
nawierzehni,

1.4.21. Niwgleta - wysokodciowe i geometryere rozwiniceic na plaszezyinie pionowego

przekroju w osi drogi lub obickie mostowego.

£.4.32. Obickt mostowy - most. wiadukt. estakada, wnel, kladks dla pleszych 1 przepust.,
L4.23. Dbjazd tymevzasowy - droga specialnie preyeotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnode wykoenywanyvels robot z dopuszezonyimi
tolerancjami. a jeshi pizedziza tolerancyi nie zostat pkredlony - 2 przecigimymi toleranejami,

I



prevjmowanym: zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszezania
wnim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew 1 kezewdw, Pas drogowy mo#e rowniez
obejmowad teren preewidziany do rozbudowy drogi | budowy urzadzen chroniacyeh ludzi i
Srodowisko przed ucinzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgst korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdaiw,
umieszezenia urzqdzen organizscii 1 beypicczensiwa ruchu oraz do ruchu pieszveh, shuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeii nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawicrzehni - grunt rodzimy lub nasypowy. lezgey pod nawierzchnig do
al¢hokosci przemarzania,

1.4.28. Podloke ulepszone nawierzehni - gdra warstwa podioza, lezaea bezposrednio pod
nawierzehnig, ulepszona w celu umozlivienia przejecia ruchu budowlanego | wiadciwego
wykenania nawierzehni,

1.4.29. Polecenic Inzyniera/Kierownika projckiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey
przez Inzyniera/Kicrownika projektu, w fomiie pisemne], dotyezace sposobu realizacii robét lub
innych spraw zwigzanyeh 2 prowadzeniem budowy,

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyezna bedaca autorem dokumentacii
projektowe.

L4.31 Przedsigwzigeic budowlane - kompleksowa realizacja nowege pokjezenia drogowego lub
caikowita medernizacja/'przebudowa (zmiana parametréw geomelrveznyeh trasy w planie 1
przekroju podiuznym) istnicjacess polgerenia.

1.4.32. Przepust - budowla o prackroju poprzecznvm zamknictym, przeznaczona do
przeprowadzenia cicky, szlaku wedrdwek zwicrzat dziko Zyjacyeh lub urzadzen techniczoveh przez
korpus drogowy.

1.4.33. Prreszkoda nawralna - element srodowiska naturalnego, stanowidey urudnienie w
realizacii zadania budowlanego. na preykdad doling, bagno, rzeka, szlak wedrdwek dzikich zwierzat
tp.

1434, Przeszhoda setucena - deielo Tudzkie, stanowiace uirudnicnie w realizacyi zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej. rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy iip.

1.4.35. Przelargowa dokumentacja projekiows - ezesé dokumentacii projektowej. kéra wskazuje
Jokalizace. charakterystyke | wymiary obickin bedaceso przedmiotem robot,

1.4.36. Przyezolek - skraind podpora obiekt mostowege. Moze skladad sie z pelnej sciany, slupdw
lub imnych form konsirukeyinych, np. skrzyi. komaor.

L4.37. Rekulywacjs - roboly majace na celu uporzadkowanie i preywrocenie pierwolnvel funkeji
terenom naruszonym w czasie realizacii zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigiodd teoretyezna - odlegtosé migdzy punktami podparcia (tozyskamid. preesia
THOSIOWSE0,

1.4.39, Szerokosd calkowits obicktu {moste / wiadukiu) - odleaiosé micdzy ZEWNEE Y
xrawedziami konstrukeji obiekw, micrzona w linii prostopadle] do ost podhuznei, obejmuje
catkowita szerokose konstrukeying ustroju nipsaceao.

1.4.40. Szerokoid uzythowa obicki - szerokodé jezdni (nawierzehni) wrzeznaczona dia
poszezegdlnych rodzajdw ruchu oraz szerokode chodnikdw micrzona w swietle porgczy mostowyceh
z wylaczeniem konstrukell pray jezdni dofem oddzielajacej ruch kelowy od ruchu pieszego,

L.441. Slepy kosziorys « wykaz rabot z podanicm ich ilosel (preedmiarem) w kolejnosci
technologivane] ich wykonania,

1442, Teren budowy - teren udostepniony pracz Zamawiajacege dla wykonania na nim robot araz



inne miejsca wymicnione w kontrakeie jako tworzice ezesé terenu budowy,

1.4.43. Tunel - obickt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienis komunikacji drogowe; i
ruchu pieszego.

L4.44. Wiadukr - obickt zbudowany nad linia kelejowa lub inng droga dla bezkolizyjneso
zapewnienia konsunikac)i drogowej i ruchu pieszepo.

1.4.45. Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowiaca odrebng calosé
konstrukeying lub technologiczna, zdolna do samodzielnepo pelnicnia funkeii techniczno-
uzythowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robot zwiazanych z budowa, madernizacja/
przebudows, utrzymaniem oraz achrona budowli drogowej lub fei elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawea jest edpowicdzialny za jakosé wykonanyeh robér, berpicczenstwo wszelkich
ezynnosei ne terenic budowy, metedy nzyte przy budowie oraz za ich zpodnosé » dokumentacia
projekiova, SST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiugacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowyeh przekaze
Wykonawey terett budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspdirzedne punktow eléwnych trasy oraz reperdw, dziennik
budowy oraz dwa egremplarze dokumentacii projekiowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnodé za ochrong przekazanych mu punkiow
pomiarowyeh do ehwili adhinm astateczneas robal. Uszkodzone lub zniszezone znalki seodezyine
Wykonawes ediworzy 1 mirwali na wlasoy kosat.,

1.5.2, Dokumentacja projektows

Dokumentacjs projeklowa bgdzic zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zeodne 7
wykizem podanym w szezegGlowyceh warunkach umowy, uwzgledniajacvm podziad na
dokumentacje projekzowa:

—Zamawiajacego; wykaz pozycii, kidre slanowia preetargows dokumentacie projektows oraz
projektows dokumentacie wykonaweza (lechniczna) i zostana przekazane Wykonawey,

~Wykonawcey; wykaz zawicrajgey spis dokumentacii projektows], ktora Wykonawea opracuje w
ramach ceny kontraklowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjy projektows i SST

Dokumemntacja projektowa, 88T i wszysikic dodatkowe dokumenty preekazane
Wykonawey praez Inzyniera/Kierownika projekiu stanowia czeéé umowy, a wymagania okreslone
w chachy jednym z nich sa obowiazujaee dlz Wykonawey 1ak jakby zawaric byly w cale
dokumentagji.

W przypadku rezbicznosed w ustaleniach poszezegdlnyeh dokumentdw obowiazuje
Kolejnose ich waznosel wymieniona w  Kontrakiowych warunkach ogolnyveh™ (..Ouolnveh
warankach umowy™),

Wykonawes nie moze wykorzysivwac hledow ub opuszezetl w dokumentach
kontraktowyeh, 2 o ich wykryciu winien natvchmiast powiadomié Inzyniera/Kierownika projekiu,
Kidry podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek,



W przypadku rozbieinoscl, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wiyniiardw
okreslonych na podstawie odezyiv ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy beda zeadne z dokumentacia
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektows] i w 85T beda uwazane za wartoded
docelowe, od ktorych dopuszezalne sg odehylenia w ramach okreslonego przedeialu toleranci.
Cechy matenialow i elementow budowli musza wykazywaé zgodnosé z okrestonymi wymaganiami,
a rozrzuty 1veh cech nic moga przekraczac dopuszezalnego przedzialu tolerancii,

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beds w pelni zeodne » dokaumentacja
projektowy fub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu bredowli, 10 takie materialy
zostang zastapione innymi, & elementy budowh rozebrane i wykenane ponownie na koszt
Wvykonawcey,

1.5.4, Zabezpieczenie terenu budowy

a)  Roboly modermizacyjne/ precbudows i remontowe (pod  ruchem™)

Wykonawea jest zobowiazany do wirzymania ruchu publicznego oraz uirzymania
istniejaeyeh obiektow (jezdnie, seiekki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzgdzenia odwednienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontrakuu, a2 do
zakonczenia | odblore estatecznego robdl.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea przedsiawi Inzynicrowi/Kierownikowi
projekiu do zatwierdzenia, vzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi 1 organem zarzadzajacym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rabdt w okresie wwania budowy. W zaleznosc
od potrzeb 1 posigpu robot projekt organizacji ruchu powinien byd na biezaco akwalizowany przer
Wyhonaweg, Kazda zmiana, w siosunku do zatwierdzonego projektu organizacii ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projekiu,

W ezasie wykonywania robot Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzic obstugiwal
wszystkie lymezasowe urzadzenia zabezpicceajiee takie jak: zapory, $wiatla asirzesawceze, svonaly,
itp.. zapewniajse wten sposob bezpiecrenstwo poinzdow 1 pieszyeh.

Wykonawea zapewni stale warunki widocznosei w dzien 1 w nocy tyeh zapér § znakow,
dia ktoryeh jest 1o nicodzowne xe wipledow bezpicerenstwa.

Wszystkie znakl, zapory i inne urzadzenia zaberpieczajace beda akeeptowane priez
Inzyniera/Kierownika projekiu,

Faki przystapienia do robdt Wykonawes obwicgei publicznie praed ich rozpoczeciem w
sposab uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu oraz przez umieszezenie, w miejscach i
ilosciach okreslonyeh przez Inzyniera/Kicrownika projekin, tablic informacyijnveh, kidryeh redé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera’Kierownika projekiu. Tablice informacyine beda utrzymywane
precz Wykonaweg w dobrym stanie przez caly okres realizacii robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapiacie i przyjmuje sie, #e
Jest wlaczony w ceng kontrakiowa,

b)  Roboty o charakierze inwestyevinvm

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresic trwania
realizacjt kantgrakiu oz do zohonczenia | odbiors osiateczneno robot,

Wykonawes dostarcey. zainstaluje 1 bedzie virzymvwad tymezasowe urzadzenia
zabezpieczagaee, w ity ogrodzenia, porecze, odwicllenie, sygnaly i znaki ostrzesaweze ory
wizelkie inne drodki niezbedne do ochrony robdt. wvgody spolecanode 1 innyeh.

W miejscach preylegajacyeh do drog otwartyeh dla ruchu, Wykonawen ogrodzi lub
wyraznic oznakuje teren budowy, w sposob vzgodniony # Inzynierem/Kierownikiem projekiu,



. Wiazdy | wyjazdy z terenu budowy prreznaczone dla pojazdow i mAszyn pracuigeyeh
przy realizacji robdt, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposéb uzpodniony z
InzynierenyKierownikiem projekin.

Fakt przysigpienia do robot Wykonawea obwicscl publicznic przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynicrem/Kicrownikiem projekiu oraz przez umieszezenie, w miciscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kicrownika projekiu, tablic informacyjnych, ktorych tredé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projeku, Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykenawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszi zabezpicezenia terenu budowy nie podicga odrebnej zaplacie 1 przyjmuje sie, e
jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5, Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawea ma obowigzek znad i stosowad w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyezace ochrony Stodowiska naturainean.

W okresie trwania budowy i wykaficzania robdt Wykonawea bedzic:
a)  utrzymywaé teren budowy i wykepy w stanie bez wody siojace,

b} podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sic do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokél terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen [ub uclqzliwosei dla osdb fub dobr publicznyeh i innych, a wynikajacych
nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innyeh prevezyn powstalyeh w nasi¢pstwie
jepo sposobu dealania,

Stosujae sig do tych wymagan bedzie miat szezendlny wezelad na:
1) Jokabzecie baz, warselawiw, miugazynow, skladowisk, ukopow 1 drog dojazdowyeh.
2)  drodki ostroznodei | zabezpicczenia przed:
a)  zanieezyszezeniem zbiornikow i ciekdw wodnyeh pylami lub substangjami oksycznymi,
b)  zanjeczyszezeniem powietrza pylami i gezami,

¢)  molliwosciy powstania pokaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawea bedzie przestrzegad praepisy ochrony przeciwpozarows],

Wykonawea bedzie uirzymywaé. wymagany na pedstawie odpowiednich PrZepisOw
SPrawny spraglt przeciwpozarowy, na terenie baz produkeyinych, w pomieszereniach biurowyveh,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojuzdach.

Materialy latwopaine beda skladowane w sposob zoedny 7 odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone preed dostepem ostb trzecich.

Wykonawea badzie odpowiedzialny za wszelkic straty spowodowane poarem
wywolanym jako rezultat realizagji robot albo przez personel Wykonawey.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwalby sa szkodliwe dla vtoczenia, nie biedy dopuszezone do
UZYCHL,

Nie dopuszeza sie ukyeta materialdw wywoltjacveh szkodliwe promieniowanic o
stezeniu wigkszym od dopuszezalnego, okredloneso odpowiednimi przepisami,



Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdr bedy mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke. jednoznacenie okredlajaca brak szkodliwego oddzialywania tvch
materizlow na drodowisko.

Malenaly, kidre sg szkodliwe dla otoczenia tvlko w czasie robot, a po zakonczeniu rohot
ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzvte pod warunkiem przestrzepanis
wymagaf technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawea
powinien otrzymac zgodg na uzyeie tych materialow od whasciwyeh organow adminisiracii
panshwowe|.

Jezelih Wykonawea uiy! materialow szkodliwych dia otoezenia zpodnic ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakickolwiek zagrozenie srodowiska, 1o konsekwencje
ego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wikonawes odpowiada za ochrong instalacii na powierzehni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz vzyska od odpowiednich wiadz bedacych
whascicielami tych urzgdzen poiwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich fokalizacii. Wykonawea zapewni wlasciwe oznaczenic i zabezpicczenie preed
uszkodzeniem tyeh instalacyi i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawea zobowigzany jest umiesei w swoim harmonogramic rezerwe czasowy dla
wszelkiego rodzaju robot. ktore maja byé wykonane w zakresic przelozenia instalacii | urzadzen
podziemnych na terenie budowy 1 powladomi¢ Inzyniera/Kierownika projekiu i wiadze lokalne o
zamiarze rozpocz¢cia robot, O fakeie przypadkowego uszkodzenia tyeh instalacii Wykonawea
bezzwloeznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu { zainteresowane wladze oraz bedrie 2
nimi wspdlpracowal dostarczajac wszeltkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw,
Wykonawea bedzie odpowiadad za wszelkie spowedowane preez jego dzialania uszkodzenia
instalaci na powierzehni ziemi i urzadzen podzicmnveh wykazanveh w dokumentack
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy praylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawea bedzie
realizowad roboty w sposib powoedujacy minimalne nicdogodiosci dla mieszkancow. Wykonawea
odpowiada za wszelkic uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedziwie budowy,
spowodowane jego drialalnoseiy.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biczaco informowany o wszysikich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nicruchomodei i dotyezacych korrystania z
wlasnosel § drég wewnetrznyeh. Jednakze, ani Inzynier/Kicrownik projekiu ani Zamawiajgey nie

wdzie ingerowal w lakie porozumicnia, o ile nie bedg one spraeczne z postanowieniami zawartyimi
wowannkach umowy,

1.5.9. Ograniczenie obciaZen osi pojazdow

Wykonawea bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialéw § wyposazenia na i z teremu robot. Wykonawea uzvska
wszelkie niezbgdne zezwolenia { uzgodnienia od wiadeiwyeh wiadz co do przewozu nictypowych
wagowo fadunkéw (ponadnormatywnyeh) i o kaxdym wkim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera/Kierownika projekuw. Inynier/Kierownik projekin moze poltecié, aby pojazdy nie
spelniaiace tych warunkdw zostaly vsuniete z rerenu budowy, Pojazdy powaduiaee nadmicrne
obeigzenic osiowe nie bedy dopuszezone na Swiezo ukeiczony fragmen budowy w obrebic terenu
budowy [ Wykonawea bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonyeh,
zgoduie 2 peicceniami IntynicraKicrownika projeku



1.3.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podezas realizacji robot Wykenawea bedrie przesirzegaé przepisow dotvezacyeh
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegdlnosel Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych. szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagat sanitarnveh.

Wykenawea zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpicczajace, socjalne
oraz sprzgt i odpowiedniy odziez dlu ochrony zycia | zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczensiwa publicznego.

Uznaje si¢. ze wszelkie koszty zwigeane 2 wypetieniem wymagan okreslonyveh powyiej
nie podlegajg odrebnej zaplacie | sq uwzglednione w cenie kontraktowej,

1.3.11. Ochrona i utrzymanie robdét

Wykonawea bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie
materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakoficzenia robét przez InZyniera/Kicrownika projektu.

Wykonawea bedzie utrzymywaé roboty do ¢zasu odbioru ostatecenego, Uzymanic
powimo by¢ prowadzone w taki sposob. aby budowla drogowa Jub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentn odbioru ostatecrneso.

Jeslt Wykonawea w jukimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, 10 na polecenie
Lizyniera/Kierownika projektu powinien rozpoceaé roboty utrzymaniowe nie podnicj niz w 24
codziny po otrzymaniu tego polecenia,

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawea zobowiazany jest znaé wszystkic zarzgdzenia wydane preez wiadze
centralne 1 migjscowe oraz inne precpisy. regulaminy i wytyczne, kidre sa w jakikohwick sposab
zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny zu przestrzeganie tveh
postanowien podezas prowadzenia robd,

Wykonawca bgdzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszeikich wymagan prawnyeh odnosnie znakdw finmowyeh, nazw lub mnvch
chronionych praw w odniesieniu do sprzeis, materiatow Jub urzadzen uzytych ub 2wigzanvch
wykonywaniem robot i w sposdh ciagly bedzie informowad Inzyniera/Kierownika projekiu o
swoich dzialaniach, przedstawizjac kopie zezwoled i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszly postgpowania, obeigzenia | wydatki wynikle z lub zwiazane 2 naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawea, z wyjatkiom przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projekiu lub specyfikacji dostarczone] przez Indyniera/Kierownika projekiu,

1.5.13. Rownowaiznosc norm i zbiordw przepisdw prawnych

Gdzickolwick w dokumentach kontraktowych powolane sa konkremie normy i preepisy.
kedre spelmad maja materialy, sprzet @ inne owary oraz wykonane { zhadane roboty, beda
obowkizywad postanowienia najnowszego wydania fub poprawionego wydania pewolanveh norm
przeplsow o ile w warankach kontrakt pie postanowiono inaczel. W przypadku edy powolane
normy i przepisy s paistwowe lub odnoszq sig do konkretnego kraju lub regionu, mogy hyvé
rownies stosowane inne odpowicdnic normy zapewniajace rhwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powolane normy lub przepisy. pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnepo zatwierdzenia
przez Inzynierw/Kicrownika projekiu. Réznice pomigdzy powolanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza byé dokladnie opisane preez Wekonawee | przediozone
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 Inzynicrowi/Kierownikowi projekiu do zmwierdzenia,
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety. przedmioty wartoseiowe, budowle oraz inne pozostalodei
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenic budowy beda uwazane za
wiasnosé Zamawiajacego. Wykonawcea zobowiazany jest powiadomié Iniyniera/Kierownika
projekiu 1 posigpowac zgodnic  jego poleceniami. Jezeli w wyniku tyeh polecer Wykonawea
poniesie koszty i/lub wystypia opdznienia w robotach, Inzynier/Kierownik projekiu po uzgodnicniu
z Zamawiajgeym | Wykonawey ustali wydluzenie czasu wykonania robot iflub wysokosc lowolty, o
Ktorg nalezy zwickszvé cene kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontrakiu przewiduja realizacie)

Wikenawca zobowiazany jest zabezpieczve Zamawiajacemu, pomieszezenia biurowe,
sprzgl. iransport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie 2 wymaganiami podanymi w [D-M-
00.00.01 , Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Co najmnic na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzysianien jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robot, Wykonawen przedstawi Ingynicrowi/Kierownikowi projekiu
do zatwierdzenia, szezepdlowe informacje dotyczgee proponowanego zrodla wylwarzania
zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwnicz odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prabki materialow.

Zawwierdzenie partii materialéw z danego Zrddla nie oznacza amomatyeznie, ze wszelkie
materialy 7 danego #rddla uzvskaly zatwierdzenic.

Wykonawea zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, e materiaby
uzyekane z dopuszezonego Zrédla w sposab ciagly speiniajn wymaganio S8T w czasie realizacii
robdt.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawea odpowiada za uzyskanie pozwolen od whascicieli i odnodnyeh wiadz na
pozyskanie materiakow ze Zrodet miejscowyeh wlaczajse w to #rodla wekazane przez
Lamawigjgeezo 1 jest zohowigzany dostarcayé Inzynierowi/Kierownikows projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczecien eksploaacyi #rodia.

Wykonawea preedstawi Inzymicrowi/Kierownikowt projek do zatwierdzenia
dokumentacie zawierajges raporty « badan terenowyeh § laboratoryinyeh oraz propongwarky preez
siebie metodg wydobyeia | selekeil, uwzelednizjae akiealne decyzje o eksploatacii, erganow
adminisiracii panstwowe] 1 samorzadowe),

Wykonawea ponosi odpowiedziainesé za spelnienic wymaga ilosciowyeh i
jakosciowych materiatdw pochodzacyel ze Zrodel miejscowych,

Wykonawea ponosi wszysthie koszty, # tytulu wydobyeia materialéw, drierzawy i inne
1akie okaza sig potrzebne w zwiazku 2 dostarczenient maierialow do robor.

Humus { nadklad czasowo zdjele z terenu wykopow, dokopow i miejse pozyskania
materiatdw migjscowyeh bgda formowane w haldy i wykorzystane przy zasvpee | rekuliywace]i
terenu po ukenczeniu robdtl.
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Wszysikic odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
migjsc wskazanyeh w dokumentach umowy bedy wykorzystane do robét lub odwiexione na odklad
odpowiednio do wymagar umowy lub wskazan Inzyniera’Kierownika projekiu.

Wykenawcea ni¢ bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza
tymi, kidre zostaly wyszezepolnione w dokumentach umowy, chyba, 7e uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera/Kierownika projeke.

Eksploatacja Zrodel materiatow hedzie zgodna 2 wsezelkimi regulacjami prawnymi
ohowirujgeymi na danym obszarze,

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawee wywiczione z
terenu budowy i zlozone w migjscu wskazanym przez Ingynicra/Kicrownika projekiu. Jegli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawey na uzyeie tveh materialow do innyeh robat, niz
1e dla ktorych zostaly zakupione. to koszt tych materialéw zostanie odpowicdnio
preevanesciowany (skorypowany) preey Inzyniera/iierownika proiekiu,

Razdy rodzaj robot. w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nic zaakeeptowane materialy,
Wykonawea wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jezo nieprzyjeciem, usunieciem i
niczaplaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacia projektowa fub SST przewiduja mozliwosé warianiowepo
zastosowania rodzaiu materialy w wykonywanyeh robatach. Wyknnawea pawisdami
Inzyniera/Kicrownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uiveiem teco
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesh bedzie to potrzebne z uwagi na wykenanie badan
wymaganyeh przez Inzyniera/Kierownika projekiu. Wybrany | zaakceptowany rodzai materialu nie
moze byl pdinic] zmicniany bez zgody InzynieraKierownika projekiu.

2.5. Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawea zapewni, aby tymezasowe skladowane materiaty, do czasu pdy bedy one
uzyte do robol, byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swoja jakosé i
wilasciwosel i byly dosigpne do kontroli preez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Mizjsca czasowego skiadowania materialow beda zlokatizowane w obrebie terenu
budowy w migjscach uzgodnionych z Inzyniereny/Kierownikiem projekiu lub poza terenem budowy
W miejscach zorganizowanyeh przez Wykonawcee i zaakeeptowanyeh przez Inzyniera’kierownika
projekiu.

2.6. Inspekeja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga byé okresowo kontrolowane przex Inzyniera/tKierownika
projekiu w cetu sprawdzenia zgodnodel stosowanych metad produkeji 2 wymuaganiami. Probki
materialow mogy bye pobierane w celu sprawdzenia ich wlaseiwosel, Wyniki tyeh kontroli beda
stanowié podstawe do akeeptacji okrestone] patii materialow pod wzaledem jakosei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kicrownik projekiu bedzie praeprowadz) inspekele
weytworni, muszy by spelnione nasiepujace warunki:

) hiynierKierownik projekiu bedzie mial zapewniony wspalprace i pomeoce Wykonawey oraz



producenta materialow w ezasie przeprowadzania inspekeji,

by Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep. w dowelnym czasie, do tych ezedcl
wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materialdw przeznaczonyveh do realizacii robot.

¢} Jezeli produkcja odbywa si¢ w micjscu nie nalezacym do Wykonawey, Wykonawea uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projekiu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych
migjscach.

3. sprzet

Wykonawea jest zobowiazany do uzywania jedynie takiepo sprzetu, k1osy nie spowoduje
nickerzysinege wplywu na jakos¢ wykonywanyeh robdt. Spreet wzywany do robdt powinien byé
zgodny 2 oferty Wykonawey i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow 1 ilosel wskazaniom
zawartym w 351, PZ] lub projekeie organizacji robdt, zagkeeptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projekiv; w przypadku braku ustalen w wymienionyell wyzej dokumentach,
sprzgt powimen byc vzgodniony | zaakeeptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Liczba | wydajnodé sprzemr powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zeodnie 2
zasudami okreslonymi w dokumentacii projektowej, S8T | wskazaniach Inzvniers/Kierownika
projekiun.

Sprzgl beducy wlasnosein Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byé
utrzymywany w dobryvm stanie | gotowosci do pracy. Powinien by¢ zzodny 2 normami ochrony
Srodowiska 1 przepisami dotyezacymi jego wiyvtkowania,

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekia kopie dekumentow
potwierdzajgcych dopuszezenie sprzetu de uzytkowania i badan okresowyveh, am gdzie jest to
WYIIAZANE PrEepisant.

Wykonawcea bedzie konserwowad spregt jak rownier naprawiaé lab wymieniad sprzet
NIesprawny,

lezeli dokumentagja projektowa Jub SST preewiduig mozliwosé warianmowepo uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kicrownika projekiu o
swolm zamiarze wyboru § uzyska jego akceptacie przcd uiveiem spregt. Wybrany EPrZeL. po
akeeptacji Inzyniera’Kierownika projekiu. nie moze by¢ poZniej zmieniany bez jepo zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia § narzedzia nie pwaramujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inzymera/Kicrownika profebin zdvskwalifikowane i nie
dopuszezone do robot.

4. transport

Wykonawea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkdw lransparu. klore nie
wplyng nickorzystnie na jakosé wykonywanych robét i wiadciwosel przewozonyeh materialow.

Liczba srodkéw transporiu powinna zapewniad prowadzenie robdt zeodnie 2 zasadami
okreslonymi w dokumentac) projektowe], SST i wskazaniach Inkynicra’Kierownika projekiu, w
terminie preewidzianym vmowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace
przepisdw ruchu drogowego w odniesieniv do dopuszezalnych naciskdw na o$ 1 innyeh parametrow
techmeznych. Srodki ransportu nie spelniajace veh warunkow moea byé dopuszczone przex
Inzynmera/Kierownika projektu, pod wanmkiem przywrocenia stany pierwolnego uzytkowanych
odcinkéw drag na koszt Wiykonawey.

Wykomawea bedzie ustwad na biczaco. na wlasny koszi, wszelkic zanieczvszezenia,
uszkodzenia spowodewane jego pojazdansi na drogach publicznyel oraz dojazdach do terenu
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budowy. .

5. wyl;onanie robot

Wykonawca jest edpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakodé zastosowanych materialéw | wykonywanych robot, za ich zoodnosé z dokumentacia
projektowa, wymaganiami SST, PZI, projektem organizacii robot opracowanym przez Wykonawee
oraz poleceniami Inzyniern/Kierownika projekiu.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonvwania robéi,

Wykonawca jest edpowicdzialny za dokiadne wytyezenie w planie § wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdw robat zgodnie 2 wymiarami i reednyimi okredlonymi w
dokumentacji projektowe] lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Biedy popetnione przez Wykonawee w wytyezeniu i wyznaczanit robdt zoslang, usunigte
preez Wykonaweg na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu
zawartego w danych dostarczenych Wykonawey na pismie przez Inzyniera’Kierownika projeku,

Sprawdzenie wylyczenin robat lub wymaczenia wyvsokodei przer Inzyvniera/Kicrownika
projekiu nie zwalnia Wykonawey od odpowicdzialnosei za ich dokladnose,

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyezace akeeptacii lub odrzucenia materialéw i
elementow robot beda oparte na wymaganiach okredlonych w dokumentach umowy, dokumeniaci
projektowe] i w SST, a takZze w normach i wylycznych. Przy podejmowaniu decyzii
Inzynier/Kierownik projekiu uwzeledni wyniki badad materialow i robat, rozrzuty normalnie
wystgpujace przy produkeji 1 przy badaniach materialow, doswiadezenia 2 preeszlodei, wyitiki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Palecenia Ingyniern/Kicrownika projckiu powinny byt wykonywane prece Wykonaweg w
czasic okreslonym przez InzynieraKicrownika projeki, pod grozba zatrzymania robot, Skutki
finansowe 7 tego tytwdu poniesie Wykonawea.,

6. kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawea jest zobowigzany opracowaé i preedstawi¢ do akeepiacit
Inzyricra/Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnicnia jakosdci
Wykonawea powinien okrestic. zamierzony sposdb wykonywania robét, moziiwosei techniczne.
kadrawe i plan organizacji robét gwaranijaey wykonanie robét zgodnie z dokumentacia
projekiowa, 5T oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakodel powinien zawierad:
&) czesd oeding opisujics:

— L organizacie wykenama robot, wtym terminy 1 sposob prowadzenia robdl,

R

\ organizacis ruchu na budowie wrae 2 oznakowanien robdr,

~ Hado— 5postb zapewnienia bhip.

il wykaz 0s0b odpowicdzialnych za jakoSé i ierminowosd wykonania
poszezegdlnych clemenmdw robot,



L. system (sposob i procedurg) proponowane) kontroki i sterowania jakodcia
wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorivm
- wiasnego lub laboratorium, kidremu Wykonawea zamierza zlecié prowadzenie badan),

LAEL S sposdb oraz formg gromadzenia wynikdw badan laboratoryinych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujgeyeh, a ke wyciaganych wnioskow i zastosowanyeh
kovekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tyel:
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé szezegdlows opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

B

DUEED wykaz maszyn | urzadzei stosowanyeh na budowie 7 ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenis pomiarowo-
kontralne,

L rodzaje i ilod¢ drodkdw transportu oraz urzadren do masazynowania i zaladunku
materialow, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

[ 1 5posdh zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utraty ich whasciwosct w czasic
transporiu,

Aol sposob 1 procedurg pomiardw § badan {rodzaj i czestorliwosé, pobieranie probek,
legalizacjz i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw materiafow,
wytwarzania micszanek 1 wykonywania poszezezolnveh elementdw robét,

[

~CI3000 sposob postgpowania x materialami i robotami nie edpowiadajaeymi wymaganiom.,

6.2, Zasady kontroli jakosci robat

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanic ich przygotowaniem i wykonaniem. aby
osiganad zalozong jakosé robal

Wykenawcea jest odpowiedziainy za pelng kontrolg rohdt { jakosel materiaiow.
Wykonawea zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczaiae personel, laboratorium, spreet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prabek i badan materialdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kentroli Inzynier/Kierownik projektu moze razadac od
Wykonawey przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze pozipm ich wykonywania jest
zadowalajacy,

Wykonawea bedzie preeprowadzad pomiary | badania materialow oraz robét z
czgstotliwodciy zapewniajaca stwierdzenie, ze robory wykonano zeodnie 7 wymaganiami
zawartymi w dokumentaci projektowe] i 587

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich ezestotliwosé sa okreslone w SST,
normach i wytycenyeh. W pzvpadku, gdv nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik
projekiu ustali jaki zakres kontroli jest konieezny, aby zapewni¢ wykonanie rohdn zgodnic 2
UIMOWA,

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu dwiadeenwa, 2e wazysthie
stosowane urzadzenia i sprzet badawezy posiadajg wazna legalizacie, zostaly prawidlows
wikalibrowane | odpowiadajg wymaganiom norm okreslajaeveh procedury badas.

Inzynier/Kierownik projekin bedzie micé nicograniczony dosiep do pomieszezen
laboratoryinyeh, w celu ich inspekeii.

InzynierfKiesownik projekiu bedzie proekazywad Wikonawey pisemne informacie o
jukichkoiwick nicdociagnieciach dotyezacyveh urzadzen laboratoryinyeh, sprzetu, zaopatrzenia
jaboratorium, pracy personelu lub metod badawezyeh. Jezeli niedociagnieeia te beda tak powaine,



#2 Moga Wpiynad ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projekiu natyehminst wstrzyma
uzyeie do robdt badanych materialéw i dopused je do uzyeia dopiere wiedy, gdy niedociagniceia w
pracy laboratorium Wykonawey zostang usuniele i stwierdzona zostanie odpowiednia jakodé tvel
matenalow,

Wzystkie koszty 2wigzane z organizowanicm 1 prowadzeniem badai materialéw PoOnos
Wykonawea.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowante statystyeznyeh metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, #e wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga byé z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badai.

Inzynier/Kiesownik projekiu bedzie mie¢ zapewniona mozliwosé udzialu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania prabek beda dostarczone przes Wykonawee i zatwierdzone
preez Inzyniera/Kierownika projekin. Prébki dostarezone przez Wykonawee do badai
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projekiu bedy odpowiednio opisane | oznakowane, w
5posob zaakeeptowany przez Iniynicra/Kierownika projektu,

Na zlecenie Inzyniera/Kicrownika projekin Wykonawea hedzie przeprowadzad
dodatkowe badania tych materialow, kiore budza watpliwosei co do jakogei, o ile kwestionowane
materialy pie zostang przez Wykonawes usunicle fub ulepszone z wiasne} woli. Kosziy wveh
dodutkowych badani pokrywa Wykomawea tylko w preypadke stwierdzenia usterek; w przeciwnvm
preypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszyatkie badania | pomiary beda przeprowadzone zgodnie 2 wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jekicgokolwick badania wymagancgo w ST, stosowad moima
wytyczne krajowe, albo inne procedury. zaakeeptowane przez Inzyniera/Kierownika projekuu,

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykenawea powiadoni
InZymera’Kierownika projekiu o redzaju, miejseu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiary lub badania, Wykonawea przedstawi na pismie ich wyniki do akeepiacji
Inzynicra/Kicrownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykenawca bedzie preckazywad Inzymierowi/Kierownikowi profekiu kopie raporow
wynikami badar jak najszybeiej. nie poinief jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakoscl,

Wyniki badaih (kopie) beda preekazywane Ingzynierowi/Kierownikowi projekiu na
formularzech wediug dostarezoneao przez nicgo wzoru lub innyeh, przez niceo zaapro bowanyeh,

6.6. Badania prowadzone przez inzyniera/Kierownika
projektu

nzynier/Kierownik projekiu fest uprawniony do dokonywania komtroli, pebicrania
prébek i badanin materialdw w miciscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wiykonawes i producent

Ar



materialow powinien udzielié mu niezbedne] pomocy.

Inzynier/Kierownik projekiu, dokonujae weryfikaceji systemu kontroli robd
prowadzonege przez Wykonaweg, popraez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniad zpodnosé
malterialdw 1 robot z wymaganiami SST na podsiawie wynikow wlasnych badant kontrolnych jak i
wiynikow badad dosiarczonveh przez Wykonawee,

Inzynier/Kierownik projekiu powinien pobieraé probki materiziow i prowadzié badania
niezaleznie od Wykonawey, na swj koszt. Jezeli wyniki tveh badai wykaza, ze raporty
Wykonawey si niewiarygodne, to InZynier/Kierownik projekg oprze si¢ wylgeznic na wlasnyeh
badaniach prezy ecenie zgodnosei materialow i rabat z dokumentaciy projektowa i SST. Moze
rownick zlecié, sam lub popraez Wykonawce, przeprowadzenic powtémych [ub dodatkowych
badan niezaleznemu laboratorium. W takin przypadku calkowite koszty powtdrnyeh Jub
dodmbkowych badan 1 pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawee.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projekiu moze dopudeié do wryeia tvlko we materialy, ktore posiadaia;

Lo centyfikal na znak bezpieczensiwa wykazujaey, e zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okredlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyeh oraz whasciwych
przepiséw 1 dokumentow technicanyel,

2. deklaracje zgodnosci lub ceriyfikat zgodnodei 2:

T Polska Nosma lub

AT aprobatg 1'3'-‘1151“-?“*1 w przypadku wyrobdw, dla kiéryeh nie ustanowiono Polskiej
‘\.ﬂrmy Jedeli nie s obiete certyiikacjy okreslong w pkt |

1 ktore spelnizia wymogt S8T.
W przyvpadku materialow, dla ktdryeh ww. dokumenty sa wymagane przez S37T, kazda

partia dostarczona do robdt bedzic posiadac te dokumenty, okreflajace w sposab jednoznaczny jei
cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiadad ww. dokumenty wydane prrez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych preez niego. Kopie wynikéw tyeh badan beda
dostarczone przez Wykonaweg Inzynicrowi/Kierownikowt projekia,

Jakiekolwick materialy. ktére nie speiniaiy tyeh wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Diziennik budowy jest wymaganym dokumemem prawnym obowiazuiaeym
Zamawiajacezo | Wykonaweg w okresie od preckazania Wykonawey terenu budowy do kofica
okresu gwaraneyjnege, Odpowiedzialnedé wa prowadzenie dziennika budowy zoodnic z
obowmzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey,

Zapisy w dzienniku budowy beada dokenywane na biezaco | beda dorvezyé prechicen
robot. stanu bezpieczenstwa ludzi | mienia oraz techniczng] | zospodarcze strony budowy,

Razdy zapts w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, kidra dokonaia zapisu, 2 podaniens jej imienia i nazwiska oraz stanpwiska sluzbowego.
Lapisy heda ezyvtelne, dokonane irwaly technika, w porzadku chronologicsnyny, berpodrednio jeden
pod drugim, hez preerw.

Zulgezone do dzienntka budowy protekoly | inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

Af



numerem zalgeznika { opatrzone datg | podpisem Wykonawey | Inzyniers/Kicrownika projektu,
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szezegdlnoscl:

i date przekazania Wykonawey terenu budowy,

i datg preekazania przez Zamawiajzeeao dokumentaci projektowei,

I date uzgodnienia przez Inzynicra’Kicrownika projekiu programu zapewnienia jakosc |
harmonogramaw robaot,

—CDEE werminy rozpoczecia | zakonczenia poszezeaélnych elemenidw robot,

00T preebieg vobot, trudnodel | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyezyny praerw w
robotach,

~CTET0 wwagl 1 pelecenia Inzyniera/Kierownika projekiu,

L1 daty zarzadzenia wstrzymaniz robot, z podanient powodu,

; # zgloszenia i daty odbiordw robdt zanikajacyeh | nlegajacych zakrveiu, czesciowych i
ostatecznyeh odbiordw rohiot,

0 wyjasnienia, uwagl 1 propozycic Wykonawey,

L stan pogody 1emperaturg powietrza w okresic wykonywania robot podiegajacyeh
ograniczeniom lub wymaganiom szezegdlnym w zwigzku z warunkami kiimatveznymi.

zgodnost rreczywistych wanmnkow peotechnicznyeh z ich opisem w dokumentacii
projekiowe],

=L dane dotyczaee czynnodel geodezyinych (pomiarowyeh} dokonywanych przed i w trakeie
wykonvwania robot,

—_CLE L] dane dotyezace sposobu wykonywania zabezpicczenia robdt,

e

~.LLA2] dane dotyezace jakosel materialow, poblerania probek araz wyniki przeprowadzonyeh
badan z podaniem. kto je preeprowadeal,

=L LEED wivndki prdb poszezegdlnyeh elementow budowli z podaniem, kio je preeprowadzal,

-0 inne istotne informacie o przebiegu robot,

Propozyeje, uwagi | wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy beda
przediozone Inzynierowi/Kicrownikowi projekie do ustosunkowania gig,

Decyzie Inzynicra/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawea
podpisuie 2 zaznaczeniem ich przyvjecia lub zajeciem stanowiska,

Wpis projekianta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika prajckiu do
ustosunkowania sig. Projekiant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wvdawania
polecen Wykonawey robit.

{2) Ksigzha obmiardw

Ksigzka ebmiardw stanowi dokument pozwalajgey na rozliczenic fakiyeznego posiepu
kazdego 7 elementéw robot. Obmiary wykonanyeh robdt przeprowadiza sie w sposob ciagly w
Jednostkach prayjetveh w kosztorvsie | wpisuje do ksiazki obmiaréw,

(3) Dokumenty laboratoryine

Dzienniki laboratoryine, deklaracje zgodnosci lub ceriyfikary zoodnodel materfaliow,
orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontralne winiki badan Wykonawey bedyg
gromadzone w formie uzgodnionej w programic zapewnienia jakosei. Dokumenty fe stanowin
zalaczniki do edhion: robot. Winny byé udostepnions na kazde Zyezenie Inzyniera/Kierownika
projekiv,

AS



(#) Pozosiale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalieza sig, oprocz wymienionvel w punktach (1) - (3)
nasigpujaee dokumenty:

a)  pozwolenie na realizacie zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy.

¢} umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy eywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot

¢} protekoly z narad 1 ustaled,

11 korespondencie na budowie,

(3) Przcchowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie hudowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonyim.

Zaginigeie ktoregokolwick z dokumentdw budowy spowoduje jero natyehmiastowe
odtworzenie w formic przewidziane) prawem.,

Wizelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzvniera/Kierownika projekiu i
przedstawiane do weladu na zyezenie Zamawigjgeeco.

7. cbmiar robot

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robdt

Obrmiar robot bedzie okredlac faktyvezny zakres wykonywanvyeh robdt zeodnic 2
dokumentacia projekiowa | SST, w jednostkach ustalonveh w kosztorysic.

Obmiara robdt dokenuje Wykonawea po pisemnyvm powiadomieniu
Inzyniera’Kicrownika projekie o zakresie ebmierzanveh robdt i 1erminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilesciach podanyeh w élepym
kosztorysie [ub gdzie indzij w 88T nic zwalnia Wykonawey od obowigzku ukonezenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Ficrownika proiekiu na pismie,

Chmiar gotowych robat bedzie preeprowadzony 2 ezestodeiy wymagana do cely
miesigezne] platnodei na rzecz Wykonawey lub winnym czasic okreslonvm w umowie lub
oczekbwanym pizez Wykonaweg i Inzyvniera/Kierownika proickiu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow
Diugeder i odleglode: pomigdey wyszezegdlnionymi punkiami skrainymi bedy
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowe).

Jesh 85T wlasciwe dia danyeh robdt nie wymagaja tego inaczej. objetodei beda
wyliezone w m jako dlugosé pommozona przez Sredni przekrd.

lasci, kidre majg byé obmierzone wagowo, bedy wazone w tonach lub kilogramach
zpodnic z wymaganiami 887,

e



7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wazysikie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robGt bedy
zapkceptowane przer Indvniera/Kierownika projekiu.

Urzadzenia i spragl pomiarowy zostang dosiarezone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujaeveh lo Wykonawea bedzie posiadad wazne swiadectwa
legalizac)i.

Wszystkic urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawee utrzymywane w dobrym stanie,
w calyvm okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawea dostarezy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnodnym
wymaganiom 55T Bedzie utrzymywad (o wyposazenie zapewniajae w spostdb ciagly zachowanie
dokiadnodei wg norm zatwierdzonyeh przez Inzyniera’Kierownika projekiu,

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone preed ezgseiowym lub ostatcernyvm odbiorem odeinkaw
robotl, a takze w praypadku wysigpowania dluzsze) przerwy w robotach,

Obmiar rebét zamkajaeyeh przeprowadza sig¢ w ezasie teh wykonywania,
Obmiar robdl podlegajgeyeh zakrycin prreprowadza sig¢ przed ich zakryciem.

Roboty pumiaiowe do vbiniary uriz nicodzowne obliczenia beda wiykonane w sposah
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzehni lub objglodei byda uzupetnione odpowiednimi
sekicami umicszezonymi na Karcie ksigzki obmiarow. W razie braku migjsca szkice moga bvé
dolaczene w formic oddzicinego zafgernika do ksinzki obmiardw, kioreeo wizdr zostanie
vzgodniony z Inzynicrem/Kierownikiem projekiw.

8. odbior robét

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznodei od ustalen odpowiednich S8T, robety podlegaja nastepuiacym etapom
odbiorm:

a)  odbiorow robdt zanikajgeyeh i ulepajaeyeh zakryein.
by odbiorow cresciowenu.
¢y odbiorowd ostatecrnema,

d)  odbiorowi pogwaraneyvinemu.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior rabot zanikajaeyvels 1 ulegajaeyeh zakryeiu polepa na finalnej ocenie ilosel |
Jakosel wykonywanyeh robdn, kidre w dalszvm procesie realizagyi ulepna zakryein,



Odbidr robot zanikajaeyeh i ulegajacych zakryeiu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgeym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez lamowania ogolnego postepu
robét.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kicrownik prejekun,

Gotowos¢ dane) cz¢dei robdt do odbior zglasza Wykonawea wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem InZzvniera/Kierownika projekiu. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie poznie jednak niz w ¢igea 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dzienmka budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzynicra/Kierownika projektu.

Jukost i Hos¢ robot ulegaigevch zakryeiu ocenia Inzynier/Kicrownik projekiu na
podstawie dokumentow zawierajacych komplel wynikow badaii laboratoryinyeh i w opareiv o
przeprowadzone pomiary, w konfrontagji z dokumentacjy projektove, SST 1 uprzednimi
vstaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbice crgseiowy polega na ocenie Hlodei 1 jakosel wykonanveh czesei robot, Odbioru
ezgsciowego robdt dokonuje sig we zasad jak pray odbiorze ostaiecznym robit. Odbiory robét
dekonuje Inzynier/Kierownik projekiu,

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Qdbidr ostleczny polega na finalned ocenie reecaywistepo wykonania roba: w
odniesieniu do ich ilodei, jakoder 1 wartoéel,

Calkowite zakonezenie robdt araz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
preez. Wykonawee wpisem do dziennika budowy 2 bezzwtocznym powiademicniem na pismie o
tvm fakeie Inkyniera/Kierownika projekuu,

Odbidr osiateczny robat nasigpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia preez Inzyniera/Kierownika projekiu zakeniezenia robdt | prayigeia
dokumentidw, o kidrveh mowa w punkeie 842

Odbioru ostaeeznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacepo w
obecnoscl Inzynicra/Kierownika projektu | Wykonawey. Komisja odbierajaca reboty dokona ich
oceny jakesciowe] na podstawie przediozonych dokumentdw, wynikow hadan i pomiaréw, ocenie
wizuainej oraz zeodnodel wykonania robdt z dokumentaciy projeklows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja vapozna sig 2 realizaciy ustalen przyvictyeh w
trakele odbiorow robdt zanikajgeych 1 ulegajacych zakryeiu, zwlaszeza w zakreste wykonania robat
wzupelniajgeveh i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonvel robdt paprawkowyeh lub robst
uzupelniajzeyeh w warstwic scieralngj Jub robotch wykonczeniowych, komisia przerwie swoje
czymosel § ustali nowy termin odbioru ostatecznesa

W przypadku stwierdzenia przez komisje, 2o fakodd wykonywanyeh robot w

poszezegolnyeh asortymemach nieznacznie odbiega od wymagane; dokumentacia projekiowa i ST

z uwzglednieniem rolerancii 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyvine obiektu i
bezpieczenstwo ruchu. komisja dokona petraceit. oceniajic pomoiejszong wariosé wykonywinvch
robot w stosunku do wymagan pravielyveh w dokumentach amowy.



8.4.2. Dokumenty do adhinm_ﬁs_tatec;negﬂ
Podstawowym dokumentem do dokonania odhioru ostatecznego robdt jest protokdl
odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajaceso.

Do odbioru ostatecznepo Wykonawea jest zobowigzany przygotowad nasigpuince
dokumenty:

1. dokumentacie projekiows podstawowa z naniesionvimi zméanami oraz dodatkows, jesli
zosiala sporzadzona w trakeie realizacii umowy,

2. szczegdlowe specviikacje technicine (podstawowe z dokumentdw umowy 1 cw.
uzupelniajace lub zamienne),

receply 1 ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki ebmiardw (arvpinaly),

B g W

wyniki pomiarow kontrolnyeh oraz badan i oznaczen laboratoryinyeh, zgodne 2 SST 1 ew.
»4,
6. deklaracje zgodnosei lub cenyfikaty zgodnodei whudowanych materialow zgodnie 2 SST 1
cw. PAL

7. opinig lechnologiczng sporzadzong na podstawie wszysikich wynikaw badan i pomiardw
zalaczonyeh do dokumentdw odbiom, wykonanyeh zgodnie z SST 1 PZI,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na preeloZenie linii
telefoniczaej, energetyezne), gazowe], oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru ¢ przekazania
tyeh robdt wiascicielom wurzadzen.

9. peodezying inwentaryzacie powykonaweza robét 1 sieei uzbroienia tereny,
10, kopig mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyine] inwentaryzacii powykonaweze).

W przypadku, gdy wi konusji roboty ped wazglgdem praygotowania dokumeniacyjnego
nie beda potowe do odbioru osiaiecznego, komisja w porozumieniv z Wykonawea wyznaczy
ponewny termin odbiory estateezneso robar,

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajgee beda
restawione wg wzor ustalonego przez Zamawiajacepo.

Termin wykonania robot poprawkowyel 1 robdt nzupetniajacyeh wyinaczy komisja.
8.5, Odbidr pogwarancyjny
(xibior pogwarancyjny polega na ecenie wykonanyeh robot swiazanyel 2 usunigciem

wad stwierdzonych przy odhiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie pwarancyjnym.

(dbiér pogwarancyiny bedzie dokonany na podsiawic oceny wizualne) obickiu z
uwzglednieniem zasad opisanyeh w punkeie 8.4 Odbidr ostatecany robdr™,

9. podstawa platnosci

0.1. Ustalenia ogéine

Podstaws plainoder jest cena jednosthowa skalkulowans przez Wykenawee za jednostke
obnuarows ustalory dla danc pozycii kosrtorysu,

DHa pozyeil kosztorysowyeh wycenionyveh ryczaltowo podstawa plainosci jest wartosé



{kwota) pndanﬁ_ przez Wykonawe¢ w danej pozycji kosztorysu.

‘Cena jednostkowa lub kwola ryczaltowa pozyeji kosztorysowe] bedzie uwzgledniad
wszystkie czynnoscl, wymagania i badania skladajyee sig na jej wykonanie, okredlone dla tej roboty
w S5T 1 w dokumentacii projekiowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryezaltowe robdt bedy obejmowad:

i robocizng bezposrednia wraz 7 towarzyszacyimi kosziami,

ORI wartosé auzytyeh materialdw wraz 2 kosziami zakupu, magazyaowania, ewentualnyeh
ubythdw | transportu na teren budowy,

£ wartose pracy spreelu wraz 2 towarzyszgeymi kosztami,
= CEEC ] Kosay posrednie, zysk kalkulacyiny & rvzyko,

LA podatki obliczone zgodnie z obowlazgiacynn przepisani,

Do cen jednostkowyeh mie natezy wliczac podatku VAT,

9.2, Warunki umowy 1 wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagat warunkow wmowy 1 wymagan ogolnyeh zawarych
w [-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokamentach, a nie
wyszczeeolnione w Kosztorysie,

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objnzdow/pracjazddw | organizacii ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Insynicrem/Kierownikiem projekiun 1 odpowiednimi
mstyiuciami projek organizacii ruchu na czas trwania budowy wraz z dostarezeniem kopi
projekiu Inzynicrawi/Kierownikowi projekiu 1 wprowadzaniem dalszvel zmian t uzgodnien
wynikajacyeh z pustepu robot,

(b} ustawienie tymerzasowego oxnakowania i odwictlenia zeodnic ¥ wymaganiami bezpicczesistwa
ruchu.

{¢) oplary/dzierzawy terenn,
{d) pravgotowanie erenu.,

{¢) kensrukeje tymezasowe] nawierzehni, ramp, chodnikdw, kraweznikdw, barer, oznakowan 1
drenain,

(1) tymeczasowy precbudowe urzadzen obeyeh.
Koszt utreymania objazddw/przejazdiw 1 organizacti ruchu obgjmuje:

(1) oczyszezanic, przestawicnie. pravhryele | usunigeie tymezasowyeh oznakowan plonowyvel,
poziomych, barier { swiatel,

{1} wrzymanie plynnosct ruchu publicznezo.
Koszt Tikwidaeii objazdow/preejazddw 1 organizacii ruchu obeimuje:
{a} usumgcie whudowanych materialow | oznakowania,

{h) deprowadzenie terenu do stany pienveinezo.



10. przep.isy zwiqmiie

—

-3

a3

Ustawa z dnia 7 lipea 1994 1. - Prawe budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdiniejszymi
Zmianami).

Aarzadzenie Ministra Infrastruktury 7 dnja 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
monazy i yozbiorki oraz tablicy informacyinej (Dz. U, Nr 138, poz. 1535).

Ustawa z dniz 21 marca 1985 r. o drogach publicznyeh (Dz. U, Nr 14, poz. 60 z pdinicjszymi
Zmianami).
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L WSTEP
LLPrsedmiot 95T

Preedmiotem ninieiszel opdlnet speevlikacii techoicanc (OST) sq wymagania dodvexce wykonania |
odbioro robdt awigranych z odiworzeniem trasy drogowei 1 je punkiow wysokodciowych,

1.2, Fakres stosowania 08T

Cadlpa specyfikacia techaicena {O3T) stanowi chowigzufacn pedstvwe opmcowania srezegdlowe]
specylibkag)i technicznej {S37) stosowane] juko doekumem prectarzowy i konrakowy prioy elecaniu i realizac)i
rebot na drogach keajowych | wajowadekich.

Zaleca siy wykorevstanie OST pray zlecaniv cobd na dragach rigjskich i gmineyeh,

I3, Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyiikacii dotvezn rasud provadzenio robdt awinzanyeh 2 wsaystkimi
czynnesciamt umortiwiajacymi i majdeymi na cely odbwvorsmie w terenie prechiceu trasy drosowel one
podozenia oblekidw inynicrskich.

AL Odiworzenie trasy i punktdw wysokodciowyeh

W ozakres robdt pemiarowyveh, mwigzanyeh & odlworzmiem rasy | penktow wyschosciowych wehodea
#) sprawdzenic wyznacrenia sywacyvinezo 1owysokodciowens punkubve aldwnyeh osio trasy ipmnktdw
wisokosciowych,
b wenpelnicnic osi tresy dodathowymi punkiami {wyanaczenie osi),
¢ wyrosczenie dodatkowch pushddw wysokodciowych {reperdw roboceyeh),
d) wyznsczenic prechrojdw popomecznyveh,
i zaslabilizowanic punkidw wosposol trwaly, ochrerg B preed enlseczeniem craz osnakowanie w sposoh
ulatwiajaey odszakanie | ewennulne odiworenie,

13,2, Wezpmezenie obiektdw mostowyclh

Wayrmarzenie ahickiow  mostowech ohegmnge  sproadsenie wwernnerenia nel ahicktn 1 panbtaw
wysohostiowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich preed miszczeniem. omakowanie w
sposdb plawingaey odszukanie i ewentuakne odtworzenic orae whEnacreaie syvinowania obickin {konwr,
podpory, punkiv.

Td Okroslenia podstanowe

10 Punkoy eldwne frasy - purkay st osi irasy, punksy Kierukowe orae poczgikowy | kolcowy punkl
trasy.

4.2, Pegostale okredlenia podsiowowe sy sooadne ¢ obowinzujacvimt, odpowiednimi polskimi nommami § 2
definicjam: podanymd w OST D-M-G0 00000 Wymagzania oedine” ph 1.4,

£.5 Ogdlae wymagania doivergee robat

Opdlne wymagania dotvesace robdt podans w OST B-M-O00000 W yimagania oodine” pki 1.5,

2. MATERTALY
2.1, Ogdlne wymagania dolyerace materialiw

Opalne wymagania dotvezace materialéw, fely poryskiwania | skladowanin podano w QST 1D-M-
ODLOOG | Wymagania opdine™ pht 2,

22, Rodeaje materiabow

o wirwalenia punkiow gliwmvel trasy maledy stosowad pitde drewniane @ pwoddeiem Tub pretem
siadowevin, sluphi betonowe atho oy metdowe o divgesci okolo 0,50 meira,

Pale drewninne umicszerone poes pranie robdr slomnveh, wosistedatwie punkidoy aadamanda trasy,
posinny mied drednice od 05 do 20 my i dlugosé od 1,5 do 1.7 m.

o stabilizacii pezostalvch punkidw nnlezy stosowaé paliki drewniane drednicy od 0,03 do 608 m i
divgatel okeldo 30 m, a dla punkdw virwalanyeh w isiniejqee) nawierachni bolee stalowe dredniey 5 mm i
dhugodei od 0.0 do .03 m.

swindki” powinny micd dlugodé okole B30 m i pracked] prosukamy.
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3. 5PRZET
3.1, Ogdlne wymapgania dotyvergee spragio

Ogelne wymagania dotyeigee spragiu padane w O5T D-M-00.00.00 , Whmagania ogdlne™ pki 5.
3.2, Bpreet pomlarowy

Do odeworzenia syiacyjneso rasy 1 punkidw wysokodciowycl: maleiny slosowné nastepuiaey spraes:
=~ wodeliny lub achimerry,
= afwelaory,
=~ dafmierse,
—  werki,
-~ aly.
~ daamy stalewe, sepilki
Spragl slesowany  do oditworzenia irasy drogowe] 1 jei punkidey wysokosciowweh  pewinien
awaraniowad vevskanic wymagane] dokdladnosci pomiary,

4, TRANSPORT
4.1, Qgdlne wymagania dolyezgee iransport

Crealne wymagania dotyeraee ransporiu podano w OST D600 00,00 W vmagzania oxdlne” pkt 4.
4.2, Transport spreeiu § materiabiw

Speagt | manterialy do adiworzenia sy modna precwossd dowaeinymi Srodkari transportu.

5 WYKONANIE ROBOT
5. 1. OQgdloe wasady wykenania robin

Opolne wsady wykonanin robd podane w OST D-M-0000.00 L Wymazania opdine™ phi 5.
5.2 Zasady wykonyvania prac pnmisnrowseh

Pruce pomigrowe powinny bye wykonane zoodiie 7 obowigzuiaovmi Insiridejami GUGHR (od § do 7,

Preed prevsipiznicn do robot Wykonawen powinien przeiaé od Zamawisizcepo dane zawierajioe
lokalizacis 1 wspatrzedne punkidw glownveh sy onw reperaw,

Wooparciy o materialy destarceone prece Zamawiajzceso, Wykomawea powinien preeprowidzic
obliczenia § pamiary geodeavine merbedne do szerepdlowego witycrenia robol,

Prace pemisrowe powinpy byé wyhonane przez oseby posisdajgce cdpowicdnic kwalifikecie |
I,.I]Jl'ﬂ‘l-"-'l'll't?!l'l!ﬂ.

Wikomwea powinien natehmiast poinformoswad Indyniera o wszetkich bledach wykniveh w
wyryezenin purkiow sldwnych sy @ {lubl reperow robocevcl Blgdy e powinny by usunigle aa kosa
Zamawidjacegy.

Wokomwen powinien sprawdzic cay rigdne terenu okredlone w dokumentac)i projekiowaj sy zoodne 2
regezywistymi regdnymi werenw. Jedeli Wykenawea stwierdzi, 2¢ reeczywisie regdne terenu istoinie rdania sie o
rrediyeh okresionych w doburmentag)i projekiowe), 1o powinien powizsdomic o e Inzyeiers, Liksaudiowanie
tereny wotakim rejonic nie powinno byd emioniane preed podjeciem odpowicdmic] decya)i przer Indvniera.
Wseystkie roboty dodatkowe, wynikalgoe » roemic meednyeh terene podanyeh w dekumentacii prajektowe] |
regdiyeh rrecrywistyeh, akeeplowans preex Inzyniera, zostang wikonane na kosa Zamawisjaceso, Zaniechanie
powindomiznia lozyniera nznacaa, 2¢ roboty dodakowe w takin prvpadke obeinrn Wykonawes,

Waavstkie roboty, Kiore barzuin ne pomiamech Wykonawey, e mopy byl rozpoceete procd
zaakceptowantom wynikdw pomiardw prees Ineviient,

Punkty wierzcholkowe, punkity gliwne tmsy | punkly pofrednie osi wrisy nusza byd saopatraone w
ganaveenia ohreslajes wosposdh wiradng b jednosmaceny charakiensivke & polosenic el punkicw, Forma |
wror iveh oznsczen powinny byd sakceprowsne precs Indevnieri

Wkonawea jest odpowiedzialny 2a velirong wseysikich panktow pomisrowsch | ich oenaceen w eeasie
irwania robot, Jezeli anaki pominrowe prackazine preez Zamawiafceso dostang sniseceone preee Wykonnwee
dwindomie b wskntek zaniedbania, o ich odiwerzenie jest keniccene do dalszepo prowadzeniz robds, 1o zosian
ane adtwormone na koszl Wykonaswey,

Werysihie pozostale prace pomizrowe Romicezne dln prawidiowe) realizacii robdd paless do
ohowigzkow Wrkomiwey,



5.3, Sprawdzenic wyenzezenis punktéw gldwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowyeh

Punkiy wicracholkowe trasy 7 inne punkty gidwne pewinny by zastabilizowane w sposdh mwaly, pray
wiyely pali drewnianyeh lub stupkow betonowyeh, a takze dowinzane do puskidw pomocniczyveh, polozonych
poga granicy robat ziemnych. Maksynialna odleglode pomicday punkiami gidwnymi oa odeinkach prosived nic
mpie przckracead S0 m.

Zamawiajacy powinien zalodyd robocze punkiy wysokodciowe (repery robocze) wedlud osi ivasy
drovowe], wwkie prey Kaadym ebickele ingvalerskim,

Maksymalna odleglosé miedey reperami rohocoymi wadlue trasy drogowe] w tercnie plaskim powinna
wynosté SO0 metrdw, natomiast woterenie falistye | gdeskim powinna byd odpowicdnio amniciszons, zaleinie
od jego honfizeracii

Repery rabocee naleky wtodyd pora sranicami robdl zwiazanych z woykenaniem msy drogowe 1
ahickidw lowarzvszaeyel. Jaka repary robocze mozng wiykorsvsiad puekiy stile wa stabilnyeh, istmigjgoyeh
budoswlach wadiuz trasy drogoswej. O ile brak makich punkidw, repery robocre naledy mlokyd w postaci sluphiw
Letonowyeh lub grubyel Ksataliownikdw stalowyeh, osadeonvel w gruncie w o sposdl wykluczysey osiadanic,
sazkoepiowiny pracz lndyniera.

Rzedne reperow roboceveh naleiy okredlad » wka dokfadnedcia, oy dredni blad niwelacii po
wyrdwnaniu byl mnicjszy od 4 mmdkm, stosejac niwelagie podwoing w nawiazania do reperdw panstwowyed,

Repery rebocze powinny  Deé wyposszone w o dodstkowe oenaczendn, rawierajuee  wyrgdne i
Jednoenacene okvedlenic nwawy reperu | edo regdngg.

54, Qdtworzenic osi teasy

Twvezenic osi trasy nalezy wykonad w oparciv o Jdokumentiejy projekiows omz inne dane peadersine
praekazane preez Zamawiajqcepo, prey wykoravstaniu sicel polipenizachi patstwowe] albo inne osnowy
geaderyine, okreslong) w dokumemacyi projekiowes.

Q5 trasy powinng byvé wyenackors w punktach gldwnych | ow punkiach posredinich w odleglosci
zaledne} od charakierysivki tereny | ukszattowania teasy, lecz nie rzadaie] niz co 50 métrénw,

Dopuszezatneg odelivienis svtuacyjne wylvezenc osi trasy w stosunku do dokumentacil projekiows| nig
e bvd wigksze niz 3 om dla awostred 1 droe ckspresowvel fub 3 om dla porostsbvch deoe. Reedne niweley
panhidw osi rasy noleky wyznacryd 7 dokladnoscin de 1 oim o w o stesunbu Jo decdiveh piweleny okvedlonyeh w
dokumentacii projektows].

Crer uirwadeniz o8i sy w lerenie neledy uzvé materialdw wvmienionyeh w pki 2.2,

Usunigeie pall z osf trasy jest dopuszesaing tvlko woweoas, ady Wykorawea robdr zasipi je
edpowicdnimi patami po obu sironach osi, wmicszesonyeh pozs granicd robon,

5.5, Wyunnerenie przekrojdw popraecenych

Wasmacrenie prachrajow popreecereh obejmuje wyrnaczenie krawedzi nasvpow | wykopow nz
pewierzchni derenu (okreslenie granicy robdt), zgodnic » dokumemaciy projekiows oraz w o miejseach
wymagajacyeh wrapelnienia dla poprawnego praeprowadazenta robdn §owoinigiscreh saakeeprowanyeh greez
Indvniera.

Drx wyenaczonia krawedsl nasypdy | wykopdw paleiy stosowad dobrze widoczne paliki lub wicchy.
Wiechy nalexy stosowaé w preypadku nasypdw 0 wysokesci prachraczajace] | meir omz wykopdw shebszych
piz | omveir, Ocllegtose mivdey palikami lub wiechami naledy dostosownd do wksaabowania tereny oraz seomeiri
trasy drogowel, Odleglosd to co najmmic powians edpowiadad odstgpow kolejnych prackrojow poprecceanych,

Proftowanie prackrojdw popreccenveh must vmodliwize wykonranie nasypow [ wykepow o ksetslcic
roodnyin 2 dokumentacis projekiows,

A6, Wyanaczenic palokenia obichtdw mostowyveh
[ kazcdeso 2 obiehiw mostowveh maledy wadmaceye oo polofenio wWisrenie popras:
Ay wylyozenie osi obickm,
) wytverenie punkidw akresiajioveh usvivowanie thonu) obickiu, w szeezegolnesol prayesdkow 0 filardw
mostéw wizdukiow,

Wopraypadke mostow § windukida dokumenticia projekiowa powined edwierad opis odpowicdmej
gsnowy realizacyvine] do wytvezenia tvelt obickiow,

Polodenic obicktu w plianke nalezy okredlié « dobladnodeiy okredlong w puskeic 5.4,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
£.1, Credlne zasady korteoll fakodcl robdn

Oudlne pasady koatroli jakodel robdt pedano w OST D-M-00 00,00 W vinaganis opdhe™ pkt 6.
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6.2, Konirola jakeécei prac pomiarowych
Kontrole jakesci prae pomiarowvel awigzanveh 2 odiworzeniom tragy | punkidw wysokosciowyel
naleiy prowadzid wedlug ozdinyeh zusald okredlomyeh w instrukcjach | owyvitvennech GUGIK (1.2.34.5.6.7)
Foodnie 7 wymaganiané pedanyml w pke 3.4,
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Oodlne zasady obmiaro rolot
Opdine zasady obmiar rebdt podano w OST 2-M-00.00 00  Wyimapania opdlne” phe 7.
7.2, Jedpostha ohmiarawa
Jednosiha ebmisrows jest Bin (hilomeir) odiwensone] wasy w terenie,
Olbntiar rebdl awigzanycel 2 wyzmiczeniem obickiow jest cegdely obnian robdl mostowych,
& ODBIOR ROBOT
8.1, Ogdlne zasady adbiorn robdt
Opélne mmatdy odblory robol podino w OST D-M-0D.GE00 |, Wemagania ogdlne™ pht 8,
8.2, Sposdh od bioru robot
Odbidr robdt pwiazanycl 2 odiworzenicon trasy w terenie nasiepuje ma podalawte szkicow | Beionnikdw
ponigriw seodenyinych Tub protokoby « kontroli seodeaying), kidre Wekonmnwen praeditads Tnibvnierowi.
9, PORSTAWA PLATNOSCI
2.1 Opalne sstaleniy dotyegee podsiawy plainosed

Dzéine ustalenia dotyezice podstawy planodei podano w QST D=M-00.00.00 , Wymagania ogdlne™ pk
9,

02 Cenn jednosihi obmisrowe]

Cere ) ko wykonania robdt obefinuje:
—  sprwdzenic wysnaczenia punkidw aldwnseh osi tnsy | punkios wasokoseimayeh,
— wzupelnienic osi trasy dodakowymi punkiami,
— wyamiegenie dedakowveh penkidw wysokodciowveh,
— wwzndczenie preskrofdw poprzecanvel ¥ ewentiahivn watyereniom dodatkewveh prickroiow,
- wastabilizovanic punkidw wosposch rwvaly, ochrona ich praed aniszeseniem | oeaakowanic ulabwingee
adszukanic | ewentualne odtwaorzenis,
Plalnosé robit swipranych @ wyemacreniom obicktdw mostowych jest ujels w koszcle robat
IRoatow el

10, PREEPISY ZWIALZANE

fnstrubie o techmdeana 0-F. Ogolne mamady wyvkonywanis prac geadesyvinyed,

Instrukcia lechnicena (-5, Geodeovinz obsbwea inwestyeji, Glowny Urzsd Geodexji 3 Bonoemfi, Worseaws
107q.

Instrukeia lechnicma G-1, Geoderying osnowa porioma, GUGIK 1975

Istrubefa welmicma G-2, Wysokosciows osnowa cooderying, GUGHRK 1983,

Instrukicfa lechnicna G-4. Pomiary sybsevjne | wysakosciowe, GUGIK 1974,

fr. Wynarne tfechnierne G=3.2, Pomiary realizacyine. GUGIK [983.

7o Whyvivesne techoresne G-3.1, Genony resdizacygne. GUGTR 1943,
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegotowe] speeviikacji techniczne] (SST) sa wymasania
dotyeraee wykonania | odbioru robdt zwiazanych ze Scinanien i uzupelnianicm poboezy
gruntowych.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specy{ikacji dotyeza zasad prowadzenia robét 2wiszanych
z¢ scinaniem zawyzonych poboczy i uzupeinianiem zanizonych poboczy oraz uzupelnianie poboczy
po wykonanyeh robotach nawierzehniowyceh — bitumicznych,

1.4. Okreslenia podstawowe

L.4.1. Pobocze gruniowe - cz¢dé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig
pojazdéw. umieszezenia yrzgdizen bezpicczensiwa ruchu i wykorzvstywana do ruchu pieszyeh.
sluzaca jednoczednie do boeznezo oparcia konstrukeji nawierzchni,

1.4.2. Odklad - micjsce sklzdowania gruntu pozyskancgo w czasie Scinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania grunu do wykanania nrnpelnfonia paboczy polozone poza
pasem drogowym,

L4, Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
nonmami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Cgdlne wymagania dotyezgee robét podano w 08T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™
pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Oudlne wymagani dotyczace materiaiow, ich pozyskiwania i skiadowaniz, podano w
0571 D-M-00.00.00 ., Wymaganiz ogdlne™ pki 2.

2.2. Rodzaje materialow

Rodzaje materiaidw stosowanych do wzupelnicnia pobaczy podano w OST 1-035.01.00
wINawierzchme gruatowe™ i D-03.01.01  Nawierzehnia gruntowa natagralng™ # uwwzolednieniem
materialu pochodzacego 2 frezowania nawierzchni bitumicznyeh,



3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogalne wymagania detyezace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wyvmagania

ogalne” pki 3.

3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy
Wykonawea przysigpujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej OST powinien
wykazad si¢ mozliwodcia korzysiania z nasiepujacepo sprzctu
—zrywarek, kultywatoraw lub bron talerzowych,
—rédwniarck z transporterem (Scinarki pobaczy),
=rowmiarck do profilowania,
—ladowarek crolowych,
~walcow,
—phvtcnwyeh zmgeszezarek wibreyjnyel,

—~przewoinych zbiomikdw na wodg z urzgdzeniem do rownomicmeso sraszania powiersehni «
obtegient wymuszonym lub grawitacyjnym,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyerzace transporiu podano w OST D-M-00.00.00 Wymaganiz
ogoine™ pki 4.

4.2. Transport materialéw

Prey wykonywaniu robot okreslonyeh w ninigjszej OST, mozna korzystaé z dowolnyeh
srodkow transportowyeh przeznaczonyeh do przewozu gruntu | matrialdw sypkich,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonaniz robét podano w OST D-M-G0.00.00 , Wymagania ogolne™ pki



3,2 Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane reeznie, za pomocy Jopat lub sprzetem
mechanicznym we pkt 3.2,

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi poboacya do krawedzi nawierzchni,
zoodnie z zalozonym w dokumentacji projektowe] spadkiem poprzecznyim.

Nadmiar gruntu uzyshanego podezas deinania poboczy nalezy wywiezé na odklad,
Migjsee odkladu nalezy vzgodnic z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchnic na glebokosé od 5 do 10 em, doprowadzid
do wilgotnosel oplymalnej poprzez dodanie wody | zaggseic.

Wskaznik zaggszezenia okredlony zgodnie = BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co
najnmiej 0,98 maksymalnego zaggszezenia, wedlug normalnej metody Proctora, zzodnie z PN-B-
04481 [1].

5.3. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkdw (walebies) 1 zanizenia w poboczach nalezy je
uzupetnic materialem o wladeiwodciach podobnyeh do materialy, # kidrego zostaty poboeza
wykonane.

Miegjsce. w ktdrym wykonywane bedzie uzupelnienic, nalezy spulchnié na glebokodé od 2
do 3 em, doprowadzic do wilgotnosel optymalne), a nastepnic ulozye w nim warstwe materialu
uzupelniajacego w postaci mieszanck optymalnyeh okreslonyeh w QST D-05.05.01  Nawierzchnia
grantowa naturalna”. Wilgotnost optvmalng | maksynialng pestosc szkieletu gruntowego mieszanck
nilezy vhaeslic lnburawryjnie, zgodnie = PN-B-04481 {1].

Zageszezenie ulozong] warstwy materiaiu uzupetniaigeego nalezy prowadzic od krawedzi
poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni, Rodzaj sprzgtu do zageszezania musi byé
zaakeeptowany przez InZzyniery, Zageszezona powierzehnia powinna byvé réwna. posiadac spadek
poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowel, oraz nie posiadad Sladdw po
przejsciu walcow lub zageszezarek,

Wskainik zageszezenia wykonany wedhug BN-77/8931-12 [3] powinien wiynosi¢ co
najmniej 0,98 maksymalnego zageszezenia wedlug normalnej proby Proctora, zeodnie 7 PN-B-
4481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robét

Ogdine zasady kentroli jakosel robot podano w O8T D-M-00.00.00 .\ Wymagania ogdlne”
nkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt
Przed praysiapieniem do robdt Wykonawea przeprowadid badania srumaw

proponowanych do uzupelnienia poboery oraz opracuie optymalny sklad nieszamki wedjup OST
D-05.01.00 , Nawierzchnie gruntowe™. OST D-05.01.01  Nawierzchnia eruntows naturalna™,
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6.3. Badania w czasie robét

Czestotliwodc oraz zakres badan | pomiardw w czasie prowadzenia robdt podane w
iablicy 1.

Tablica 1. Czestothiwosd oraz zakres badan 1| pomiardw

TP —— -

Crzestothwosd badan

_Lp i Wyszezegdlnienie badaii  { Minimalna liczba badan na
 dzienngj dzialce robocze]

I [WUxarnienie mieszanki 2 probki
vzupelniajace;

2 [Wilgomese optymalna mieszanki 2 probki
vaupetniajgeai =55

3 |Wilgotmosd optymalna grunm w b

setetym poboczu

4 1Wskaznik zageszezenia na
Seinanyeh lub vzupelnianych
poboczach

2razyna t km

6.4. Pomiar cech geometrycznych Scinanych lub
uzupeinianych poboczy

Crestotliwose oraz zakres pomiardw po zakonezeniu robol podano w labliey 2.

Tablica 2. Czestotliwost oraz zakres pomiardw $einanych lub vzupetnisnych poboczy

CLp. Wyszerepdlnienie . Minimalna czestotliwosé
pomiarow
I Spudki poprzecene 2 razy na 100 m

3 Rownosc popreecena

co 3 m

6.1, Spadki poprzecane pobocazy

Spudki popreeczne poboczy powinny byé zgodne = dokumentacja projekiows | wynosic
od 4 do 6% 2 wlerancia £ 1%.

6.4.2, Rownose poboezy

Nierownesci podiuzne | poprzeczne nalezy mierzyé lata S-metrows we BN-68/8931-04
|2]. Maksymalay przedwit pod tasa nie moze preekraczad 13 nun.



7. OBMIAR ROBOT |

7.1, Ogolne zasaﬂy obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt pedano w 05T D-M-00.00.00 _ Wymagania ogélne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanyeh robdt na pohoczach,

8. ODBIOR ROBOT

Opdlne zasady odbioru robdt pedano w OST D-M-0(L00.00 ., Wymagania oedlne™ pkr 8,

Roboty uznaje si¢ za wykonane zeodnie z dokumentacja projektowa, SST | wymaganiami
Inzymera, jezeli wszysikie pomiary i badania # zachowaniem tolerancii we pki 6 daly wyniki
POAVIVWNE,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Opdlne ustalenia detyerice podstawy platnodel podana w OST D-M-G0.00.00
L Wymagania ouolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania I m? robdi obejmuje:

TR
Sma] i D

qqqqqqq 5

i prace pomiarowe i preypotowaweze,

— T oznakowanie robdt,

~{ 20N deigeie poboczy i zageszezenie padioza,
— i odwiezienie gruntu na odkiad,

—L000 dostarezenie materialu wrupelniajacego,
- TET 1 rozlozenie materiaiu,

~{ 1T zageszezenie pobogay,

=L przeprowadzenic pomiarow i badan laboralosyinyeh wymasanyeh w specyfikacji
techniczne].

oAb



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowiane. Badania laboratoryjne
2. BN-GE/8931-04  Drogi samechodowe. Pomiar rdwnoesdc: nawicrzehni planografem i lata
3

. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zageszczenia griuntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanislaw Datka, Stanislaw Luszawski: Drogowe roboly ziemne.
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SZC:ZGOLQW E SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D-08.05.00

SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH
ELEMENTOW BETONOWYCH

SPIS TRESCI

1. Wsiep

2. MATERIALY
3. sprzet

4. transport

5. wyvkonanie rohaét

6. kontrola jakosci robit

7. obuniar robdt

8. ODBIOR ROBOT

8. PODSTAWA PLATNOSCI

L0, przepisy swigzane

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Preedmiotem niniejsze] szezepdlowe) speeyfikacii technicrne) (S87) sa wymagania
dotvezace wykonania 1 odbior robdl zwigzanyeh 2 wykonaniem Seiekow » prefabrykowanveh
elementow betonowveh,
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1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacia techniczna (88T} stanowi obowiazujacy podsiawe jako
-dokument przetarcowy | kontrakiowy przy zlecaniu i realizac) robds na drogach krajowyeh i
wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach mieiskich i eminnvch.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszat speeyfikacji dotyeza zasad prowadzenis robot zwigzanyeh z
wykonaniem:
~seiekdw ulicznyeh przykrawernikowsch,
— dciekdw ulieznyeh miedzyiezdniowyeh,

- stickow werenowveh.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Scick przvkraweznikowy - element konstrukeji jezdni shizacy do odprowadzenia wod
opadowych 7 nawierzchni jezdni i chodnikdw do projektowanyeh odbiornikéw fnp. kanalizacj
deszezowej).

1.4.2. Sciek migdzyjexdniowy - element konstrukeji jezdni shuzaey do adprowadzenia wd
opadewyel z nawicrzehni, na ktdryeh zastosowano preecivwne spadki popreccane, np. w rgjonic
zatok, placdw itp.

L4330 Sciek wrenowy - element zlokalizowany poza jezdniy lub chodnikiem sluzacy do
odprowadzenia wid opadowych # nawierzchni jezdni. chodnikow oraz prayieglego terenu do
odbiornikéw sztucznych lub naturainych,

1.4.4. Porosiale okreslenia podstawowe sg zgodne 2 obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgee robot podang w OST D-M-00,00.00 .\ Wymagania ogolne™
pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ozélne wymagania dolyezace manerialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OS1
DM00.00.00 Whymapania ozoine™ pii 2.



2.2. Krawezniki

Krnwezniki powinny odpowiadad wymaganiom BN-80/6773-03/01 [9] { BN-80/6773-
03/04 [i0].

2.3. Beton na lawe

Beton na fawe pod kraweznik § seick powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-06230
[2]- Jezeli dokumentacja projekiowa nie stanowi inacze]. powinien to byé beton klasy B-15 lub B-
16,

2.4, Kruszywo do betonu

Kruszywo do betony powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 {4].

Kruszywo nalezy pracchowywad w warunkach raberpieczajgeych je prezed
rauecEyszereniem, zmieszaniom z kruszywami innveh asortymentow, pawumkéw 1 marek.

2.5. Cement
Cement do betonu powinien byé cementem portlandzkim. odpowiadajacym wymaganiom
PN-R-19701 [3].

Cement do zaprawy cementowe] 1 na podsypke cemenowo-piaskows powinien byé klasy
3.5,

Przechowywanic cementu powinno byé zgodne » BN-88/6731-08 [7].

2.6. Woda

Woda powinna by _odmiany 171 odpowisdad wemananion PN-B32250 [6).
A > ymag

2.7. Piasek

Frasek na podsypke cementowe-piaskowq powinien odpowizdad wymaganiom PN-B-
06712 14].

Piasck do zaprawy cemeniowo-piaskowe] powinien odpowiadad wymaganiom PN-3-
6711 3]

2.8. Prefabrykowane elementy betonowe Scieku

Prefabrykowane elementy belonowe stosowane do wykonania sciekdw
preyrraweznizowych, miedzyjezdniowych lob terenowyeh, powinny odpowiadad wymaganiom
BN-§0/6775-03/01 [9].

Kszialt 1 wymiary prefabrykowanyeh elementow betonowyeh, uzviveh do wykonania
Serekdw, powinny byé zpodne z dokumeniacia projekiowa. Mogg 1o byvé np. prefabrvkaty betonowe
o wymiarach | ksztaltach we  Kmalogu szereadldw drogowveh ulic, placdw i parkdw miejskich -
Kary 2.5, 2.9, 213 [12L

Do wykonania prefabrykarow nalezy stosowad beton wg PN-B-06230 |2}, klasy co

Ha



najmmief 235,
Masigkliwosé prefabrykatow nie powinna przekraczal 4%.
Scieralnosé ma tarczy Bochntego nie powinna prechraczad 3.5 mm.

Wytrzymatosc betonu na sciskanie powinne by zgodna 7z PN-B-06230 2] dla prayjeiz)
klasy betonu,

Powierzchnia prefabryvkatdw powinna byé bez rys, peknigé i ubyvikow betoau, o faklurze
zatarte].

Rrawgdzie elementow powinny bye rdwne i proste. Wkigstodé lub wypuklosé
powierzehni elementéw nie powinna preckraczaé 3 mm.

Dopuszezalne edehylhi wymiardw prefabrykatéw:
—nit dhupodci = 10 mm.
=na wysokosci § szerokosel # 31,

Prefabrykaty betenowe powinny byé skadowane w pozyeji wbudowania, na podiozu
wiwardzonym 1 dobrze odwodnionym.

2.9, Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypeinienia spoin powinna byé slosowana na goraco | odpowiadad
wymaganiom BN-74/6771-04 [§].

3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Qedine wymagania dolyezaee sprzetu podano w QST D-M-00.00.00 , Wymagania
ogdlne” pla 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboly mozna wykonvwaé recenie przy pomocy drobnego sprzctu, 7 zastosowanicm:
~betonarek do wylwarzania betenu | zapraw oraz preyeotowania podsypki cementowo-piaskowe,

— wibratordw phytowyeh, ubijakow recznyeh lub mechanicznveh,
4. transport

4.1. Ogblne wymagania dotvczgce transportu

Qgolne wymagania dotyezace transporiv podano w O8T D-M-00.00.00 ,, Wymagsania
oeolne” phr 4.
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4.2. Transport materialow
Transport prefabrykaidw powinien odbywaé sig we BN-80/6773-03/01 [9], transport
cementu wg BN-88/6731-08 {71.

Kruszywo mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu w sposab zabezpieezajacy
je przed zanieczyszczenicm | Zmicszaniem ¢ innymi asortymentami.

5. wykonanie robot

5.1, Ogoélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podane w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne” pkt

Lry

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed praystapienien: do wykonania seicku nalezy wityezyé linie kraweznika i 0s Scicku
zgodnic z dokumentacja projekiows. Dla deicku umicszezonego migdzy jezdniami of scicku
stanowi of wykopu pod fawe.

5.3. Wykop pod lawe

Wykop pod wspélng lawe dia Seicku i krawernika nalezy wykonaé zeodnic z
dokumentaciy i PN-B-06030 [1}. Jezeli dokumentacja projekiown nie sianowi inacxei, 1o najezescie]
stosowang lawg pod Sciek 1 krawgznik jest fawa z oporem. Dla écieku umieszezoneoo miedzy
Jezdmami oraz scieku lerenowego stosowana jest fawa zwykia.

Wymiary wykopu powinny odpowiadad wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w
szerokosel dra wykopu konstrukeji szalunku dla dawy z oporem. Wskaznik zageszczenia dna
wykopu pod lawe powinien wynosic co najmaie) 0,97, we normalne] metody Proctora,

5.4. Wykonanie law

Wykonanie law powinne bye zgodne » wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
S.4.1. Lawa betonows

Klasa betonu stosowanego do wykonania fanw powinna byd zgodng 2 dokumentacia
projekiowa.

Lawa betonowa 2z betonu klasy B-20

Wykonanie fawy betonowel podano w OST D-08.01.01 . Krawemmiki betonowe”,
3.4.2. Lawa awirowa

Wykonanie lawy awirowej podane w OST D-08 61,01 | Keawezniki betonowe™,
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5.5. Us t_&wienie._ kraweznikow

Ustawienie krawgzaikow na lawie powinno byé wykonywane zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz 7 postanowieniami wedhug OST 1D-08.01.01 , Krawezniki betonowe™,

3.6. Wykonanie scieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykaidw na lawie powinno byé wykonane na podsypee cementiowo-
pigskowe] o grubosei 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokamenacji projekiowe.
Ustawianie prefabrykatéw powinnoe byé zgodne 2 projekiowans niwelela dna Scicku.

Spoiny elementow prefabrykowanyeh nie powinny przekraczad szerokosel 1 ent. Spoiny
prefabrykatow ukladanych na lawie Zwirowe nalezy wypelnic 2wirem lub piaskiem. Spoiny
prefabrykatdw ukladanyeh na lawie betonowej nalezy wypehiié zaprawa cementowo-piaskows,
przygotowang w stosunkue 1:2, Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscié | zmyé woda, Prefabryvkaty
ustawione na podsypee cementowo-piaskowe] i o spoinach zalanych zapraws, powinny mieé co 30
m spoiny wypelnione bitunnezng masy zalewowa nad szezeling dylatacyina fawy betonowe,

dezeli do wykonania scickow terenowych zastosowano prefabrykay wpe L koryikowego™
wi KPED - karta 01,03 [13], to potaczenie prefabrykans z jezdniag nalezy wypelnié bitumiczna mass
zalewows. Od dolnej strony prefabrykaiu, wykop natezy wypelnié piaskiem lub awirem i starannic
ZAgeSCe1l.

6. kentrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolae zasady kontrol fakodei robdt podano w OST D-M-00.00.00 |\ Wymagania oudlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed pezysiapieniem do robdt Wykonawea powinien wykonaé badania materialéow
przeznaczonych do wykonania scieku 1 przedstawic wyniki tyeh badan InZzynierowi do akeeptacii.

Badania materialow stosowanyeh do wykonania scieku z prefabrykatdw powinny
obejmowaé wszystkie wladeiwoscl, kidre zostaly okredlone w normach podanyeh dls odpowiednich
materiaiow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Zakres badan

W czagie robot 2wigzanych 2 wykonaniem deieku 2 prefabryvkatdw nalezy sprawdzaé:
=wikap pod e,
— uplowd dawe,
—ustawienie krawginka,

—wykomanie scicku,

T



6.3.2. Wykop pod lawe

Nalezy sprawdzaé, czy wymiary wykopu sa z2odne z dokumentacja projektowa oraz
zageszezenie podloza na dnie wykopu.

Toelerangja dia szerokosel wykopu wynosi £ 2 em, Zageszezenie podloza powinno by
zoodne z pkt 5.3

6.3.3. Sprawdzenie wykonama fawy

Przy wykonyvwaniu lawy. badaniv podlegaja;

a)  linia lawy w planie, ktéra moze sig roznié od projektowanego kierunku o 2 2 en na kazde 100
m by,

b) mniweleta gdmej powicrzchni fawy. kidra moze sie roznic od niwelety projektowanej o + 1 em
na kazde 100 m lawy,

c)  wymiary i rownosé lawy. sprawdzane w dwéch dowolnie wybranyeh punkiach na kazde 100
mdawy, pray czym dopuszezalne toleraneje wynosza dia:

—wysokosci (gruboset) tawy + 10% wysokosel projekiowane],

~szerokosel gorng) powierzehni fawy £ 10% szerokoder projeklowanc,

—rdwnodci gorne] powierzehni fawy 1 em pracéwitu pomiedzy powierzehnia lawy a previozona
czterometrowy fata.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia kraweiznika

Pray usiswianiu krawgznika, badaniv podleguja:

a} lmia kraweznika w planie, ktdra moke sie rdinicé o £ 1 cm ed linit projekiowanej na kazde 100
m ustawienego krawesnika,

b)  miweleta krinweznika, kiéra moe sig rozni¢ od niwelaty projekiowane) o % 1 em na kazde 100
m ustawionepo kraweinika,

¢} rdwnosé parnej powierzchni krawgsnika, sprawdzana w dwach dowolnie wvbranyeh punktach
na kazde 100 m dtugedel. kidra moze wykazywad przeswit nie wigkszy niz 1 cm pomicdzy
powierzehniy kraweznika a preyioZona czierometrows tata,

d)  wypelnienie spoin, sprawdzane na kazdych 10 metrach ustawionego krawgznika. przy czvm
wynagane jest calkowite wypelnienic badanej spoiny,

¢)  szerokost spoin, sprawdzana na kazdveh 10 mewrach ustawionego kraweznika, ktdra nie moze
byé wigkszaod 1 om.

6,3.5, Sprawdzeme wykonania scieku

Przy wykonaniv $eieku, badaniu podlemaja:

a)  niwelets scieku. ktdra moke rdinid sig od niveelety projekiowane] o + 1 em nakazde 100 m
wykonarego scieku,

b} rdwnodd podluzng scicku, sprawdzana w dwiéch dowolnic wybranyeh punktach na kazde 100
m divgosci, kidra moke wykazywaé przeswit aie wickszy niz 0.8 cm pomiedzy powierzehnia
scicky & lawm exleromenowa,

¢)  wypelnienie spoin, wykonane zoodnie z pkt 5, sprawdzane na kazdveh 10 metrach
wykonanego Seicku, przy ezvin wymagane jest calkowite wypelnienie badangj spoiny,

d)  grubosc podsypki. sprawdzana ce 100 o ktora moze sig rdznic od grubosei projektowanej o
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1 cm.

7. obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,\Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednestka obmiarowa jest m (metr) wykonanego scicku z prefabrvkowanyveh elementow
betonowyeh.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ggoine zasady adbions rebdt podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne™ pkt 8.
Roboty venaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacin profekiowa, 85T 1 wymaganiami Inzvniera, jezeli
wszvstkie pomiary 1 badania @ zachowaniom tolerancii we pkt 6 daly wyniki poaytywne,

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorow: robot zanikajacyeh i ulegajacyceh zakrveiu podlegaja:
—wykop pod lawe,
—wykenana lawa.

~wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustatenia dotyezace podsiiwy plamoded podans w OST D-M-0000.00 . Wamagania ogdlne’ phki 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m seicku z prefabrykowanyeh elementéw betonewyeh obeimuje:
—PIUCE POMIATOWE | PrEy IolDWaWCze,
~dostarezenie materizidw,

~wykonanie wykopu pod lawy,



—wykonanie szalunku (dla law beltanowych 2 oporem),

—wykonanic lawy (betonowej, zwirowej).

—wykonanic podsypki cementowo-piaskows],

~ustawienie kraweznikow z wypelnienien spain.

—ufozenie prefabrykatdw scieku z wypelnieniem spoin.

~zalanie spoin bitumiczng masy zalewowa,

—zasypanie zewnglrznej sciany prefabrykam lub kraweznika.

—przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganyeh w specyfikac)i techniczne.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-B-06030
PMN-B-06250
PH-B-06711
PN-B-06712
PN-B-19701

I

thod L

o

. PN-B-32230
. BN-B8/6731-08
BN-74/6771-04

BN-80/6773-
(30

o e

10, BN-80/6775-
03704

11, BN-04/8845-02

Rohoty ziemne budowlane

Beton wwykiy

Kruszywo mineralne. Piasek do betondw | zapraw
Rruszywa ntineralne do betonn zwyklego

Cement. Cement powszechnego uzyvtky. Sidad, wymagania i
oeeny 7godnose!

Muaterialy budowlane. Wada do betondw 1 zapraw
Cement. Transport 1 przechowywanic
Drogi samechodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowiane z betonu, Elementy nawierzehni drog,
ulic. parkingdw i torowisk tramwajowveh. Wspdlne wymagania
1 badania

Prefabrykaty budewlane 2 betonu. Elementy nawlerzchni drée,
ubic, parkingdw 1 torowisk tramwajowyeh. Krawesniki | obrzeza
chodnikowe

Nrawezntkl uliczne. Wanmki weehnicane usiawiania i odbioru

10.2. Inne dokumenty

12

2. Kmalog szezepoldw drogowych ulic, placéw | parkdw migjskich, Centrum Techniki

Budownicrwa Komunalsego, Warszaws 1987,

13, Ratelog powtarzalnyeh elemenmow drogowych (KPED), Transprojcki-Warszawa, 1979,
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