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1.1. Przedmiot OST
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szczegotowe] specyfikacji technicznej stosowanej juko dokument przetargowy i kontraktow Y przy
zlecaniu i realizacji robét. na drogach.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla
robot objetych ogélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszezegdlnyveh
asortymentow robdt drogowych i mostowych. W przypadku braku ogolnyeh specyfikacji
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortvmentu rob6t, ustalenia dotyecza réwniez dla
SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nic bedacy budynkiem, stanowiacy calosé
techniczno-uzytkowg (droga) albo jego czgsé stanowigea odrebny element konstrukeyjny Tub
technologiczny (obiekt mostowy. korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziani pomostu, a w przypadku
mostow fukowych z nadsypka - odleglosé w $wietle podstaw sklepienia micrzona w osi jezdni
drogowe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i
zaberpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymezasowa (montazowa) - droga specjalnie przyeotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniceia po
jego zakonczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt # ponumerowanymi stronami. opatrzony pieczeeia organy
wydajgeego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigey urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanyeh, stuzacy do notowania zdarzefi i okolicznodei zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiordw robét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomicdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu Wykonawca i
projektantem.

1.4,7. FEstakada - obieki vbudowany nad przeszkods terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowe] i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymiceniona w danyeh kontraktowyeh (w yZnaczona
przez Zamawigjacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt | administrowanie kontraktem,

1.4.9. Jezdma - czgsc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweg, upowazniona do kierowania
robotamil [ do wyslgpowalia w jego imieniu w sprawach realizac)i kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) 2 poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12, Konstrukeja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia

1.4.13. Konstrukeja nosna (prrgsto lub przesta obiektu mostowego) - czesé obiektu oparia na



podporach mostowych, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu. kidra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeiji
nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiarow - akceptowany przer Inzyniera/Kierownika projekiu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalgeznikéw, Wpisy w ksiazee obmiaréw
podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaweze. zaakceptowane przez
Zamawiajaccgo, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanveh z oceng jakosci
materiatdw oraz robot.
1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakeeptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obickt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacii drogowej i
ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw sturacyeh do przejmowania i rozkiadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a)  Warstwa scieralna - géra warstwa nawicrzehni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
crynnikow atmosferyvernych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgea si¢ miedzy warstwa scicralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprgzen w nawierzehni i przckazywanie ich na podbudowe,
c)  Warstwa wyrdwnawcza - warstwa shuzgca do wyrdwnania nierdwnosei podbudowy lub profilu
istniejyeej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna c7¢s¢ nawicrzehni sluzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skladac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
¢) Podbudowa zasadnicza - goma czgsé podbudowy spetniajaca funkeje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.
f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spetniajaca. obok funkcji nosnyveh. funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody. mrozu i przenikaniem czastek podioia
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsacrajaca lub odeinajaca.
Warstwa mrozoochronna - warstwa. ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed
skutkam deiatania mrozu,

s
—

h)  Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania crastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powviej,

1) Warstwa odsaczajgea - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostaj geej sig do
nawicrzehni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryerne rozwinigeie na plaszezyznic pionowego

przekroju w ost drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most. wiadukt, cstakada, tunel, kladka dla pieszyvch i przepust,

1.4.23. Ubjazd tymezasowy - droga specjalnic przygotowana i odpowiednio utrzvmana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24, Odpowiednia {bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robot 7 dopuszezonymi
tolerancjami, a jesli przedvial tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnvmi toleran cjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.




1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacveh ludzi i
srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26, Pobocze - czest korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszezenia urzadzen organizacji i bezpieczefistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawicrzehni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy. lezacy pod nawierzchnia do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lesaca bezposdrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwicnia preejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey
przcz Inzyniera/Kierownika projekiu, w formie pisemnej, dotvezace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyezna bedaca autorem dokumentacji
projeklowej.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacia nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (4miana parametréw geometrveznyeh trasy w planie i
przekroju podluznym) istniejacego polgczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietvm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacyeh lub urzadzen technicznych przey
korpus drogowy.

1.4.33. Przesvkoda naturalna - clement srodowiska naturalnego. stanowiacy utrudnienie w
realizac)i zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagne. rzeka. szlak wedrdwek dzikich zwierzat
itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dziclo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga. kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35, Przetargowa dokumentacja projektowa - czeé¢ dokumentacji projektowej. kidra wskazuje
lokalizacj¢, charakierystyke i wymiary obicktu bedacego przedmiotem robat.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Mozze sklada¢ sie z pelnej sciany, stupdw
lub innych form konstrukeyjnyeh, np. skrzva, komor.

1.4,37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i praywricenie pierwotnych lunkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtosc teoretyczna - odleghosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
MOStOWeEo,

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obicktu (mostu / wiaduktu) - odleglosé migdey zewnetrznvmi
krawgdziami konstrukceji obiektw, mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje
calkowitg szerokosc¢ konstrukeyjna ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokosc uzytkowa obiekiu - szerokosé jezdni (nawierzchni) preesnaczona dla
poszezegolnyeh rodzajow ruchu oraz szerokosc chodnikow mierzona w swictle porgczy mostowyeh
z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dolem oddzielajacei ruch kolowy od ruchu pieszepo

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilodei (preedmiarem) w kolejnosci
technologicene) ich wykonania.

1.4.42. Tercn budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacezo dla wykonania na nim robot oraz
inne migjsca wymiienione w kontrakeie jako tworzace czese terenu budowy



1.4.43. Tunel - obickt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapevwnienia komunikacji drogowej 1
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewrziecia budowlanego, stanowigea odrebna calogé
konstrukeyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywaniu robot zwigzanych z budows, modernizacja/
przebudowa. utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu,

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanveh robét, bezpieczenstwo wszelkich
CZynnosci na terenie budowy, metody uzvte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontrak towych preekaze
Wykonawcy leren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami PrawnyImi i
administracyjnymi, lokalizacjg i wspdhrzedne punktéw glownych trasy oraz reperdw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekiowe] i dwa komplety S8T.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przckazanyeh mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub niszezone znaki geodezyjne
Wykonawea odtworzy i utrwali na whasny kosat.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rvsunki, obliczenia i dokumenty. zgodne =
wykazem podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projekiowa:

— UL Zamawiajgeego: wykaz pozygji. ktére stanowig przetargowa dok umentacj¢ projektowa
oraz projektows dokumentacje wykonaweza (techniczng) i zostana przekazane Wykonavey,

— [TOOD Wykonawey; wykaz zawicrajacy spis dokumentacji projektowe, ktora Wrykonawca
opracuje w ramach ceny kontrakiowej,

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przckazane
Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika projekt stanowig €Zgs¢ umowy. a wWymagania okreslone
w chocby jednym 7 nich sa obowiazujace dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaeyi,

W preypadku rosbiesnoscl w ustaleniach poszezegolnych dokumentow obowiazuje
kolejnosé ich waznosei wymieniona w _ Kontraktowveh warunkach ogolnyeh™ (L, Ogdlnveh
warunkach umowy ).

Wykonawcea nie moze wyvkorzystywaé bledow lub o puszezen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic InZzyniera/Kierownika projektu.
ktory podejmie decyzie o wprowadzeniu odpowicdnich zmian i poprawek,

W przypadku rozbieznosci, wymiary podanc na pismie sa warniejsze od wymiarow



okreslonych na podstawie odezytu ze skali rvsunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zeodne 7 dokumentacja
projektowa 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docclowe, od ktorych dopuszezalne s odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow budowli muszs wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszezalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg
projekiowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli. to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a)  Roboty medernizacyjne/ przchudowa i remontowe (.pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istmiejacych obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe. bariery ochronne.
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robit.

Przed przystapieniem do robot Wykonawea preedstawi Inzvnierowi/Kicrownikowi
projekiu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci
od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien byé na bieraco aktualizowany przez
Wykonawee. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W crasie wykonywania robét Wykonawea dostarczy. zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszysikie tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgee takie jak: zapory, swiatla oslrzegawcze. sygnaty.
itp., zapewniajac W ten sposob bezpisczenstwo pojuzdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosei w dzics i w nocy tych zapor i znakow.
dla ktorych jest to nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa,

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawea obwiesei publicznie przed ich TOZPOCZECiem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w migjscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorveh tredd
bedsie zalwierdzona przes Inzynicra/Kierownika projektu. Tablice in formacyjne beda utreymywane
przez Wykonaweg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacic i przyjmuje sie, 7e
jest wlaczony w cene kontraktows.

b) Roboly o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zshezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostateeznego robot.

Wykenawea dostarczy, zainstaluje i bedzie uttzyiny wad (vinczasowe urzadeenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgeze. oswietlenie, sygnaly i znaki OSIIZegawere oray
wszelkie mne srodki niezbedne do ochrony robot. wygody spotecznosci i innyeh.

W miejscach przylegajacych do drog otwartveh dla ruchu, Wykonawea ogrodzi lub
wyTaznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kicrownikiem pre ektu,



Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddow i maszyn pracujacych
przy realizacji robot, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakl przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projekiu, tablic informacyjnych. ktérych trese
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kicrownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyimuje sie, ze
jest wiaczony w cene kontraktows.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robit wszelkie
przepisy dotyczaee ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawea bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;.

b) podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyvezacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokdl terenu budow y oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innveh, a wynikajaeveh 2
nadmiernego hatasu, wibracji. zanieczyszezenia lub innych przyczyn powstalveh w nastepstwie
jezo sposobu dziatania.

Stosujac sig do tych wymagan bedzie mial szezegdIny wzelad na:
1) lokalizacje baz. warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2)  srodki ostroznosci i zabezpicezenia przed:
)  zanieczyszezeniem sbiomikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksyeznymi,
b) zanicczyszczeniem powictrza pylami i pazami.

¢} mozliwoscig powstania pozary.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawcea bedzie preestrzegac przepisy ochrony przeciwpoiarowe.

Wykonawcea bedzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw
Sprawny spregl przeciwpozarowy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowicdnimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osdh trzecich

Wykonawcea bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacyi robot albo przez personel Wykonawey.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposab trwaly sg szkodliwe dla otoczenia. nie beda dopuszezone do
uzvcia.
Nie dopuszera sig uzyveia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanic o

stezemiu wigkszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi preepisami



Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobatg techniczna wydana
przez uprawniona jednostke, jednoznacenie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tyvch
materiatéw na §rodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoriczeniu robot
ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagaja tego odpowicdnie przepisy Wykonawea
powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawea uzyvl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiajacy,

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powicrzchni ziemi 1 za urzadrsenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadz bedacyceh
wiascicielami tyech urzadzen potwierdzenie informacyi dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni whasciwe oznaczenie i zabezpieczenic przed
uszkodzeniem Lych instalacji | urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawea zobowiazany jest umiedcic w sworm harmonogramie reverwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robdl, kidre majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podsemnych na terenie budowy i powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projekiu 1 wladee Jokalne o
zamiarze rozpoczgcia robot. O fakeie preypadkowego uszkodzenia tveh instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie »
nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawea bedzie odpowiadacd za wszelkic spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podzemnych wykazanveh w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudows mieszkaniows. Wykonawea bedzic
realizowac roboty w sposéb powoedujgey mimmalne niedogodnosct dla mieszkancow. Wyvkonawea
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dealalnoscia

Inzynier/Kierownik projektu bgdzic na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonaweg a wlaseicielami nieruchomosci 1 dotyezacych korzystania «
wiasnosci 1 drog wewnetrznych, Jednakize, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie
bgdzic ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowicniami zawartymi
w wirunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obeiazen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcic materialdw 1 wyposazenia na i 7 terenu robot. Wykonawea uryska
wszelkie niezbgdne zezwolenia 1 uzgodnienia od whasciwych wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow (ponadnormatywnyeh) i o kazdvm takim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera’Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie
spelniajace rych warunkdw zostaly vsunigte # terenu budowy. Pojardy nowodujaee nadmiems
obciazenie osiowe nie bedg dopuszezone na swiezo ukonezony fragment budowy w obrebie terenu
budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposoh uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyvniera/Kierownika projekiu.



1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawea bgdzie przestrzegaé przepiséw dotyczacvch
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegdlnosei Wykonawea ma obowiazek zadbag, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarmych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzgt | odpowiednia odziez dla ochrony zycia | zdrowia oséh zatrudnionych na budowic oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnicniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawea bedzie odpowiadal za ochrong robdt i za wszelkie
materialy i urzadzenia uzywane do robdét od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea bgdzie utrzymywaé roboty do czasu odhioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposab, aby budowla drogowa fub jej clementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatccznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie. to na pelecenie
Inzyniera’Kierownika projcktu powinien rozpoczaé robotly utrzvmaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przcz wladze
centralne i micjscowe oraz inne przepisy. regulaminy i wytyczne, kiore sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z wykonywanymi rahotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganic tych
postanowien podezas prowadzenia rohot.

Wykonawca bedzice prrestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnicnie wszelkich wymagan prawnych odnoénie rnakéw firmowych. nazw lub innvch
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzyviych lub zwigzanyeh »
wykonywaniem robit i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dzialantach, przedstawiajac kopie vezwolen i inne odnosne dok umenty. Wszelkie straty,
koszly postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawea. z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takic naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub speeyfikacji dostarczonej pree Inzynicra'Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznosé norm i zbiordw przepisow prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontrakiowych powolane sa konkreine normy i przepisy.
ktore spelniac¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beds
obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawlonego wydania powotanveh norm i
przepisow o ile w warinkach kontrakiu nie postanowione inaczej. W przypadku gdy powolane
normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkreinego kraju lub regionu, mogg by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub WYZSZy poziom wykonania
niz powolane normy lub preepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemmnego zatwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powolanvimi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przes Wrykonawee 1 przedtozone



Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska. monety. przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasnosé Zamawiajacego, Wykonawea zobowiazany jest powiadomi¢ Indyniera/Kierownika
projektu i postepowac zgodnic z jego poleceniami. Jezeli w wyvniku tych polecen Wykonawca
ponicsie koszty 1/lub wystapia opoznienia w robotach, Inzynier/Kierownik projekiu po uwzgodniemu
« Zamawiajacym 1| Wykonaweg ustali wydhizenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o
ktorg nalezy zwickszy¢ ceng kontraktowa.
1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacig)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczyé Zamawiajacemu, pomieszezenia biurowe,
sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace. zgodnic z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ..Zaplecze Zamawiajgcego™.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tyzodnie przed zaplanowanvm wykorzystaniem jakichkolwick
materialow przeznaczonvch do robot, Wykonawea przedstawi Inzynicrowi/Kierownikowi projcktu
do zatwierdzenia, szezegdlowe informacje dotyezace proponowanego Zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan
laboratorvjnych oraz probki materialow.

Zatwicrdzenie partii materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznic, ze wszelkie
matenaty z danego srodha wryskaja zatwierdzenie.

Wvykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszezoncpo zZrodla w sposob ciaely spelniaja wymapania 85T w czasic realizac
robdt.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawea odpowiada za uzyskanic pozwolen od wiadcicieli i odnosnyveh wladz na
pozyskanie materialow ze Zrodel miejscowych wlagczajae w to frodla wskazane prees
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczyc Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodia.

Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowl projektu do zatwierdzenia
dokumentacije zawierajgca raporty 7 badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana preez
siebie metode wydobyeia i selekejl. uwzgledniajge aktualne deevzie o cksploatacji, organow
administracyi panstwowej 1 samorzadowe).

Wrykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienic wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow pochodzacveh ze Zrodel migjscowych
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jakie okaza sic potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materialow do robat.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow. dokopow i miejsc pozyskania
materialow miejscowych beda formowane w haldy 1 wyvkorzvstane przy zasypee i rekultvwacii
terenu po ukonczeniu robot,



Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innyeh
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiczione na odkiad
odpowiednio do wymagar umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktére zostaly wyszezegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna
zgode Inzyniera/Kicrownika projekm.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnvni
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nic odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiczione #
terenu budowy i zlozone w micjscu wskazanym przez Inzvniera/Kierownika projektu. Jedli
mzynier/Kicrownik projektu zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materialéw do innveh robét, niz
te dla ktérych zostaly zakupione. 1o koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartoscicwany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w kiérym znajduja si¢ nie #badane i nic zaakceptowune materialy.
Wykonawea wykonuje na wlasne ryzyko. liczac si¢ # jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi
Inzyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodmie przed uzyciem tego
muateriatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne » uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kicrownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektw.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawea zapewni. aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
uzyte do robdt, hyly zabezpieczone prred zanieczyszezeniami, zachowaly swojg jakosé |
whasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli przez InzynieraKierownika projektu.

Migjsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawee i zaakeeptowanveh przez InzvnieraKierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wylwomie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika
projekiu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prabki
materialow mogg byc pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosel, Wyniki tych kontroli beda
stanowi¢ podstawe do akeeptacyi okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakoscei.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje
wytwdmi, musza by¢ spefnione nastepujgee warunki:

a)  Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoe Wykonawey orar



producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekeii,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie. do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkeja materialow przeznaczonych do realizacji robét,

¢} Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawev, Wykonawea uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeii i badan w tych
miejscach,

3. sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takicgo sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robét. Sprzet wrywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilogei wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakeeptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu: w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Liczba 1 wydajnosc sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie 7
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej. SST i wskazaniach Inzyvniera/Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczaeymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwicrdzajgeych dopuszezenie sprzetu do uzyvtkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
Wymagane przepisami.

Wykonawcea bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujy mozliwosé wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach. Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kicrownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akeeptacjc przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzgt. po
akeeptacji Inzyniera/Kierownika projektu. nic moze byé pozniej zmicniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny. urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdvskwalifikowane i nie
dopuszezone do robot.

4. transport

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyna miekorzysinie na jakosé wykonywanych robot i wlasciwosel preewozonych materiatéw

Liczba srodkdw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesienin do dopuszezalnych naciskGw na os 1 lnnyeh parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetmajace tych warunkow moga byé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawey,

Wykonawea bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt. wizelkie zanicczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do

erenu



budowy.

S. wykonanie robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakosc zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacia
projckiows. wymaganiami SST. PZI, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce
orar poleceniami lnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosel wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w
dokumentacji projekiowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawee w wytyezeniu i wysznaczaniu robdt zostana, usuniete
przez Wykonawee na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenic wytyezenia robot lub wyznaczenia wysokosel preez Inzyniera/Kierownika
projektu nic zwalnia Wykonawcey od odpowiedzialnosei va ich dokladnosé.

Decyzje Inzynicra/Kierownika projektu dotyczgce akeeptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacyi
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycenych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystgpujgce przy produkeji 1 przy badaniach materialow. doswiadezenia # przeszlosei, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie,

Polecenia Inzynicra/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawee w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grosba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca,

6. kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowad 1 przedstawic do akeeptacii
Inzyniera/Kierownika projektu program zapewnienia jakosei, W programie zapewnienia jakogci
Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robol, mozliwoscel technicsne.
kadrowe i plan organizaci robdt gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa. S8T oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesc ogolna opisujaca:
—[1C| organizacje wykonania robit, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
. * organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— spusOh zapewnienia bhp.,
~J0000 wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 prevgotowanie praktvesne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosé I terminowosé wykonania

poszczegoinyeh clementow robot,



—J007 system (sposob 1 procedurg) proponowane] kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robat,

= wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan).

=000 spos6b oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryvinych. zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacyeh, a takze wycigganych wnioskdw 1 zastosowanych
korekt w procesic technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
miormacy Inzynierowi/Kierownikowi projektu:

b) czesc szczepdlows opisujges dla kardego asortymentu robat:

technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,

—O00CT rodzaje i ilodé srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
mateniatow, spoiw. lepiszezy, kruszvw itp..

—[0CC sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transporti,

— 007 sposob i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonyvch podczas dostaw materiatow.,
wylwarzama mieszanek 1 wykonywania poszezegdlnyeh elementow robot,

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby
osiagnac zalozong jakosé robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét 1 jakodei materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajge personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobieramia probek 1 badan matenatow oraz robot.

Przed zatwicrdzeniem systemm kontroli Inzynier/Kicrownik projektu moze zazadaé od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Zze poziom ich wykonywama jest
zadowalajacy.

Wykonawea bedzie przeprowadzad pomiary | badania materiatow oraz robot z
czgstotliwoscia zapewniajacy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie 2 wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwosc sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone. Inzynier/Kierownik
projekiu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie «
UMowWd.

Wykonawea dostarczy Inzvnierowi/Kicrownikowi projektu éwiadectwa, ze wszysikie
stosewane urzadzenia i sprzet badawcezy posiadajy wazng legalizacje, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgeych procedury badan

Inzynier/Kierownik projektu bedeie mied nieograniczony dostep do pomieseczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekeji

Inzymier/Kierownik projektu bedzie preekazywaé Wykonawey pisemne informacje o
jakichkolwick niedociagnigciach dotvezacych urzadzen laboratorvinyeh, sprzetu, zaopatrzema
laboratorium, pracy personclu lub metod badawezych. tezeli nicdocigenigeia te bpda tak powazne




Ze moga wWpiynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robét badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociaggniecia w
pracy laboratorium Wykonawey zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych
materialdow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobicrane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobicrania
probek, opartych na zasadrie, 7e wszystkic jednostkowe elementy produkceji mogg byé #
Jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan,

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie micé zapewniong mozliwosé udzialu w pobieraniu
probek,

Pojemniki do pobicrania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera’Kierownika projekiw. Probki dostarczone przez Wykonawcee do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beds odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inzynicra/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera’Kierownika projekiu Wykonawea bedzic przeprowadzac
dodatkowe badania tych materialow, kiore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowa
maleriaty mie zostang przez Wykonaweg usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tveh
dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwicrdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkic badania 1 pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakicgokolwick badania wymaganego w SST, stosowaé mosna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaskeeptowane przez Inzyniera/Kierownika projekiw.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badari, Wykonawca powiadomi
nzyniera/Kicrownika projektu o rodzaju, micjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzvmera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie preekazywaé InzynierowiKierownikowi projektu kopie raportéw »
wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonvm w programie
zapewnicnia jakosei.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych. przez niego zaaprobowanvch.
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Inzynier/Kierownik projekiu jest uprawniony do dokonywania kontrali. pobicrania
prabek i badania mateniatow w miejscu ich wytwarzania/pozyvskiwania. a Wykonawea | producent



materialow powinien udzieli¢ mu mezbedne) pomocy.

Inzynier/Kicrownik projektu, dokonujae weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawcee, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i
wynikow badan dostarczonych przez Wykonaweg.

[nzynier/Kierownik projektu powinien pobierac probki materialow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcey, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ke raporty
Wykonawcy sa niewiarveodne. to Inzynier/Kicrownik projektu oprze sic wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosei materialow 1 robdt z dokumentacjg projektowsa i S8T. Moze
rowniez zlecic, sam lub poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtémych lub dodatkowych
badan niczaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan 1 polnerama probek ponigsione zostana przez Wykonawcee.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzvnier/Kierownik projeklu moze dopuseid do uzyeia tylko te matenialy, ktdre posiadaja:
1. certyvfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy. Zze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlaseiwych
przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracj¢ zgodnoser lub certviikat zgodnosel «:
—C0000 Polska Norma lub
=/ I I 11l | aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktoryveh nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt |1
1 ktdre spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorveh ww. dokumenty sqg wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreglajace w sposob jednoznaczny jej
cechy,

Produkty przemystowe musza posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wiynikow tvch badan bedg
dostarczone przez Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi projekm,

Jakiekolwiek materiaty, klore me spetnigja tveh wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowilazujgcym
Zamawidjgeego 1 Wykonawee w okresie od przekazania Wykonawey terenu budowy do konca
okresu pwarancyjnego. Odpowiedzialnose za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujgcymi przepisami |2] spoczywa na Wykonawcey.

Zapisv w drienniku budowy beda dokonyvwane na biezaco [ bedg dotyezyé przebicgu
robal, stanu bezpieczenstwa ludzi 1| mienia oraz technicznej i gospodarcze] strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czylelne, dokonane trwalg lechnika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw,

Lalaezone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokumenty bedy oznaczone kolejnvm



numerem zatacznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawey 1 Inzyniera/Kierownika projektu.
Do drennika budowy nalezy wpisywad w szczegolnosci:

—[0O0CC datg przeckazania Wykonawcey terenu budowy,

—[00)L1 7 datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projekiowej,

| | date uzgodnienia przez Inzyvniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robaot,

—J_UL] terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszezegdinyeh elementow robot,

— | TN przebieg robot, trudnoéei 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

—0000C daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

—[ I CINE zgloszenia i daty odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robdt,

—OCCCD wyjasnienia, uwagi i propozyeie Wykonawcey,

- stan pogody 1 lemperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku » warunkami klimatyeznymi.,

projektowej.

= LI | zgodnosé reeczywistych warunkdw geotechnicenyeh z ich opisem w dokumentacii

—L | IC dane dotyezace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonvwanych przed i w trakcie
wykonywania robit,

—_ 100 dane dotyezace jakosel materialdw, pobicrania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem. kio je preeprowadzal,

I wyniki prob poszezegolnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal.

= inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
prredlozone Inzynicrowi/Kicrownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisujc z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projekianta do dziennika budowy obliguje Inzynicra/Kicrownika projektu do
ustosunkowania sig, Projekiant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawey robot.

(2) Ksigzka obmiardw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktyeznego postgpu
kazdego » elementdw robot. Obmiary wykenanveh robot przeprowadza sig w sposéb ciggly w
jednostkach przyjetvch w kosziorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3 Dokumenty labhoratornyine

Dzienniki laboratorvine, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci matertatow, receply robocze 1 kontrolne wyniki badan Wykonawey beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zataerniki do odbioru robol. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzvnicra’Kierownika
projektu



(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenic na realizacjg zadania budowlanego,

b} protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy eywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robat,

e) protokoly z narad 1 ustalen.

f)  korespondencjg na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcic kidregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduie jego natvehmiastowe
odtworzenic w formie przewidzianej prawem.,

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyvniera/Kierownika projekru i
przedstawiane do wgladu na zyezenie Zamawiajacego.

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdét zeodnie #
dokumentacja projcktowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawcea po pisemnym powiadomieniu
[nzyniera/Kierownika projekiu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwick biad lub prwencz&nh. (opuszczemie) w ilosciach podanyeh w lepym
kosztorysic lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcey od obowigzku ukonczenia wszystkich
robal. Bledne dane zostang poprawione wy instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestodeia wymagana do celu
miesigezne) platnodei na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonvm w umowie Iub
oczekiwanym przez Wykonawcee 1 Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

MHugosci | odieglose: pomigdzy wyszezepdlniomymi | punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdhe: limi osiowe].

Jesh SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, abjetodei bedg
wyliczone w m* jako dhugoéé pomnozona przez sredni przekroj,

loscr, kiore maja by obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach

r.5t.!4551|_:-L Z Wymags: aniami S58T.



7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasic obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. lezeli urzadzenia
te Tub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazme $wiadeciwa
legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawcee utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawea dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom S8T Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czedciowym lub ostatecznvm odbiorem odcinkdw
robot, a takZze w przypadku wysigpowania dlursze) preerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonyvwania.
Obmmar robol podlegajacych zakryeiu przeprowadza sig preed ich zakryciem.

Foboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgdg wykonane w sposdh
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanyeh powierzehni lub objetosci beda uwrupemione odpowiednimi
szkicami umieszezonymi na karcie ksiazki obmiarow, W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynicrem/Kicrownikiem projcktu.

8. odbiodr robot

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich 58T, roboty podlegaja nastepujgcym etapom
odbioru
a)  odbiorowt robdl zamkajaeveh 1 ulegajaeveh wakryveiw,
b)  odbiorowi czgdciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemiL

d)  edbiorowt pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgeveh i ulegajacyeh rakryei

51

lakodel wyvkonvwanych robot. ktdre w dalszyvm proce



Odbior robot zanikajacveh 1 ulegajacych zakrveiu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgeym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postgpu
robdt.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

Gotowosc danej czesci robdt do odbioru zetasza Wykonawcea wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie. nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tvm fakete Insyvmera/Kierownika projekt

Jakosé i ilos¢ robot ulezajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kicrownik projektu na
podstawie dokumentdw zawierajucych komplet wynikow badan laboratoryinyeh 1 w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa. SST | uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

(Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosei 1 jakosdci wvkonanych czgsei robot, Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sig wg zasad jak prey odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatccznego robdt

Odbidr ostateczny polega na linalnej ocenie rzeczywistego wykonamia robdt w
adniesieniu do ich 1lodei, jakosei 1 wartosc.

Catkowite zakonczenie robdt oraz potowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdezona
przcz Wykonawee wpisem do deziennika budowy 2 berawlocsnym powiadomieniem na pismie o
tvm fakeie InFyniera/Kierownika projekiu.

Odbiér ostateczny robot nastapl w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwicrdzenia przez Inzynicra/Kicrownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentow. o ktdrych mowa w punkeie 8.4.2.

Cdbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnoscei Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedlozonyeh dokumentow, wynikow badan 1 pomiardow, ocenie
wizualnej oraz zgodnosel wykonania robot z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sig # realizacja ustalen przyjetych w
trakeie odbiordw robdtl zanikajgeveh 1 ulegajaeveh zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robaot
uzupetniajacych i robot poprawkowych,

W preypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupeiniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwic swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanvch robot w
poszezegolnyeh asortvmentach nieznacznie odbicga od wymaganej dokumentacja projektowa 1 SS87T
z uwzglednieniem toleraneji § nic ma wigkszege wplywu na cechy cksploatacyjne obiektu |
bezpieczenstwo ruchu. Komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosé wykonvwanych
robot w stosunku do wymagan przyjetveh w dokumentach umowy



8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokél
odbioru ostatecznego robét sporzadzony we wzoru ustalonego przez Zamawidjgeego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowad nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacjg projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa. jesli
sostata sporzadzona w trakeie realizacji umowy,

2. sezeregélowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),

3. receply i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (orveinaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczefi laboratorvinveh, zgodne z SST i ew.
PZl.

&. deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnosel whudowanych materiatéw zgodnie # SST i
ew. PZJ,

7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
rataczonych do dokumentdw odbioru. wykonanyveh zgodnie # SST § PZI,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanic robdt lowarzyszacych (np. na przelozenic linii
lelefonicznej, energetyeznej, gazowej. oswistlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tvch robat wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonaweza robdt i sicei usbrojenia terenu.

10.  kopi¢ mapy zasadniczej powstale] w wyniku geoderyine] inwentarvzacii powykonawcze).

W przypadku. gdy wg komisji. roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznezo, k{mucfa w porozumieniu z Wykonawey wyrnaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot,

Wizystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedy
zeslawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupelniajacveh wvznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

(dbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanveh robél zwiazanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistiatych w okresie gwarancvinym.

Odbidr pt]'-FH':-ll'aHCVfﬂ'-. bedate dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu »
uwzgledmemem zasad opisanych w punkeie 8.4 _Odbiér ostatecsny robot”

9. podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke
obmiarows ustalona dla danej pozyeji kos ,s;\_.y_-..-:-:h;_

Dla pozycji kosztorysowych wyeenionveh rvezahtowo podstawa phatnosei jest wartos



(kwota) podana przez Wykonawee w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w 88T 1 w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowaé:

—JCC00 robocizng bezposrednia wraz » towarzyszacymi kosztami,

DL wartose zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

—LIC00 wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— I[LE0 I koszty posrednie. zysk kalkulacyjny 1 rvzvko.
—LILCT podatki obliczone zgodnie 2 obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkéw umowy | wymagan ogélnyveh zawartveh
w D-M-00.00,00 obejmuje wszystkie warunki okredlone w ww. dokumentach, a nie
wyszezegolnione w kosztorysic.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie 7 Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projekiu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robot.

(b) ustawienie tymezasowego oznakowania | o$wietlenia zgodnie z wymaganiami hezpieczenstwa
ruchu,

(e) oplatvidzierzawy terenw,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymezasowej nawierzchni. ramp, chodnikow, kraweznikdw. barier. oznakowan i
arenazu,
(1)  tymezasowy przebudowe urradzen obeveh.
Koszt utrzymania objazdow/przejasdiw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie I usunigeie tymezasowych oznakowan pionowveh,
poziomych. barier i $wiatel,

(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt hkwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) wusunigcie whudowanych materialdow i oznakowania,

(b} doprowadzenie terenu do stanu pierwotmego.



10. przepisy zwigzane

1.

[

Lad

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz, U. Nr 89, poz. 414 7 poznicjszymi
Zimianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiérki oraz tablicy informacyinej (Dz, U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pOsniejszymi
smianami).



. WSTEP

5

MATERTALY

-
[

4, TRANSPORT

SPRZET

S7ZCZEGOLOWE SPECYFIKACTE TECHNICZNE
D - 06.03.01
SCINANIE T UZUPELNIANIE POBOCZY
NAJWAZNIEISZE OZNACZENIA TSKROTY

OST - ogdlna specylikacja techniczna

851 - szezegolowa specyfikacia

techniczna

SPIS TRESCI

5. WYKONANIL ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCT ROBOT

7. OBMIAR ROBO1
8. ODBIOR ROBOT

9, PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE




5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane rgeznie. za pomoca lopat lub sprzgtem
mechanicznym wg pkt 3.2

Scinanie poboczy nalesy przeprowadzi¢ od krawgdzi pobocza do krawgdz nawierzchni,
rgodnie » zatoronvm w dokumentacji projektowe) spadkicm poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podezas Scinania poboczy nalezy wywicze na odklad.
Miejsce odkladu nalezy uzgodnié z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchnié na glebokosé od 5 do 10 em. doprowadzic
do wilgotnose optymalnej poprzez dodanic wody i zagescid.

Wskaznik zageszezenia okreslony zgodnic z BN-77/8931-12 [3]. powinien wynosic co
najmniej 0,98 maksymalnego zapeszezenia. wedlug normalnej metody Proctora. 2godnic z PN-DB-
04481 |1].

5.3. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkaw (welebien) i zamzenia w poboczach nalery je
uzupetnié materialem o wlasciwosciach podobnych do materiatu. z ktérego zostaly pobocza
wykonane.

Migjsce. w ktérym wykonvwane bedzie uzupelnienie, nalezy spulchmié na glebokosc od 2
do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosei optymalnej, a nastgpnie ulozyé w nim warstwe materiatu
uzupelniajacego w postaci mieszanck optvmalnych okreslonych w OST D-05.01.01 . Nawierzchma
oruntowa naturalng”, Wilgotmosé optymalna 1 maksymalng gestosé szkicletu gruntowego mieszanek
nalezy okreshc laboratoryjnie. zgodnie » PN-B-04481 |1].

Zageszezenie ulozone] warstwy materialu uzupeiajgcego nalezy prowadzic od krawedsi
pobuczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi byc
saakeeptowany przez Inzyniera. Zagesscrona powicrzehnia powinna byé rdwna, posiadac spadek
poprzecrny zgudny 2 zalozonym w dokumentacii projeklowej, oraz nie posiada¢ stadow po
przejsciu walcow lub vageszeearck.

Wskaznik zapeszezenia wykonany wedtug BN-T7/8931-12 [3] powinien wynosic co
najmniej (1,98 maksymalnepo zaggszezenia wedlug normalnej proby Proctora, sgodme » PN-B-

04481 |1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

(gdlne zasady kontroli jakosel robot podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne”
pkt 6

F | [ B
L e ]
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Przed prvystgpieniem do robdt Wykoenawcea preeprowadzi badania gruntow
proponowanych do uzupelnienia poboczy oraz opracuje optymalny sklad micszanki wedtug (51

[3-03.01.00 , Nawierschnic gruntowe . OST T3-05.01.01 _ Nawlcrzehnia gruntowy naturaina



6.3. Badania w czasie robot

Crestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiardw w czasie prowadzenia robot podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Crestotliwose oraz zakres badan i pomiarow

Crzestotliwosc badan

‘ L | Wyszezegdlnienie badan Mimimalna liczba badun na
T | dziennej dzialee robocze]

e
|1 |Uziarnienie mieszanki 2 probki
luzupetniajace; '

2 |Wilgotnosé optymalna micszanki | 2 probki
luzupelniajace] i
| B et B .. -

3 (Wilgoinosé optvmalna gruntu w ) probki :

|$cigtvm poboczu

| 4 |Wskaznik zageszerzema na |
| tscinanych lub uzupelnianveh |
poboczach I

| |

L _ S—
2 razy na | km

6.4. Pomiar cech geometrycznych scinanych lub
uzupelnianych poboczy

Czestotliwosé oraz zakres pomiardw po zakonezeniu robot podano w tablicy 2

[ablica 2. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow seinanveh lub uzupetmanyeh poboczy

Ip. Wyszezegdinienie Minimalna czgstotliwose
DOTITATGW

4 3 : . o = "
| Spadki poprzeezne 2 ravy na 00 m

3 Rownosd poprrecsna

o S0 m

6.4.1. Spadki poprzcezne pobocey

Spadki poprreczne poboczy powinny bye 7godne 2 lokumentacig projekiowi 1 wiynosid

od 4 do 8% « tolerancig = 1%

6.4.2, Rownosc poboczy

oo b s 4 e | PERC RS, 0 PRCVUIVENURHVI! [N SPIE L. WOPRIPRNY . Ao
Nierdwnodci podluzne 1 poprzeczie nalezy mierzyc fat:
21, Maksvmalny przeswit pod lata nie moze preekracsad 15 mun

1




7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 . W ymagania ogdlne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m?2 (metr kwadratowy) wykonanych robdt na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Oedlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdne™ pkt 8.

Roboty uznaje sie 7a wyvkonane zgodnic z dokumentacjy projekiowa, 881 1 wymaganiami
Tnzyniera, jezeli wszystkic pomiary i badania # zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dalv wyniki
POZVIVWILE.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ooolne ustalenia dotverace podstawy platnoesel podano w OST D-M-00.00.00

- Wiymagamia ogolne” pkt Y.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;]

(ena wykonania 1 m® robot obejmuje:
- PLACE POMIATOWE 1 PrZygolowawcze.
venakowaie robot,
= scigeie poboczy 1 zageszezenie podioza,
odwiezienic gruntu na odktad
dostarczenie materiatu urupelmajgeepn.
—C 000 rovdezemie materiatu,
LADCSZCECTIIG ]1::-|“1 WY

0 NTAEPRWAALCHIC PONUATOW 1 BAOan 1aparaloryjnyeh Wy indgdanycil W spech [ikacl

lechniczng),



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-0445] Grunty budowlane. Badama laboratoryjne

2. I3IN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
3. BN-77/8931-12 Ounaczenic wskaznika zageszezenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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1{). przepisy »wigrane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjsee] szczcedtowe] specyvfikacii technicznei (95T sn wyma

]

dbiory robit zwiazanyeh 7 oczvszezeniem i skropieniem wurstw konstrukeyimy'ch nawierzchni

1.2. Zakres stosowania SST



1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specviikacji dotycza zasad prowadzenia robot 2wigzanych z oczyszezeniem |
skropieniem warstw konstrukeyjnych przed uloZzeniem nastepnej warstwy nawicrzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Dkreslenia podstawowe sa zoodne 2 obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i 2 definicjami
podanymi w QST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.4,

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Qardlne wymagania dotvezace robol podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materialy
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogélne wymagania dotycrace materiatéw, ich pozyskiwania 1 skadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne™ pkr 2,

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materialami stosowanvmi przy skropieniv warstw konstrukeyjnych nawierzehni sa:
a) do skropicniz podbudowy nicaslatiowej:
IO kationewe emulsie Sredniorozpadowe we WTLEmA-1994 [5],

_______ uphmnione astalty srednivodparowalne we PAN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbuddw asfaltowyeh i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
= kationowe emulsje szvbkorozpadowes wg WT.EmA-1994 [3].

- uptynnione asfalty szvbkoodparowywalne wa PN-C-86173 [3],

asfally drogowe D 200 lub 13 300 wa PN-C-96170 [2], za zgoda Indvniera,

T L - 4
2.3. Wymagania dla materialow

Wymagania dlz kalionowe) emulsji aslalowe] podano w EmA-94 [3],

Wymagania dla asfaltéw drogowyeh podane w PN-C-96170 [2]
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne cugveie lepiszcey do skropienia warstw konstrukevjnyveh nawierzehni podano wtablicy 1

Tablica |. Orientacyine zuzveie leplszezy do skropignia warstw konstrukeyinych nawierzchni

St s | sy o
Rodzaj lepi 7CZa | Luzycie (kg/'m™)

=
=




1 |Emulsja asfaltowa kationowa od0.4 do 1.2

Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0.4 do 0.6

-

Doktadne zuzycie lepiszezy powinnoe byd ustalone w zalesnosel od rodzaju warstwy | stanu Jej powierzchni
1 vaakceptowane przez [nzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszezy

Warimki przechowywania nie moga powodowaé utraty cech lepiszcza [ obnizenia jego jakoscl.

Lepiszcze nalery prezschowywaé w zbiomikach stalowych wyposazonych w urzadzenmia grzewcze |
zabespicczonych preed dostgpem wody 1 zanieczyszezeniem. Dopuszcza sie magazynowanie lepiszezy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub Zelbetowwch przy spelnieniu tych samych warunkdw, jakie podano dla zbiomikdw
stalowvch.

Emulsjg mozna magazynowad w opakowaniach transporiowych lub stacjonarnyeh zhiornikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Mie nale#y stosowad zbiornika walcowego leigcepo, #¢ wigledu na tworzenie sig na duej powierzehni
cieery Jkozucha” asfaltowego zatvkajacego pofnie] przewody.

Prey precchowywaniu emulsji asfaliowej nalezy przestrzezac zasad ustalonych przez producenta.
3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotycegce spreglu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 3

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wrykonawea przysiepujacy do oczyszczania warslw pawicrzehni, pewinien wykaza¢ sie mo#liwoscia
korzystaniz z nastopujacego sprzehy
- 7T szezotek mechanicznych,

zaloca sip wryeie urzadzen dwuszczotkowych, Pierwsza ze szczorek powinia byé wykonana ¢ twardych
elemnentdw czyszczacyvch [ shuzyd do zdrapywuania oraz usuwania zanieczyszozen przylegajacych do czyszozone]
warstwy. Druga seczotka powinna postadac migkkie elementy czyszezace 1 shusve do zamiatania. Zaleca sig urvwanic
szezotek wyposazonyeh w urzadeenia odpylajace,

sprezarek,

_ zbiomikéw z woda,

TN seeeotek recznyeh.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawlerschni nalezy wiywad skrapiarke  lepiszeea. Skrapiarka powinna bwd
wyposazona w urzadzenia pomiarcwo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie nasigpujacych parametréw,

— TTemperatury rozkladanego lepisecea

=L cismienig lepissoea wkoleklorze



LD obrotdw pompy dozujace] lepiszeze,

00007 predkose] poruszania sig skrapiarki,

—Or7 wysokodci i diugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,

—1T] dozatora lepiszcza.

Zbiomik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak. aby byle mozliwe zachowanic
state] emperatury lepiszeza,

Wikonawea powinien posiadac aktualne swiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewnid rozkiadanie lepiszeza # tolerancia = 10% od ilodci zatozanei.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga byé trunsportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacjc
termiczng, zacpatrzonych w urzadzenia greeweze, rawory spustowe | zabezpieczonych prred dostepem wody,

Emulsja mo#e bywé transportowana w cysternach, sutocysternach, skrapiarkach, beczkach [ innyveh
opakowaniach pod warunkiem, 2e nie beda kKorodowaly pod wplvwem emulsji i nie beda powodowaty jej rozpadu,
Cysterny przeznaczons do preeworu emulsii powinny byé prredzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o
pojemnosci nie wigkszej niz 1 m”, a kazda preegroda powmna mieé wykroje w dnie umozliwiajace przephvw emulsji.
Cysterny. pojemniki | zhiomiki preesmaczone do transportu Tub skiadowania emulsji powinny byé czvste | nic powinny
zawierac reszlek innyeh lepiszezy,

S. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OS1 D-M-00.00.00 W ymagania ogdloe”™ pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszezenie warstw nawierzchni polega na usuni
szczoiek mechanicemych, a w razie pomzeby wedy pod clénienizem. W micjscach trudne dostepnyeh naledrv udbyvwad
szczotek recznyeh, W orazie potrzeby, na rerenach niezabudowanych, berpodrednio preed skropieniem warstwa powinna
byé coryszezona z Krzu prey uzveiu sprefonego powiolrzi.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszezona

lapic dopiero po

14

Jezeli do caysececnia warstwy byte wzywana woda, to skropienie lepiszezem moze nas

schnigoiu warstwy, 2 wiyjdtkiom zastosowania emulsyi, prey kidrveh nawierzchnia moze byé wilzots

Skropicnic warsbwy mode rospoczac sie po akeeptaci przez Infyniera je) eczvszczenia,



Warstwa nawierzchni powinna byé skrapisna lepiszezem prey wiyeiu skrapiarek, @ w migjscach trudno
dosteprych recznie (za pomoca wera « dvsrg rorprvskowa).

lemperatury lepiszcay powinny miescic sig w przedzialach podanych w tablicy 2.

Tublica 2. Temperatury lepiszezy przy skrapianiu

| Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
I |Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40 "
2 |Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 |Asfalt drogowy D 300 ad 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjy naleey ogrzad do temperatury zapewniajacej wymagana lepkosé.

Jezeli do skropienia zostala weyta emulsja asfaltows, to skropiona warstwa powinna byé pozostawiona bez
jakiegokalwiek ruchu na czas niezbedny dlz umoiliwienia penetracii lepiszcza w warstwe i odparowania wody 2
emulsji, W zalenoscl od rodeaju wieytej emulsji czas ten wynosi od | godz. do 24 godzin,

Przad uloZeniem warstwy £ micszanki mineralno-hitumicznej] Wykonawea powinien zabezpieczyé
skropiona warstwg nawierzchni przed uszkodeeniem dopuszeeajae tvlko miezbedny ruch budowlany.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady konroll jakesci robit podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed preystapieniem do robdt Wykonawea powinien przeprowadzic probne skropienie warstwy w celu
okreslenta optymalnych parametrdw pracy skrapiarki | okreslenia wymagane] iloscl lepiszcza w zaleinodei od rodzaju i
stanuy warstwy preewidzizne] do skropienia,

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania lepisecey

Ocena lepiszesy powinna hyé oparta na atestach producenta z tvm, 2e Wykonawca powinien kontrolowad
dla kardej dostawy wlasciwoscl lepiszery podane w tablicy 3

lablica 3. Wlasciwoscl lepiszcey ontrolowane w crasie robot

- 1 I Fontrolowsane [ Badanie |

L.p: Rodzaj lepisecea g [

i | .. E wiasciwosc! o |

| - wedbugr normy |

| | |

| i x . N s ¥

! ! |L mulsia asfaliows kationowa | lepkose EmA-04 [3] |
| I-‘I.HF:{I[ drogowy | penetracja PN-C-04134 [ 1]

I

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia | zuzvela lepisecea



Naledv precprowadzié kontrole ilosci rozkiadanego lepiszera wedhug metody podane] w opracowaniu
~Powierzchniowe utrwalenia, Omaczanie ilodcl rozktadanego lepiszeza 1 kruszywa™ [4].

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w 081 D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Tednostka obmiarows jest:
- m~ {metr kwadratowy ) oceyszezone] powierzchni,

-m? {metr kwadratowy) powierzchni skropione].

8. odbior robot

Ozolne zasady odbioru robdt podano w ORT D-M-00.00.00 W ymagania ogélne” pht 8.

Roboty wmaje sig zz2 wykonane zgodnie 7z dokumentacja projektowsa, 55T 1 wymaganiami In#yniera, je#eli
wizyatkic pomiary i badania z wachowaniem tolerancii we pkt & daby wymiki porytvane

9. podstawa platnosci

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyezace podstawy platnosci podanoe w OST D-M-00.00.00 _ Wymaganis ozdine” pkt 9,

9.2. Cena jednostki obmiarowej

-
Cena | m™ oceyseceenia warstw konstrukeyjnych obeymuge:
—O000C mechaniczne oczvszezenies karde] nizej polozons] warstwy konstrukevine] nawierzchni z ewentualnem
polewaniem woda lub urveiem sprezonggo powielria,

= 1 recrme odspojenie stwardniatych zanieczysrezen.
Cena | m™ skropienia warstw konstrukceyjnych abejmuje:

—i I dostarczeme lepiszeza 1 napemianie nim skrapiarek

10000 podarzanie lepiszeza do wymapane] temperatury,

10700 skropiente powierzehnt warstwy lepiszezen,

I precprowadzenie pomiardw | badaf faboratorvinyeh wymasmanveh w specylikacii technicane]



10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltdw
2. PN-C-%al170 Preetwory nattowe, Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4., Powterzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkladanego lepiseces 1 kruseywa”. Zalecone prece GDDP do

stosowania pismem GDDP-3.3a-331/342 z dnia 1992-02-03.

3. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaliowe EmA-94, [BDIM - 1994 1.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT -
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10. PRZLPISY ZWIAZANE
INFORMACIA AKTUALIZACYINA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przadimiotem niniejsze} srezegotowe] speey likacji technicene] (851 23 wymagania dotverace wykonania i

odbiora robot zwigzanyeh wwyvkonywantem warsly konstreheji nawierzehni z betony asfalfowego opracowana na

podstawie Oedlnef Specyviikacii Techniceneg] D-05.03 05

1.2. Zakres stosowania SST

s e RN N e . | iyl Fimiey 2 T 1- ¥ - I 2 | .
SFECZepoiowa specvilkacia technicrna £35T) slanowi obhowigzujacy podslawe jako dokwmenl

] [
mrzetareowy | kontrakiowy przy zlecaniv { realizacyi robdt na drogach wojewodekich

Jstalenia zawarte w ninisisze| specyfikac)i dotyery wasad prowadenia robot awiazenych @ wykonysanie

CICTAATIC | SAELUT . WY [ E R L



Nawicrzchnic z betonu asfaltowego mosna wykonywad dla drog o kategorii ruchu od KR do KR6 wg
Katalogu typowych konstrukeji nawicrzchni podatmych i polsztywnych™. [BDIM - 1997 [12] wg ponizszego
Zestawienia:

flasyfikacju drog we kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba vsi obliczeniowych
100 kN/pas'dobe
KRI - > 12 e
kB2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
ko od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KRG = 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszvwa I wypehiucza mineralnego o okreslonym skiadzie 1
teiarmieniu

1.4.2. Micszinka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna 7 odpowiednia, iloseiy astalou Tub
polimeroasialiy, wytworzona ng goraco, w okreslony sposab. spelniajaca okreslone wymagania

1.4.3, Beton asfaftowy (BA) - micszanka mineralno-asfaltowa wlozona | zagessczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substanciju powierzehniows czynna, ktdra poptawia adheze asfaltu do matsrialow
mineralnvech oraz zwigksza odpornosé blunki asfaltu na powierzehni kruszywa na odmywanie wods: moze bvié
dodawany do asfaltu Tub do kruszywa,

1.4.5. Podtoze pod warstwe asfiltowa - powierzchnia proyzotowans do utarenia warstwy 7 mieszankl mineralno-
aslalwwe].

1.4.6. Aslalt uphymniony - asfalr drogowy uplynriony lotnymi rozpussosalinikam

1.4.7. Emulsja asfaltows kationowa - asfall drogowy w poslaci Zawiesmy roZproszonego asfalm w wodsaie.

1.4.8. Proba technologicznu — wytwarzanie micszanki mineralno-asfaltowe] w celu sprawdeenia. e7y joj whiscnwoser sq
zeodne z Teceply laboratorying.

1.4.9. Odcinek probny — odeinek warstwy nawierzehni (o dlugosei co najmnie] 30 m) wiykonany w annkach
7hlizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow technicznyeh rahot
1.4.10, Katceoria rachu (KR) — obeiazenie drogi ruchem samochodowym. wyrazone W osinch obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na dubg,

1411, Pozostate okredlenia podstawowe sa 7godne ¢ odpowiednimi polskimi normami | 7 delinicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlns™ pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Oheolne wymagania dolvezace robot podans w OST D-M-00.00.00 _Wymagania ogolne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

A0 00 00

Dragiilne wyragania Jotvezace matenatdw. loh pozyvskiwania i skladowania, podano w Q051 12-M

Nale#y slosowaé asfalt drogowy spelisiyey wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6]

W ovalesnoset nd rodean warstwy | katesorti mchu naledy stosowad asfalty drogowe podane w tablicy nr



Typ mieszanki

i przeznaczenie KR-1-2 KR-3 I KR-4
Beton asfaltowy i |

SMA - warstwa DE3DABC ‘DESD ABC
scieralna D50/70 DESOAB DEBO A B
Beton asfaltowy

- warstwa ‘DESD AB.C
wiazaca D50/70 D35/50 lDF‘SO
[Beton asfaltowy -

warstwa

podbudowy D50/70 D35/50 D35/50

Odchytki zawartosci lepiszeza w mieszankach mineralno-asfaltowych w stosunku do wartosci
okreslonych w zaakeeptowanyeh do stosowania receptach powinny miescic sig w nastgpujacych

gramicach:
KR1-2 H1.5%
KR3-4 - +0.3%

2.3. Polime

Jereli dokumentacia projekiowa lub S5 1 preewiduje stoscwanic asfalty modyfikowanego polimerarmni, 1o

(3. 2%0
-0.1%:

roasftalt

polimeroasfalt musi spehmiaé wymagania TWT PAD-27 IBDIM [13] i posiadac aprobate techniczna.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanic w zaleznoscel od rodzaju warstwy i kategoril ruchu podano w

tabliey 112

2.4. Wypelniacz

Mo produke)i betonu asfaltowego nale?y stosowacd wypetniace wapienny, spelnisjuaey wh magatia normy PN-

C-06304:1961 dia wypehizer podstawowezo

2.5. Kruszywo

W zateinosci od karegorii ruchi i wurstwy nalezy stosowac kruszywa podanc wtablicy 2.
Sktadowanic kruszywa powinno adhyvwac sic w warunkach zabezpiscrajgoveh jo preed zaniecayszezeniem

| Zmieszaniem 7 mnymi asortyvmentami kroszywa Tub jego frakejami

sSkladowanie krussyvwa powinno

odbywad sie w warunkach zabezpicezajgeych je preed zanecsyszezeniem lub zmieszaniem »

innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

7e weoledu na kwasny charakter skaly, erysy sjenitowe, granitowe oraz melafirowe (a takze

grysy 7 7uzli stalowniczych oraz pomiedaowych

) nalezy stosowad, prrestreegajac zasad z tabliey

NR 2
Tablica Ni
|
lsjemt aranit melkafir zuzle stalownicze, pomiedZiowe
m = 3 m E E | .—.,.J o E = o [ E
z 2 o ZE £ 3] ol Z2E ZZ 3 2=
i) .| m ® B 32 N 2. &2 @5 . © <
@ 3 T F .o T = | o 54 g 3 o 32
= 0 o = 0 : 1
g% 2 =3 f_:-:-’:ai E. = gtﬂ f =0
e 2| =4 = 8 =
7 B |
Kategoria = 5 =
Ruchu | = = =
[KR-1 TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK TAK
IKR-2 TA TAI IE TAK K TAK TAK TAK TAK
KR-2 TAK MNIE i= TAK 4K NIE TAK TAK NIE




KR-4 NIE NIE NIE TAK NIE NE | Tak | mME | NE |

W kazdvm przypadku stosowanie srodka adhezyjnego jest obligatoryne

2.6. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowac asfull uplynniony spetniajacy wymugania okreslone w PN-C-96175:1974 |7

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalesy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okredlone w WT.EmA-UY

[14]

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyesgie sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 . Wy magania ugdlne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawea przystepuiacy do wykonania warstw nawierzehni z belonu gsfaltowepgo powinicn wykazad 513
mozliwescia koreyslania 7 nastepujaceao sprren:
T wylwarni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciuglym do wytwarzania mieszanek mineralng-
asfaltowyeh,
OO0 | ukdadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaliowych vl Fatee CZANE E0O.
skrapiarek,
waleow lekkich, srednich i cigakich .

T waleow stalowvch aladkich .
= T waledw ogumionych.

22 1T s7ezntek |;|'l._-'~|::>,]:1r‘|'i;_‘7'|'::.. ch lubyi L|1_;"|f-'['i'l urzgdeen CTVSTTILY ch.

samochodaw samowyladowezych # pravkryciem lub lermosdw

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Chedine wymagania dofyczace ransporfll pocand W OST D-M-000200 . Wymagania ogolne” pkt 4
4.2. Transport materialow

Mieseanks betomu aslaltow vazie potazdami samowvladowezymi 2 pravkrvelem w crasie

Lransparm i podegas oczekiwania na
Czas transportu od zaladunku do rozdadurky nic powinien preekraczac 2 godrin £ jednoczesnym
spetrieniem warunky rachowania lemperatury whbudowania

e st slostwallle samachodaw TeIMOosaw £ podWanyT v LT

CHIT Z2 WAy



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podane w OST D-M-00.00,00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 5,

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Preed przvstapicniem do robét, w terminie uzgodnionym 2 Inzynierem. Wykonawea dostarczy InZynisrowi
do akeeptaci: projekt skladu mieszankl mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryinych poszczegolnyeh
skladnikaw i prabki materialow pobrance w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrelnych przez Inwestora.

Projektowanic micszankl mineralno-asfaltowe] polegd na

doborze skfadnikow mizszanki mineraine,
1 dohoree optymalnef ilosci asfaltu
—Tr T okredleniu jej wlasciwosci 1 pordwnaniu wynikdw ¢ zalozeniami projektowymi.

Kraywa weiarnicnia mieszanki mineralng] powinna mieseic si¢ w polu dobrego UFIAIMICNiE WY LNaCAONeg0
przez krzywe granicsne.

S.2.1. Warstwa Scieralnz 2 betonu aslaliowego

Reedne krevwveh granicznych uriamienia mieszanck mineraloyeh do warstwy seierulngg 2 betonu
asfaltowero orae orientacyjne zawartosci asfalm podano w lablicy 2.

lablica 3. Rzedne krevwych granicenyveh usiarmienia mieszanki mineralne] do warstwy Scieralngj z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawartosci astallu

Rredne kreywyeh granicznyeh MM w zalenodel od kategorti ruchu
KR | lub KR 2 od KR3do KR 6
Mieszanka mineralna, mm

Wymiar oczek

%i1 77, mim

Lawartosé nd O ad ) gdDdod od od O aod 0 ad 0
asfaltu d020  doft lub lubod Ododo20  go2pt)  du 16 dol2.8
od Odo 6.3 —
(78
Przechodzi .
preci L0 104 | Gy
21.0) BE=100 100 RE=100  S0=1040 LM
16.0 T8+ 100 Q0= 0 Ta+100 &7+ 90=100 [0
|28 GH+U3 KU 100 (18+83 S su+L00 87 100
0h SG:86 69100 Tl 0474 j TO+=88  T3=1U0
g0 485 R Q- |0 ol fific 80
,n’."‘ 48478 3687 TR=100 |56l
4.1 40=70 576 6+ 10 10=50
0 A St Y5t 41=71 29+38
| zawartost
| siam>2.0 (41718 (34 -63) (29=50%  [(62=7]) (32=65
——— 26+30 =28 15530
.85 [ =34 32200 B=17
Wi 1733 1017 16423
[ 30 134735 i 7y 1=|7
Khi 8 1222 12:22 611 +13
u S+t 7 8+12 5+7 749
505605 i 3 } .35 3 R, 4 B=h5




1) micszanka o uziarnieniu nieciaghym; uziamicnie pietvpowe dla MM betonu aslaliowego

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla.

5.2.2. Warstwa winzaca, wyTownawcza | wzmacniajaca 2 betony asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wiagace], wyrdwnawezej i
wrmacniajgee] 2 betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Krzywe graniczne uziamisnia mieszanek mineralnyveh do warstwy wigzsce). wyTOWnawese] |
wzmacniajgeej 7 betonu asfaltowego preedstawiono na rysunkach 8-+1 3.

Skiad mieszanki mincralno-asfaltowsj powinien by¢ ustalony nu podstawie badan probek wykonanych we
metody Marshalla; probki powinny spetniaé wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 3.

Wykonana warstwa wiazaca, WiTownuwesa | wzmacniajaca 2 beronu asfallowego powinma spehniad
wymazania podane w tablicy 6 lp. od & do &,

Tablica 4. Wymagania wobec micszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy scieralne) £ betonu
aslaltowego

Wymagania wobee MMA

Lp. Wiasciwoscl i warstwy 3cieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
ER IWhKR2 EKR3IdoKRA

g 1 ie il
| Muodut sztywnoséci peteania ', MPa nie wymagasic = 4.0 (z18)"

2 Stahilnoegé probek we metody Marshalla w 5 552 = 1007
temperalurze 67 C, kN

3 Odksrtatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5.0 od 2,0 do 4.5

1 Wolna preestrzed w probkach jw.. % vy od1.5dod.3 wd 2.0 do 4.0

5 Wypehicnie wolne] presstrzent w probkach jw.  0d 73.0do 800 od 78.0 do K60
“-._-.

6 Grubosé w cm warstwy 2 MMA o uziamicniw

od I mm do 6.5 mm od L5 dod0
od 0 mm do 8.0 mm od 2.0 do 4.0 _
od Omm do 12,8 mm od 3.3 dadd od 3.5 do 3.0
od U mm do 16,0 mim od 4.9 do 5.0 od 4.0.do 5.0
od U mm do 2000 mm od 540 do 7.0 od 5.0 do 7.0
T Wskaimnik zaggszozenia warstwy, Yo O () = 980
& Wolna prresireen w warstwie, Yo {viv) od L5 de 3t od 3.0 do 3,0

1) oznaczony wg wytveznyeh IBDIM. Informacje. instrukeje - zeszyt nr 48
[16]. dotvezy tylko fazy projeklowania sktadu MMA

2} probki sageszezone 2 x 30 uderzen ubijaka

3) probkl zagesrezone 2 8 75 uderzen ubijuka

1) specialne warunki, ohcigzenie ruchem powolnym. stacionarnym, skamihzowanym, i

R I L e I A R | T o paa e ] e Epea Lo B A T R e R e Tl
a b Thnd Jo el Jowv vl phallivedaiy el O e O e B e e e St b
wyrdwnawezej i wsmacniajacej # betonu asfaltowego oraz orientacyjne ZAWAITOSC]
asfaltu
Rueedne krzywveh wranicanyeh uzlarnienia MM w zalednosct od
kategoril ruchu
Wyrniar oczek s KRR | luh KR 2 K123 do KR &




£, mm Mieszanka mineralna, mm

od 0 od od 0 od 0 od0  od0do1e!
do 20 do 18 do 12,8 do 25 do 20

Przechods prace:

i3 0o

250 100 840100 106

0.0 d7= 104 LOD T5<100 87100 |00
;{;,n T3+ 00 83100 Tht a8+90 77100 57=100
12.8 635+93 TR+100 85100 G2+83 GO0 7T+ 100

9.6 57:86  67+92  T0+100 55474 36481 $7+89
2.0 52281 A0=86 : 30:69 50+75 =83
6.3 4776 33+80 45+63 43467 54+73
4.0 40467 42+69 32+32 36:55 42+60)
20 055 30=34 2534 25441 30245

ZAWAITosd

siam =2 0mm  (HE70)  (46+70)  (45+65)  (39:75) (35=75)  (55=70)

~ Wi =) 25245 64310 | 30 2=33
”'j?_ [3=31 14+28 [E+38 [N=22 Q.22 F3+25
0,42 [0 | =24 535 H+19 T+|9 [0=21

[.:J"{.J =17 $=17 [1+28 =15 Trl6
L 5 7515 925 5212 ¢4 b=14
15

Pl 3=7 35 Fa9 4=h 4=7 F:8
0,073

]

=

n

ds o
o
¥

Orientacyjna
sawartos asfaltl W 43.58  43:58  4.5:60 40455 4055 43:58
MMA, % mim

1) Twlko do warsbwy wyrdwnawcze

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyeh i warstwy wiazace).
WYROWHaweze] oraz wzmacniajace] » belonu asfaltowego

ia wobae MMA, warsbwy
Lp. WadCiwosc (W IAWC e

' jace] woaleznesct od
kategorii ruchu

ER| lub KR2 pdKR 3 do KR 6

I Modul szrvwnoscl pelzania ', MPa 1L WYImAEA Sig 2 16,0222}

Stabilnose probek we metody Marshalla w

emperaturze 60" C. zaggsaeeonych 2373

uderzen ubijaka, kN

Ddksetadeenic probek jw.. mm od 2.0 do 5.0 od 1.5 dod.0

1 Wolna prrestrzen w privhkach jw.. Safv/v) od L0 do 8.0 od 4.0 do 8.0
3 Wypelnienie wolngj prestraeni w probkach jw.,  od 63,0 do 80,0 =750

k. [}

& Grubose warstwy w om 2 MMA o umiamieniu

A I T TN - ——
ol O mm do |28 mm (i)

1
orid 0 run do 16,0 mn od 4,0 do 6.0 od 4.0da 6.0

ad 0 mm do 200 mm ol B0 do 8.0 wd 5.0 Ao 8.0
od O mm do 23,0 mn - od 7.0 do 10,0
7 Wskaznik zagesroaenia warsbwy % = Q8 () =02
g Walna pr7 Actrrem W wirstwie. Ya [y v) ad 4 ._-_ da 9 (¢ ndd 5do v




1) ornaczony we wytveznych IBDIM, Informacje. instrukcje - zeszyt nr 48
[16].dotyezy tvlko fazy projektowania  skladu MMA

2y dla warstwy wyrdwnawcas)

3)  specialne warunki, obeiazenie ruchem powelnym. stacjonarnym, skanahzowanym, i,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaliowy produkuje siv w otaczarce o micszaniu cyklicznym lub claghm
zapewniajace] prawidlowe dozowanic skladnikow, ich wysuszenie | wymieszanic oraz zachowanic lemperamry
skladnikdw i wotowe] mieszanki mineralno-usfaltowej,

Dozowanie sktadnikow, w tvm takze wstgpne, pawinno by¢ wagowe | 2automatyzowane 0raz zoodne 7
recepty. Dopuszeza sie dozowanic objelosclowe asfaltu, prey uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zalsznosel od
temperatury. DMa kategorii ruchy od KRS do KR6 dozowanie skladnikdw powinno byl sterowane elektronicenie.

I'olerancie dozowania sktadnikéw mogg wynosic: jedna dziatka clementama wagi, wielednie
przephywomierza, lecz nic wicee] niz £ 2 % w stosunku do masy skiadmka

Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, W powinien on bye dozowany do asfaliu w sposob i w
ilosciach okreslonveh w recepeie.

Asfalt w zhiomiku powinien byé ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostaliwania.
sapewniajqcym urzvmanie stafe] lemperamury z toleranciy £ 5°C.

Temneratura asfalm w zhiomiko powinna wynosié:

=dla Ty 35-30 od 143°C do 163" C.
- dla D 50-70 od 140% C do 160" .
- dla polimervasialu - wir wekaran producenta polimeroasfalow

Kruszvwo powinno byé wysuszone i lak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypeiacea
uryskala whasciwa lemperaturs, Maksymalna temperanira gorgeege Kruszywa nie powinna by€ wyzsz o wigcej niz 30"
C od maksvmalnej emperatury misszanki mincralno-asfaltowe;.

Temperatura mieszanki mincralno-asfaltowse] powinna wynosic:

-2 [3:35-50 od 140" Cda 1705 C,
- .50-70 od 135" Cido 16" O
- 7 polimeroasfaliem - wir wskurar producenta polimervdsfaltw

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwe nawicrzchni £ betonu asfaltowego powinng byé wyprolilowane @ réwne.
Powierrchniu podloza powinna bye sucha i czvsta

T

Nierownosei pudioza pod warstwy asfaltowe nie powinmy bye wighsze od podanych w tablicy
Lablica 7. Maksymalne nierdwnosci podbora pod warstwy asfaltowe, mm

Ip Drogi i place | Podloie pod warslwy

1 |Drogi klasy A.SiGP

2 |Drogiklasy GiZ

Rlasy L1013 (_‘I]"{;]-ﬂ:iL-_ i parkingi

W przypudku 2dy nierdwnosei podioza sa wighsze od podanych wral

poprece rezowanie lub ulozenie warstwy wyTOwnawize)

arstay mawierzehniz betonu astallowds

Preed roddoZzeniem wi

tub asfaliem uphyvonionvm W ilosciustalone w.S5T, Zalecans tloser astal

upbynniacza podano w tablicy &.
Powivrzchnie czolowe krawcznikdw, wlazow, wpustiow ilp

materialem vszezelnigiacvm okredlonym w 85T | zaakceprowany

1 PR P PR b 2 i T
VET EUD UMVINIEACZD £

I'ablica 8. Zalecane
asfaltu uphmnionego

ilose astaltu po odparowaniu wody » emulsjl astal




Podioze do wykonania warstwy MNosé aslal po odparowaniu wody 7
Lp. 7 mieszanki betonu asfaliowego emulsji lub uptynniacza 7 asfaliu
IR ounatbids "
uphmnionegn,  kg'm”
Puodtoze pod warstwe asfaltowa
— : —— — = 4
1 |Podbudowamawierzchnia thiczniowa od 0,7 do 1.0 |
2 |Podbudowa 7 krusyywa stabilizowanego od 0.5 do 7
mechanicznie
3 |Podbudowa z chudego betonu lub gruntu od 0.3 do 0.5
stabilizowanego cementem t
4 |Nawierzchnia asfaltowa o chiropowate od 0.2 do 0,5 !
powierzchni ]

5.5. Polaczenie migdzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropi¢ emulsja astaliows lub asfaltem uplynnionym przed uloreniem
nastepne], w celu zapewnienia odpowiednicgo polaczenia migdeywarstwowego, w ilosci ustalonej w S5T.
Zalecane ilogei asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uphmnideza podano w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe] lub upltynniacza z
aslaltu uplvnnionego

llogé asfaltu po odparowaniv wody ¢ emulsji

Lp. Potaczenic nowych warsts lub upkynniacza 7 H.w'ﬁiLLLl uphmnionego
hgim®
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa warstwa wyTdwnawcza lub od 0.3 do 0.3
WZITIACTH ] gea
3 Asfaltowa warsiwa wigZaca od 0.1 do 0,3

Skropienie powinno by¢ wykonane 7 wyprzedzeniem w czasie preowldzianym na udparowanie wody lub
alotnienic uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co namnicy:
T Eh  przy ilosel powvize) 1,0 l{;-m: emulsji lub asfalm uphmmioncgo,

2h  prey ilogci od 0.5 do 1.0 ke m” emulsji lub asfaliu uphmmionego.

0.3 h przy ilosei od 0.2 do 1.3 kg-‘n‘:: emulsji lub asfalin uphmnionego.

Wymaganie nie dotycry skropienia rampa otaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni 7 betonu asfaltowego moze byé ukladana, gdy temperatura oloczenia jest nic nizsed
od +37 C dla wykonywane] warstwy grubosel = Somi+ 10" € dia wykonywane] warstwy grubosei = 8 am. Nie
dopuszcza sie ukiadania mieszanki mineralno-asfaltowe] na mokrym podlom, podezas opadow atmosferyeenych oraz

silnego wiatru (V = L6 m/sh
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszunka mineralno-asfaltowa powinna byé whudowywana ukladarka wyposazong w ukiad 7
automarycznym sterowaniem grubosci warstwy [ utrzymywaniem niwelety zgodnic » dokumentacja projektowa.
T'emperaturs micszanki whudowywane] nie powinna by¢ nizszza od minimalnej temperatury micszank
podane] w plkele 3.3
Zapgszoranic mieszanki powinno odbywat sie bezzw tocrmic egodniz ze schematem przejsé walca
ustalonym na odeinku probrym.
Poczatkowa temperatura micszanki w czasie zaggszezania powinna wynosic nie mniej niz:
- dla asfaltu D 35/50 35700,
- dla asfaltu P 50/70 [25= L%
- dia polimeroasfaltu - wg wskazan producenta pulimeroasfaltow.

IR



Fagessezanie nalezy rozpoczac od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zagesrczenia ulozone] warstwy
powinien byé zgodny 2 wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zhacza w nawierzehni powinny byé wykonane w linii prostej, row nolegle lub prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny byé przesunigte wzgledem siebie co najmnigj o 15 em.
Zlacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byc w jednym poziomie.

7Zlacze robocze powinno by¢ réwno obeigte i powierzchnia obcigtej kraweds powinna
byé posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepna tasma aslaltowo-kauczukowa. Sposob
wvkonywania zlacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzynicra.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 _Wymagania ogdine™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawea powinien wykonac badania asfaltu, wypelniacza oraz kruseyw
przeznaczonych do produkcii micszanki mineralno-aslaliowej i przedstawic wyniki tych badan In#ynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1, Crestotliwose oraz 7akres badan i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw w czasic wytwarzania micszanki mineralno-asfaliowej padano
w tablicy 11,

6.3.2. Skiad i uriarnienie misszanki mineralno-asfaltowe)

Budanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu eksmakeji wg PN-5-04001:1967 [#].
Wyniki powinay by¢ zgodne 2 recepta laboratoryjng 2 tolerancia okreslong w rablicy |0, Dopuszeza sie wykonanie
badan innymi réwnowazoymi metodami,
6.3.3. Badanie whisciwosci asfaltu

Dla kazdej eysterny nalezy okreslié penctracie 1 temperaturg micknienia asfaltu.
6.3.4. Badanic wlasciwosci wypehniacza

Na kazde 100 Mg zusytego wypehiacza nalery okreslic uriarnienie | wilgotnosd wypelniacza.

Tablica 11. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw podezas wylwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe]

Czestothiwoesd badag
Lp. | Whsrereodlnienie hadan Vinimalny liczba badan na delenng) dziatee |
! _ T | roboczes) '
| iSklad i uziamienic mieszanki mineraino- | probka prey produkeji do 500 Mz
tasfaliowe] pobrane] w wyiwornl | 2 probki przy produke]i ponad 300 Mg
| 2 Wiadciwoscl asfaltu dla kazdej dostawy (cvstemy) |
i 3 IWhSciwosel v ypeincya I na 100 Mg
| 4 |Wlasciwosei kruszywa przy kazde] mianie
5 |Temperatura skladnikéw mieszanki dozdr ciaoh

imineralno-asfaltowe]

gl



kazdy pojazd prey zaladunku i w czasie |
whudowywania !

6 |Temperatura mieszanki mineralno-astaltowej

7 |Wyelad mieszanki mineralno-astaltowy) jw.

8 |Wiasciwoéel probek mieszanki mineralno- jeden raz dzienmie

asfaltowej pobranej w wylwirni

Ip.1 i Ip.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-5-06025:2000 [10]

6.3.5. Badanic wlasciwoscl kruszywa

Przy kazdej zmianic kruszywa nalezy okreslic klase [ gatunek kruszywa
6.3.6. Pomiar temperatury skiadnikow mieszanki mineraino-asfaltowe]

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mincralno-astaltowej polega na odervtaniu leperamry na skali
odpowiedniego lermometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna byl zgodna z wymaganiami podanymi
w recepeie laboratoryjne] § 85T,

6.3.7, Pomiar temperstury mieszanki mineralno-aslallowe]

Pomiar temperatury mieszanki mincralno-asfaltowej polega na kilkakromym zanurzeniu termometru w
migszance i odozytaniu temperatury,

Doktadnod¢ pomiaru + 2 C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w 55T
6.3.8. Sprawdzenic wygladu mieszanki mincralno-asfaltowe]

Sprawdzenie wygladu micszanki mineralno-asfaltowe] polega na ocenic wizualnej je] wvzladu w czasie
produkeji, ratadunku, rozladunku i whudowywania.
6.3.9, Wlasciwosci mieszanki mineraIno-asfaliowej

Whasciwosci mieszanki mineralno-asfaliowe] nalezy okreslaé na pribkach zageszezonyeh metoda
Marshalla. Wyniki powinny byé zgodne 2 recepta labaratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wladciwosci
warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czestotliwose oraz zakres badan i pomiarow

Crestotliwosdé oraz zakres badan i pomiardw wykonanych warstw nawicrechni z betonu aslaltowego podaje
tablica 12

Tablica 12. Czestotliwosé oraz zakres badari i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwodd badan | pomiarow

1 Szerokosc warstwy 2 razy na odeinku drogi o dlugesei | km

2 Kownosc podiuing warstwy kazdy pas michu planogralem lub latq co 10 m

3 Rownoid popracczna warstwy nic readzie] niz co Sm

4 Spadki poprzeczie warstwy 10 razy na odeinku drogi o dingosei | km

5 Rzedne wysokosciowe warstwy  pomiar rzgdnyeh niwelacii podiving] [ poprrecrne;

oraz usvtupwania osi wedhig

6 Uksztaltowanic osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubose warstwy 2 prabki z kazdego pasa v powierzehni do 3000 m”
8 Zacza podlume i popreeczng cata diugosd zlgeza

0 KrawedZ obramowanie warstwy  cala diugosd

10 Wyelad warstwy ncena cigeta

L1 Zagesscscnic Warstvy 2 probki z kardego pasa o powierzehni do 3000 m”
|2 Wolna preesirzen w warstwic W

6.4.2. Srerokost warstwy

Szerokodc warstwy doicralne 2 betonu asfaltowegy powinna byé zzodna dokumentagja projektowa. =

tolerancja +5 cm. Szerokose warstwy asfulowe] nizej polozond, nie ograniczong] krawgsmikiem lub opornikiem w
nowe] konstrukeji nawierzchnl. powinna by¢ szersea z kazde] strony co najmnicj o grubosé wurstwy na nicj polozone),



nie mnigj jednak niz 3 cm,
6.4.3. Rownosé warstwy

Nierdwnosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny byé wigksze od podanych w tablicy 13,

Tablica 13. Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm

Lp. F}mgi_i place Warstwa | Warstwa Warstwa
| scieralna wiazaca wzmacniajaca |
|1 |Dwogiklasy A, S1GP 4 6 9 -.
—_— — — — —
| 2 |Drogiklasy GiZ 6 G 12
| 3 |Drogiklasy L iD oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzecime warsbwy

Spadki poprzeczne warstwy 2 betonu asfallowego na odeinkach prostych I na fukach pow inny bve zgodne 7
dokumentacia projektows, 2 tolerancja + 0,5 Y.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciows warstwy powinny byve zgodne z dohumentacja projeklowa, Z tolerancja + 1 cm.
6.4.6, Uksztattowanie osi w planie

0% warstwy w planie powinna by¢ usyuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 co
6.4.7, Grubosé warstwy

Grubosé warstwy powinna byé zgodna = gruboscia prejektowa w granicach | 10/-5%.
6.4.8. £lacza podiuine | popreceene

Zlacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, réwnelegle lub prostopadle do-osi, Zicza w
konstrukeji wielowarstwowe]j powinny byé przesunicte wzgledem siebie co najmniej o 15 em. Zlacza powinny hyd
calkowicie zwiazane, a preylczajace warstwy powinny byé w jednym poziemic.

6.4.9. KrawedZ, obhramowanie warstwy

Warstwa $cicralna przy opornikach drogowych 1 urzadzeniach w jezdni powinna wystawac od 3 do 3 mm
ponad ich powierrchnig. Warstwy bez opornikéw powinny byd wyprofilowane a w miejscach gdziv zaszla koniseznosé
obcigela pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinicn mied jednolita teksture, bez migjse precaslaliowanyeh,
porowatveh, Tuszezacyeh sic i spckanyeh.
6.4.11. Zugeszozenie warstwy 1 wolna preestrzen w warstwic

Fageszczenie | wolna przestrzen w warstwie powinny byé zgodne 2 wymaganiami ustalonvmi w 55T 1
recepeie lahoratorying

6.4.12 . Badanie skladu mieszanki mineralno — asfaltowej.

RBadanic wyvkonujemy metody ekstrakeji wog. PN-S-(4001: 1867

Wnki powinny by¢ zgodne £ caakesptowani recepty laboratoryjna 2 telerancia dla lepiszcra:
KR 1.2 +0,3%-02%
KR 34 +0.3%-0.1%

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Oeolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00  \Wymagania ogolne” pkt 7
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7.2. Jednostka obmiarowa

- - z) . iy i " -
Jednostka obmiarowa jest m- (metr kwadratowy) warstwy nawicrzchni z betonu asfallowego.

8. ODBIOR ROBOT

(Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 .. Wymaganiz ogdlne”™ pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnic 2 dokumentacja projekiowa i 851, jezeli wszyvstkie pomiary i
badania 7 zachowaniem tolerancji wg pktu 6 1 PN-S-96023:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoine ustalenia dotyezace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 4.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

z - 3 . ' - s .
Cena wykonania | m™ warstwy nawierzehni z betonu asfaltowego obejmuje:
70 1 O prace pomiarowe 1 roboly preygotowawcze,

000 dostarczenie materiatow,
~LICmT0 wyprodukowanic mieszanki mineralno-asfaltowe] 1 jej transport na migjsce whudowania,

00 posmarowanie lepiszezem krawgdzi ursgdecn obeych [ krawegznikow,
00 skropienie migdzywarstwowe,
— |11 | roztozenie | zageszezenie mieszanki mincralno-asfaltowe),

710 T obeiecie krawedzi 1 posmarowanie asfaliem,

—OC7 710 przeprowadzenic pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikach techniczng],

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

| PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
micszanka
2 PN-B-11112:1996  Kruszywa mincralne. Kruszywa lamane do nawierschni drogowych
3 PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Piasek
$.PN-R- L1 15o08 Kruseywa mineralne. Kruszywa sztucmne 2 fuila stalowniczego do
nawierzehni drogowych
5. PN-C-04024:199] Ropa nafiowa i przetwory nafiowe. Pakowanie, znakowanie i fransport
. PN-C-0G|70- 1965 Przetwory naflowe. Asfalty drozowe
4 PN-C-96173:1974  Przetwory naffowe. Asfally upbynnione AUN do nawierzchni drogowych
% PN-S.04001:1967  Drogi samochodowe, Metody hadan mas mineralno-bitumicznyeh i
mawierzchni bitumicznych
0. PN-S-06504:1961  Drogi samochodowe. Wypehiacs kamienny do mas hitumicanych
10, PN-5-96025:2000  Drogi samochodowe 1 lomiskowe, Nawicrechnie asfaltows, Wymagana
11. BN-GR/8931-0 Dirogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planogralem i fata



10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowyvch konstrukeji nawierzchni podatnych i pélszrywnych. IBDNM, Warszawa, 1997

13. Tymcrzasowe wylyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-27. Informacje, instrukcje - zeszyt 5
[BDiM, Warszawu, 1997

14, Warunki rechniczne. Drogowe kationowe ;-mﬂlf-je asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukeje - Zeszyt 60, IBDiM,
Warszawa, 1999

15, WT/MK-CZDPR4 Wytveene techniczne oceny jakosci grysow i ewirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego preemnaczonezo do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego o ewickszone] odpornosci na odkszialeenia rwale. Wylycene oznaczania
odksztatcenia i modulu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych metods petzania pod obeiazeniem
statycznym. Informacje; imstrukeje - zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1993

17. Rosporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne 1 ich usytuowanie (Dz,U. Nr 43 2 1999 1, poz. 430).



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

SPIS TRESCI

i. WSTEP

1. materialy

. ransport

wykoenanie robot

6. kontrola jakosci rohdt

7, OBMIAR ROBOT

3. ODBIOR ROBOT

y. PODSTAWA PLATNOSCI

[}, przepisy Zwigzane

1.1, Przedmiot SST



1.2. Zakres stosowania SST

Szeregdlowa speeviikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgeg podstawe jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych i
wojewdodzkich.

1.3, Zakres robdt ohjetych S8T

Ustalenia zawarte w niniejszej specviikacji dotyera vasad prowadzenia robdt zwiazanyvch
z wykonywaniem podbudowy 7 kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznic.

Ustalenia zawarie sa w OST D-04.04.00 ..Podbudowa # kruszyw. Wymagania ogolne™
pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowancgo mechanicznie - jedna lub wigeej warstw
rageszerone] micszanki, ktora stanowl warstwe nosng nawicrzchni drogowe).

1.4.2. Porostate okreslenia podstawowe sa zgodne 2 obowiazujgeymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicgami podanymi w OST D-04.04.00 . .Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogalne™ pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Opdlne wymagania dotyerges robdt podano w OST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw,
Wymagana ogélne” pkr 1.5,

2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyezace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
OST D-04.04.00 .. Podbudowa 2 kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabihzowanych

mechanicznic powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowea skalnego

lub kamieni narzutowveh i otoczakow albo wiarn zwiru wigkszych od 8 mm

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeych 1 bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Unamienic kruszywa

Lidarmonic Kruszyvwa powimnag bve seodne £ wymaeaiialil podanymm w Ly )

04.04.00 ..Podbudowa # kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 2.3.1
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2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinia¢ wymagania okreslone w OST D-04.04.00 . ,Podbudowa 2

kruszyw. Wymagama ogdlne™ pkt 2.3.2.

3. sprzet

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-04.04:00 ,.Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 3.

4. transport

Wymagania dotyczace transportu podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa 7 kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. wykonanie robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w OST D-04.04.00 Podbudowa 2 kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 3.

|

.2. Przygotowanie podloza

Przveotowanie podioza powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w OST -
04.04.00 ,.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie micszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa nalery wytwarzac sgodnie z ustaleniami podanymi w OST [D)-
04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw., Wymagania ogolne™ pkt 5.5.

Jedh dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub
popictami przy WP od 20 do 30% Tub powyzej 70%, szezepdlowe warunki | wymagania dla takie
podbudowy okresli S§1. zpodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotvezace rozktadania i zagesrezania mieszanki podano w OST 1-04.04.00

~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4

5.5. Odcinek probny
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zasadami okreslonymi w QST D-04.04.00  Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 5.5




5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzyvmanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-
04.04.00 .,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 3.6,

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosei robét podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie
z ustaleniami OS1 D-04.04.00 . Podhudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt 6.2

6.3. Badania w czasie robot

Crestotliwost oraz zakres hadan 1 pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w OS]
D-014.04.00 . Podbudowa z kruszyw, Wymagania ogolne™ pkt 6.3,

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwnsé oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00  Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne”™ pkt 6.4

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
podbudowy

Zasady postepowsnia z wadliwie wykonanymi odeinkami podbudowy pedano w OST -
04.04.00 ..Podbudowa 7 krusyyw. Wymagania ogolne™ pkt 6.5,

7. obmiar robot

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady vbmiare robét podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa z kn

Wymagania ogdlne” pkt 7

7.2. Jednostka obmiarowa




kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04.04.00 ..Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne™ pkt 8.

9. podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST D-04.04.00 . Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

- . a . .
Cena wykonania 1 m- podbudowy obejmuje:

= prace pomiarowe 1 roboty prZygotowawcze,

— | pznakowanie robot,

— 0000 sprawdzenie 1 ewentualng naprawe podioza,
—C00 przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie 7 recepla.
0 dostarczenic micszanki na miejsce whudowania.

— OO rozlozenie mieszanki,

~ 0 zageszezenic rozlozonej mieszanki,

technicznej,

utrzymanie podbudowy w crasie roboL

10. przepisy zwigzane

Normy 1 przepisy zwigzane podano w OST D-04.04.00 .Podbudowa 7 kruszyw
Wymagania ogdlne™ pkt 10.
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