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WYMAGANIA OGOLNE
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OST - ogélna specyfikacja techniczna

SST - szczepdlowa specyfikacia
lechniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych
PZ] - program zapewnienia jakosci
bhp. - bezpicezenstwo i higiena pracy
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6. kontrola jakosci rohot
/. obmiar robdt

&. odbidr robat

9. podstawa platnosei
10. przepisy zwiazane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem nlnw]wq ogolnej specyfikacii technicznej (OST) sg wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania
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szczegdlowej specyfikacii technicznej stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét. na drogach.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla
robot objetych ogélnymi specyfikacjami technicznymi. wydanymi przez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentow robot drogowych i mostowych, W przypadku braku ogélnych specyfikacji
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robot, ustalenia dotyeza rowniez dla
SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkien, stanowigey calosé
techniczno-uzytkows (droga) albo jego czgsé stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy., Korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Dhlugos¢ mostu - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych 7 nadsypka - odlegloéé w éwictle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu

pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas Jego wykonania. przewidziana do usuniceia po
jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami. opatrzony pieczecig organu
wydajaeego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigey urzedowy dokument
przebicgu robot budowlanych, shuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét. przekazywania poleceri i inne|
korespondencii technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projeku, Wykonaweg i
projektantem.

1.4.7. Estakada - obickt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

L.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowveh (wvinaczona
przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonaweca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontrakterm,

1.4.9. Jezdnia - czed¢ korony drogi preeznaczona do ruchu pojazddow.
b 2l p 4

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawee, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

L4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnic) z poboczami lub chodnikami. zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukeja nawierzehni - uklad warstw nawicrzchni wraz ze sposobem ich polaczenia,

1.4.13. Konstrukeja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czesé obiektu oparta na



podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgé¢ wykopu, ktora Jest ograniczona korong drogi i

skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.16. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera’Kierownika projektu zeszyt z

ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawee obmiaru dokonywanych

robot w formie wyliczen, szkicow i ew, dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaweze. zaakeeptowane przez

Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanyceh z oceng jakoscei

materialdw oraz robat.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja

projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakeeptowane przez [nzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkods wodna dla zapewnienia komunikacii drogowej i

ruchu pieszego,

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania

obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdw atmosfervesnych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sic migdzy warstwa scieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnaweza - warstwa stuzaca do wyrownania nierdwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czedé¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy zasadnicze] 1 podbudowy pomocniczej.

€) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzehni. Moze ona skladaé sie z jednej lub dwoch warstw.

) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, fun keje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgea - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania crastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezace] powyiej.

1} Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do
nawierzchni.

L.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszezyZnie pionowego

przekroju w osi dropi lub obiektu mostowego,

1.4.22, Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel. kladka dla pieszych i1 przepust,

1.4.23. Objazd tymezasowy - droga specjalnie przygotowana 1 odpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszezonymi
tolerancjami. a jesli przedsial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
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1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwiazanych z nig urzadzeri oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigeych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych. shuzaca
Jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzehni,

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy. lezacy pod nawierzchnia do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formic pisemne;j, dotyczgce sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacii
projektowej.

1.4.31. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podlunym) istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element érodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka. szlak wedrowek dzikich zwierzat
itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienic w realizacji zadania
budowlanego. na przyklad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czesé dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiekty bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obicktu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z pelnej sciany, shupow
lub innych form konstrukeyjnych, np. skreyn. komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i preywrocenic pierwotnyeh funkciji
lerenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtosc teorctycrna - odleglosé miedzy punktami podparcia (lozyskami), przesta
MOsSowWego.

1.4.39. Szerokosé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi
krawgdziami konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadle] do osi podhuznej, obejmuje
catkowita szerokosé konstrukeying ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni (nawierzehni) przeznaczona dla
poszezepolnych rodzajow ruchu oraz szerokos$é chodnikéw mierzona w swietle porgcey mostowych
Z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacei ruch kotow vy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilogci (preedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz
inne migjsca wymienione w kontrakeie jako tworzgee czgsE terenu budowy.



1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czesé przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrebng calosé
konstrukeyijng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robét zwiazanych z budowa, modernizacja/
przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakodé wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uZyte ptzy budowie oraz za ich zpodnosé z dokumentacja
projektowa., SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajaey w terminie okreslonym w dokumentach kontrakiowych przekaze
Wykonawey teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow. dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnogé za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone wnaki geodezvine
Wykonawea odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projekiowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zoodne z
wykazem podanym w szezegdtowveh warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na
dokumentacje projektows;

—LHCLY T Zamawiajacego: wykaz pozyeii, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa

oraz projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostana preekazane Wykonawey,

— Wykonawcy: wykaz zawierajaey spis dokumentacji projektowej. kidra Wykonawea

opracuje w ramach ceny kontrakiowej.
1.5.3. Zgodnosé robot z dokumen tacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawey przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czgdé umowy, a wymagania okreslone
W chocby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegoinych dokumentow obowiazuje
kolejnosé ich wasnosei wymiieniona w -Kontraktowych warunkach ogolnych™ (,,0gdlnveh
warunkach umowy™),

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryeiu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu,
kiéry podejmie deevzje o wprowadzeniu od powiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiesnosci. wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiardw



okreslonych na podstawie odezytu ze skali rysunku.

Wiszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacija
projektowa 1 SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartodci
docelowe, od ktorych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziah tolerancii.
Cechy materialow i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnos¢ # okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszezalnego przedziatu tolerancji,

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg
projektows lub SST i wplynie to na mezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawey,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (.pod ruchem™)

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe. ciggi piesze, znaki drogowe. bariery ochronne.
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy. w okresie trwania realizacji kontrakiu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét,

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia. uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci
od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana. w stosunku do zatwi erdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tlymezasowe urzadzenia zabezpieczajyce takie jak: zapory. $wiatta ostrzegawcze, sygnaly,
itp.. zapewniajac w len sposGh bezpieczenistwo pojazddw i pieszych.

Wykonawea zapewni state warunki widocznogei w dziefi i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne e wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpicczajgee beda akeeplowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiedci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposoh uzgodniony # Inzynierem/Kierownikiem projekiu oraz przez umieszezenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych preez Inzyvniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tredé
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projekiu. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawcee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyimuje sie, Ze
jest wigczony w cene kontraktowa,
b) Roboty o charakierze inwestycyinym

Wykonawcea jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymy wac tymezasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oéwietlenic, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze oras
wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spofecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu. Wykonawea ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposib uzgodniony # Inzynierem/Kierownikiem projektu.



Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych
przy realizacji robot, Wykonawea odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z
InZynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich TOZpOCZEciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezenie, w miegjscach 1
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych trese
bgdzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informaeyjne beds utrzymywane
przez Wykonaweg w dobrym stanic przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpicczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze
Jest wlaczony w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek znad i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykafczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace],

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow 1 norm
dotyczgeych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub uciazliwosei dla osob lub débr publicznych i innych. a wynikajacych z
nadmiernego halasu, wibracji. zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
Jego sposobu dziatania.

Stosujae si¢ do tych wymagan bedzie mial szezegdlny wzelad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazvnow, skladowisk. ukopow 1 drog dojazdowyeh.

2)  srodki ostroznoscei i zabezpieczenia przed:

a)  zanieczyszezeniem zbiornikow i cickéw wodnyceh pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i pazami,

¢) mozliwoscia powstania poZaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawic odpowiednich preepisow
Sprawny Sprzgt przeciwpozarowy. na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zaberpieczone przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawea bedvie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdl albo przez personel Wykonawcey.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do
uzycia.

Nie dopuszeza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszezalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczna wydana
przez uprawniong jednostke. jednoznacznie okrelajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Mateniaty, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoficzeniu robét
ich szkodliwo$c zanika (np. materiaty pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych whudowania. Jezeli wymagaja tego odpowicdnie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialow od whasciwych organow administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawea uzyt materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakickolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzehni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedgcych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umicsei¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktdre maja byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1 urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomié Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczgcia robét. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tyeh instalacji Wykonawea
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane whadze oraz bedzic z
nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnyeh wykazanyeh w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bgdzic
realizowac¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosei dla mieszkancow. Wykonawea
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnodcia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biczgco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawea a wlascicielami nieruchomosci i dotyezacych korzystania z
wiasnosel i drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kicrownik projektu ani Zamawiajgcy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzecsne 7 postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialéw | wyposazenia na i z terenu robat, Wykonawea uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkdw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial
Inzyniera/Kierownika projektu, Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie
spelmiajace tych warunkdw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie beda dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich robot w ten sposcb uszkodzonyceh,
zgodnie z poleceniami Inzyniera’Kierownika projektu.



1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podezas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepissw dotyczacych
bezpieczeristwa i higieny pracy.

W szezegolnodei Wykonawea ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiccznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich
wymagan sanitarmych,

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehicniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaplacie i sq uwzglednione w cenje kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawea bedzie odpowiadal za och rong robot i za wszelkie
materialy i urzadzenia uzywane do robgt od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hedzie utrzymywacé roboty do czasu odbicru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposab, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie. to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projekiu powinien Iozpoczac roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniy tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znad wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze
centralne i migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i Wytyczne, kidre sa w jakikolwiek $posdb
Zwigzane z wykonywanymi robotamj ; bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganic tych
postanowien podezas prowadzenia robét,

Wykonawcea bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny 7a
Wypetnieme wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub mnych
chronionych praw w odnigsieniu do Sprzetu. materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robét i w sposdb ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwick
praw patentowych pokrvie Wykonawea. z wyjatkiem przypadkéw, Kicdy takie naruszenie wyvniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$é norm i zhioraw przepisow prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy,
ktére spetniaé¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty. beda
obowiazywaé postanowicnia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powaolanych norm i
przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane
normy i przepisy sa panstwowe lub 0dnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg byé
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub W¥Zszy poziom wykonania
niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich Sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powoltanymi normami a ich
Proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawee i przediozone
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Wszystkie odpowiednic materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazas Inzyniera/Kierownika projekiu,

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza

tymi, ktore zostaly wyszezegélnione w dokumentach umowy, chyba, z¢ uzyska na to pisemng
zgode Inzyniera’Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danvm obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonaweg wywiezione z
terenu budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesh
[nzymier/Kierownik projektu zezwali W vkonawey na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz
te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie adpowicdnio
preewartoscicwany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceplowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne rvzyko, liczac sig z jego nieprzyjgciem, usunigciem i
niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jeshi dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego
zastosowama rodzaju materiaty w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi
Iniyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed Uzyciem tego
materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materiatu nic
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inmyniera/Kicrownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beds one

uzyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniami. zachowaly swojy jakosé i
wiasciwodei § byly dostepne do kontrol; przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Miejsca czasowego skladowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrgbie tereny

budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projekiu lub poza terenem budowy

w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kicrownika
projekiu,

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialéw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zeodnosc stosowanych metod produkeii # wymaganiami. Probki
materialow mogg by¢ pobierane w cely sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda
stanowi¢ podstawe do akeeptacii okreslonegj partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdv Inzynier/Kierownik projekiu bedzie przeprowadzal inspekeje
wytworni. muszg byé spelnione nastepujace warunki:

a)  Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawev orar



producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robét,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenic dla przeprowadzenia nspekeji i badan w tych
miejscach.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takicgo sprzetu, ktéry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na Jakosé wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilogci wskazaniom
zawarlym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaled w wymienionych wyzej dokumentach,

Sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika
projektu.

Sprzgt bedacy wlasnoseia Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢é
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczgeymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikows projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
Wynmagane przepisami.

Wykonawea bedzie konserwowaé sprzet jak réwnieZ naprawiaé lub Wymieniaé sprret
Niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia
Sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
Swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akeeptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet. po
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu. nie move by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny. urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét,

4. transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie
wplyng nickorzystnie na jakosé wykonywanych robét i wiasciwosc przewozonych materiatow,

Liczba srodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projekiowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projekty. w
lerminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych naciskdw na of i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tveh warunkow mogg byc dopuszczone przey
[nZzyniera’Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszi Wykonawey.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia,
uszkoedzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do tereny

=



—LULCY system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakodcia
wykonywanych robdt.

—LL wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

—UOOC spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych

korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu:

b) czes¢ szezegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robdét:

—LILILOT wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-
kontrolne,

—l U rodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp..

=00 sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkdw przed utraty ich wlasciwodei w czasie
transportu,

=11 IO sposab i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podezas dostaw materialéw,
wylwarzania mieszanek i wykonywania poszezegolnych elementdw robat,

=1 IUEZZ sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby

osiagnac zatozona jakosé robar.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robét i jakosei materiatow,
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. wlgczajac personel, laboratorium, spreet,
zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialow oraz robét,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od
Wykonawey przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, e poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bgdzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robit z
czestotliwoscia zapewniajaca stwicrdzenie. ze roboty wykonano zgodnie wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badas i ich czestotliwosc sg okreslone w SST.
normach i wytyeznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest Konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie robét zgodnic z
UmMow3.

Wykonawea dostarezy Tnzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
Stosowane urzgdzenia i sprzgt badawezy posiadajg wazna legalizacie, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzic mie¢ nicograniczony dostep do pomieszezen
laboratoryjnych. w celu ich inspekeji,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacije o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratorvinych., s przgtu, zaopatrzenia

laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniccia te beda tak powaine,



ze moga wplynaé ujemnic na wyniki badan. Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robdt badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wiedy, gdy niedociggniecia w
pracy laboratorium Wykonawey zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tvch
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wrykonawea.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedy pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, 7e wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z
Jjednakowym prawdopodobierstwem wylypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawee i zatwierdzone
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane. w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materialéw, ktore budzg watpliwosdci co do jakosei. o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawee usuniete lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z w ymaganiami norm, W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna
wytyezne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kicrownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badari, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacyi
[nzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kicrownikowi projekiu kopic raportow 2
wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreglonym w programie
Zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynicrowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedhig dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych,

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli. pobierania
probek 1 badania materialow w miejscu ich Wylwarzama/pozyskiwania. a Wykonawea i producent



materialéw powinien udzielié mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materialow i robét 2 wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawee.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania
niczaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sq niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosei materiataw i robét z dokumentacja projektows i SST. Moze
rowniez zlecic, sam lub poprzez Wykonawee, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych
badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusei¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

I certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgey, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawic Polskich Norm. aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnogei lub certyfikat zgodnosci z:
—[11 220 Polska Normg lub

—JLLILI T aprobaty techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi SST.
partia dostarczona do raobét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.,

W przypadku materiatow, dla ktérveh ww, dokumenty sq wymagane przez SST, kazda

Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcee Inzyvnierowi/Kicrownikowi projekitu.

Jakiekolwick materialy. ktdre nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego | Wykonawee w okresie od przekazania Wykonawcey terenu budowy do korica
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnic #
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawey,

Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyvezyé przebicpu

robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
0soby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego,
Zapisy bgda czytelne, dokonane trwala technikg, w porzadku chronologicsnym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokument ¥ beda oznaczone kolejnym



numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegalnodei:

— LT datg przekazania Wykonawey terenu budowy,

—L00O date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji prajektowe;,

—LILCICL date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i
harmonogramow robét,

—LICCI terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegdlnych elementow robdt,

—LCLY | przebieg robot, trudnodci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

=00 daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

=DM zgloszenia i daty odbiordw robat zanikajacych i ulegajacych zakrveiu, czgsciowych i
ostalecznveh odbiordw robét.

—[1l OO0 wyjasnienia, uwagi i propozyeje Wykonawey,

—U0CC) ] stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacyeh
ograniczeniom lub wymaganiom szezegéln ym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

=LOECN T zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaci
projektowe.

wykonywania robot,

—LLOCC dane dotyczace ezynnodei geodezyjnveh (pomiarowych) dokonywanvch przed i w trakcie

= I 00 dane dotyezace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot.

—[ IO dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

—LIN00 wyniki préb poszezegélnveh elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

~ nne istotne informacje o przebiegu robot,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia W vkonawcey, wpisane do dziennika budowsy beda
przediozone Inzvnierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budow y Wykonawea
podpisujc z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecicm stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robat.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenic taktycznego postepu
kazdego # elementow robdt, Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysic i wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakodcl materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zataczniki do odbioru robot. Winny bye udostgpnione na kazde zyczenic Inzyniera/Kierownika
projektu.

it |




(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujgee dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego.

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,

€) protokoly z narad i ustalen.

f)  korespondencie na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek 7 dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidziane] prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Imzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego,

7. obmiar robét

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedrie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i SST. w jednostkach ustalonych w kosztorysie,

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru. co najmniej na 3
dni przed tym terminem,

Wyniki obmiaru bedy wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwick blad lub preeoczenic (opuszczenie) w ilosciach podanyeh w slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pigmie.

Obmiar gotowych robat bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do cely
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasic okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez W ykonaweg i Inzyniera/Kierownika projektu,

7.2. Zasady okre$lania iloéci robét i materialow

Diugosei i odleglodei pomigdzy wy szezegolnionymi punktami skrajnymi beda
obmicrzone poriomo wzdluz linii osiowe].

Jesli SST wlasciwe dla danych robét nie Wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m* jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

llosei, ktdre maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach
zgodnic z wymaganiami SST,

e



7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzgdzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawceg. Jezeli urzadzenia
te lub sprzgt wymagaja badan atestujgeych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedq przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okrezie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wypusazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkéw
robot. a takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgeyeh przeprowadza sig W czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryeiu przeprowadza sig przed ich zakrveiem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposab
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga byé
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiardw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z Inzvnierem/Kierownikiem projektu.

8. odbior roboét

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznodci od ustalen odpowiednich S8T, roboty podlegajg nasigpujgeym etapom
odbioru:

a)  odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacvch zakryeiu,
b) odbiorowi czedciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,

d)  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajaeych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodei i
jakosei wykonywanych robét. kiore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryeiu.



Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgeym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu
robdt.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

Gotowos¢ danej czesei robét do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do

dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosc i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilogei i Jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robét
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczy wistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilodci, jakosei | wartosdei.

Catkowite zakoficzenie robot oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawee wpisem do dziennika budowy 7 bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia
dokumentdw, o ktorveh mowa w punkcic 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Lamawiajgcego w
obecnosel Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawey. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badar i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét 7 dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajgeych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowyeh.

W przypadkach niewvkonania wyznaczonych robot poprawkowveh lub robt
uzupelniajgeych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonfczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosel i ustali nowy termin odbioru ostalecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg. ze jakosé wykonywanyeh robét w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbicga od wymaganej dok umentacja projektowa i SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy cksploatacyjne obickty i
bezpicczenstwo ruchu. komisja dokona potraces, oceniajge pomnigjszona wartosé wykonvwanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach Umowy,



8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostalecznego robot jest protoko!
odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przyeotowaé nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektows podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdlowe specylikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i cw.
uzupeiniajace lub zamienne),
receply i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty).
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZ],
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materialdw zgodnic » SST i
ew. PZ],
7. opinig¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow

zataczonych do dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot lowarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswictlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robét wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu.
10.  kopi¢ mapy zasadniczej powslale] w wyniku geodezyinej inwentaryzacii powykonawczej,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbiory oslatecinego, komisja w porozumieniu 7 Wykonaweg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robt,

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda
ZEeStawione wg wzoru ustalonego przes Zamawigjacego.

Termin wykonania robat poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robat zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnvm.

Odbidr pogwarancyjny bedzic dokonany na podstawic oceny wizualnej obiektu 7
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8 4 _Odbior ostateczny robot”,

9. podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnodci jest cena Jjednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowy ustalong dla danej pozyeyi kosztorysu,

Dla pozyeiji kosztorvsowych wycenionyveh rvezattowo podstawa platnosei jest wartodd



(kwota) podana przez Wykonawee w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnodei, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreélone dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaliowe robét beda obejmowad:
—UCT robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
—UIU0 wartose zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
—L00T wartose pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
= OO0 koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryvzvko,
—LI 100 podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
De cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogélnych zawartych
w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okredlone w ww. dokumentach, a nie
wyszezegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu 1 odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz 7z dostarczeniem kopi
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robét.

{b) ustawienie lymezasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie 7 wymaganiami bezpieczensiwa
ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu.

(e) konstrukcje tymezasowej nawierzchni, ram p. chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowar §
drenazu,

()  tymezasows przebudowe urzadzen obeych,
Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

la) oczyszezame, przestawienie, przykryeie i usunigcie tymezasowych oznakowan pionowych.
poziomych, barier 1 $wiatel,

(b) utrzymanic plynnosei ruchu publicznego,
Koszt likwidacji objazdow/przejazdaw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcic whudowanych materialow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,



10. przepisy zwigzane

L.

o }

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi

Zmianami).

Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,

montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U, Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drog
zmianami).

ach publicznych (Dz, U. Nr 14, poz. 60 z poZniejszymi
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przecdmiotem niniejszej szczegdlowe] specylikacji technicznej (SST) sq wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwiazanveh ze scinaniem i uzupelnianiem poboczy
gruntowych.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacyi dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
ze scinaniem zawyzonych poboczy i uzupelnianiem zanizonych poboczy oraz wsupetnianie pobocsy
po wykonanych robotach nawierzchniowyeh — bi tumicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czgéé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzvmania sig
pojasdow, umieszezenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i w vkorzystywana do ruchu picszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzehni.

1.4.2, Odklad - micjsce skladowania grunty pozyskancgo w czasie Scinania poboczy,

1.4.3. Dokop - miejsce poryskania gruntu do wykonania uzupelnienia poboczy polozone poza
pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg godne z obowigzujacymi. odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 - Wymagania ogdlne™ pkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotvezace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne™
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania doivezace materialow. ich pozyskiwania i skladowania, podano w

OST D-M-00.00,00 .Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiaiow

Rodzaje materialow stosowanyeh do uzupetnienia poboczy podano w QST D-05.01.00
~Nawicrzehnie gruntowe™ i D-05.01.01 _ Nawierzchnia gruntowa naturalna”™ » uwzplednicniem
materialu pochodeacego z frezowania nawierzchni bitumicznvch.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyezgee sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania
ogolne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do $cinania i uzupelniania poboczy

Wykonawea przystepujacy do wykenania robit okreslonyeh w niniejszej OST powinicen
wykaza¢ si¢ mozliwodcia korzystania z nastepujacego sprzetu:

zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych.

—LIHEEE rowmiarck 2 transporterem (Seinarki poboczy),

=000 réwniarek do profilowania,

LTI Yadowarek exolowych,

—O00TT walcow,

0 | plytowych zaggszezarek wibracyinych,

=L T L przewoznych zbiomikéw na wode z urzgdzeniem do réwnomierncgo zraszania
powierzchni z obiegiem wymuszonym lub grawitacyinym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w QST D-M-00,00.00 - Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonveh w ninicjsze] OST, moizna korzystac z dowolnyvch
srodkow transportowych przesnaczonyeh do przewozu gruntu i matniatow sypkich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 .- Wymagania ogolne™ pkt

[ )
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5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze by¢ wykonywane recnie, za pomocy topat lub sprretem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do kraw edzi nawierzchni,
zgodnie z zalozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podezas $cinania poboczy nalezy wywiesC na odklad.
Migjsce odkladu nalezy urgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchnié na glebokosé od 5 do 10 em. doprowadzic¢
do wilgotnodcei optymalnej poprzez dodanie wody 1 zapgeseid.

Wskaznik zaggszezenia okreslony zgodnie » BN-77/8931-12 [3]. powinien wynosié co
najmnigj 0.98 maksymalnego zageszezenia, wedtug normalinej metody Proctora, zeodnie z PN-B-
04481 |1].

5.3. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (welehien) i zanizenia w poboczach nalezy je
uzupetnic materistem o wiasciwosciach podobnyeh do materiahu, 7 ktorego zostaly pobocza
wykonanec.

Micjsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupelnienie, nalezy spulchni¢ na glebokosé od 2
do 3 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci opty malnej, a nastgpnie ulozvé w nim warstwe materialu
uzupelniajacego w postaci micszanek optymalnych okreslonych w OST D-03.01.01 _Nawicrzchnia
gruntowa naturalna™. Wilgotnoéé optvmalna i miaksymalng gestosé szkieletu gruntowego mieszanck
nalezy okresli¢ laboratoryjnie. zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszezenie ulozone] warstwy materiatu uzupehniajacego nalezy prowadzic od krawedzi
poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj spregtu do zagessczania musi bvé
zaakeeptowany przez Inzyniera. Zageszezona powierzchnia powinna by¢ rdwna, posiadad spadek
poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej. oraz nic posiadac sladdw po
przejsciu walcow lub zageszezarek.

Wskaznik zaggszezenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co
najmniej 0.98 maksymalnego 7aggszezenia wedhug normalnej proby Proctora, zgodnie 7 PN-B-
04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Chgilne zasady kontroli jakosei robit podano w OS1 D-M-00.00.00 ,,Wymagania agalne”

pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robit Wykonawea przeprowadzi badania aruntow
proponowanych do wsupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny sktad micszanki wedtug OST
D-05.01.00 . Nawierzchnic gruntowe”. OST D-035.01.01 . Nawierzchnia gruntowa naturalna”.



6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwodé oraz zakres badan | pomiarow w czasie prowadzenia robot podano w
tablicy 1.

I'ablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

| ! Crestotliwodé badan
Lp. Wyszezegolnienie badan Minimalna liczba badan na |
§ dziennej dzialce roboczej }
1 |Uziarnienie mieszanki ' 2 probki
uzupelniajacej
- 2 [Wilgomosc optymalna mieszanki 2 probii
uzupelniajacej
3 [Wilgotnos¢ optymalna gruntu w 3 probki ;
$cietym poboczu £E s

| 4 Wskarnik zageszczenia na
seinanych lub uzupetianych
poboczach ?

2razyna ] km

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub
uzupelnianych poboczy

Crgstotliwosé oraz zakres pomiardw po zakofczeniu robot podano w tablicy 2,

Tablica 2. Cegstotliwost oraz zakres pomiardw Scinanych lub uzupclnianych poboczy

Lp. Wysrezepdlnienie Mimmalna czestotliwose
POMITATOW

1 Spadki poprveczne 2razy na 100 m

3 Rownos¢ poprzecsna -
co 30 m

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny hvé zeodne 7 dokumentacja projeklows i wynosié
od 4 do 6% z tolerancjg + 1%.

6.4.2. Rownosé poboczy

Nierdwnosei podluzne 1 poprzecsne nalesy mierzyé laty 4-metrows w g BN-68/8931-04
[2]. Maksymalny przeswil pod lata nie moze przekraczad 15 mm.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 - Wymagania ogolne™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m= (metr kwadratowy) wykonanyeh robét na poboczach,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w QST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, SST i wy maganiami
Inzynicra, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancyi wg pkt 6 daly wyniki
r.'U'/:-. [}"\"n"ﬂ'ﬁ,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyezace podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00
-~ Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robot obejmuje:

Prace pomiarowe i przyvgotowawerze,

— vrmakowanic robot,

_____ scigeie poboczy i zageszezenie podloza,
= odwiezienie gruntu na odklad,
LI dostarczenie materialu uzupelniajacego.
— rozlozenic materiahu,
zagesvezenie poboczy,

—I przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratorvinveh wvmaganyveh w specyvitkac)i
techniczne;.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planocrafem i lata
E f £ 1

3. BN-77/8931-12 Oznaczenic wskaznika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw [.uszawski: Drogowe roboty ziemne.
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7. obmiar robdt
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9. podstawa platnodci
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe] specyfikacji techniczne (857T) =4 wymagania dotycrace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z oczyszezeniem i skropieniem warsow konstrukeyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szwegéa'mva specyfikacja techniczna (SST) stanowi obow igzujaca podstawe jako dokument preciargowy
i kontraktowy prey zlecaniy i realizacji robot na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sig wykorzystanie 88T Przy zlecaniu robot na drogach misiskich i grninnych



1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z oczyszozeniem i
skropieniem warstw konstrukeyjnych preed uloZeniem nastepnej warstwy nawierzehni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogélne wymagania dotyezqee robat podano w QST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdlne™ pkt 1.5,

2. materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podane w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdine” pkt 2,

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukeyjnveh nawierzchni sa;
a} do skropienia podbudowy nicasfaliorwej;
—LTIT7T | kationowe emulsje Sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
—C00 ) uphynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b} de skroplenia podbudéw asfaltowych 1 warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— 1000 kationowe emulsje szybkorozpadowe we WT.EmA-1994 [5],
—_JC00 uplynmione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

L

-LCFIOT astalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zeoda Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w FmA-94 [5].

Wymagania dla asfultow drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zutycie lepiszezy do skropienia warstw konstrukeyinych nawierzehni podano w tablicy |,
Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszezy do skropienia warstw konstrukeyjnyeh nawierzehni

| ] i
‘ [.p_‘| ) Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m°)




| |Emulsja asfaltowa kationowa | 0d 04 do 1.2
Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

ta

Dokladne zuzycie lepiszezy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
1 zaakceprowane przez Ingyvniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki preechowywania nie mogg powodowaé utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakodci.

Lepiszcze nalery przechowywaé w zbiomikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzeweze i
zaberspieczonych przed dostepem wody i zanieczyszezeniem. Dopuszeza sie magazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spehmieniu tych samych warunkow, jakie podano dla zbiomikdw
stalowwch.

Emulsje mozna magazynowaé w opakowaniach transpertowych lub stacjonamych zbiomikach pionowyeh z
nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowad zbiornika walcowego lezacego, ze wzeledu na tworzenie si¢ na dugej powierzchni
ciecry  kogucha” asfaltowego zatykajacego phiniej preewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalesy przestrzegaé zasad ustalonych przez producenta.
3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce spregtu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 3.

3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawea przysigpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni. powinien wykazaé sie mozliwoscia
korzvstania z nasiepujaceso spraety;

zaleca si¢ uzycic urzadzen dwuszezotkowych. Pierwsza 7e szczotek powinna byé wykonana 7 twardych
elementéw czyszezacveh | sluzyé do zdrapywania oraz usuwanis zanieczyszozen preylegajacveh do Ceyszczong
warstwy. [Druga szezotka powinna posiadac migkkie elementy ceyszezace | shuzyé do zamiatania, Zaleca sie uzywanie
szezotek wyposazonyeh w uregdrenia odpylajace,
~[IOOT sprezarck,

zbiomikow z woda,

— LT szezotek recznveh.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawicrzchni nalezy uzywal skrapiarke lepiszeza. Skrapiarka powinna byé
wyposazona w urzgdzenia pomiarowe-kontrolne porwalajace na sprawdzanie i repulowanie nastepujacych parametréw:
~OC3LL L temperatury rozkladanego lepiszcza,

—I 00T cisnienia lepiszeza w kolektorze,



—[11 U obrotéw pompy dozujace] lepiszeze,

-C0007 predkosel poruszania sig skrapiarki,

LT wysokoscl 1 dtugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
—[CT00 dozatora lepiszeza.

Zbiomik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby bylo mozliwe zachowanie
statej temperatury lepiszcza.

Wykonawea powinien posiada¢ akiualne swiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewni¢ rozkladanic lepiszeza z tolerancja + 10% od ilosei zalozonej.

4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyezace transportu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdine” pkt 4,

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacje
termiczng, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostepem wody.

Emulsja moze by¢ fransportowana w cystemach, autocysternach, skrapiarkach. beezkach i inmych
opakowaniach pod warunkiem, 72 nie beda knmdwat} pod wphywem emulsii i nie beda powodowaly jej rorpadu.
Cyslerny przeznaczone do przevrozu emulsji powinny byé przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o

pojemnosci nie wigkszej niz | m’, a kazda przegroda powinna mieé wykroje w dnie umozliwiajace praephyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu lub skladowania emulsji powinny byé czyste i nie powinny
zawierac resziek innych lepiszery.

5. wykonanie robét

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robit podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Oczyszcezenie warstw nawierzchni

Oczyszezeme warstw nawierzchni polega na usunigeiu luznego materialu, brudu, blota i kurzu przyv uzyeiu
szczotek mechanicenych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniermn. W miejscach trudno dostepriveh nalery urvwad
szczolek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna
byé ocryszerona z kurzu prey uZyeiu sprezonego powiettza,

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa preed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienic lepiszczem moze nastapic dopiero po
wyschnigciu warstwy, z wyjatkiem zastosowaniz emulsji, przy ktorych nawicrzchnia moze by¢ wilgotna,

Skropienie warstwy mo2e rozpoczaé sie po akceptacji przez Inzynicra jej oczyszczenia

L



Warstwa nawierzchni powinna byé skrapiana lepiszczem przy wryciu skrapiarek. 3 w migjscach trudno
dostepnych recznie (za pomocy weia z dysza rozpryskowa).

Temperatury lepiszezy powinny miescié sic w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

| Lp. _Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 lAsfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 |Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje naley ogrzaé do temperatury zapewniajace] wymagana lepkosé,

Jezell do skropienia zostata uZyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna byé pozostawiona bez
Jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe 1 odparowania wody z
emulsji. W zaleznodcl od rodzaju uiytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin,

Przad ulozeniem warstwy 7 mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawea powinien zabezpieczyé
skropiona warstwg nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszezajac tylko niezbedny ruch budowlany.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 \Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien przeprowadeié probre skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki 1 okreslenia wymaganej ilosci lepiszeza w zaleznodci od rodzaju i
stany warstwy przewidziane| do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Qcena lepiszezy powinna by oparta na atestach producenta z tvm, ze Wykonawea powinien kontrolowaé
dla kazdej dostawy whadciwodcei lepiszezy podane w tablicy 3.

Tabhica 3. Wiasciwosei lepiszezy konmolowane w czasic robat

o ¢ P Kontrolowane Badanie
Lip. Rodza) lepiszcza el
— whasciwosei
wedhug normy
I Emulsja asfaliowa kationowa lepkosd EmA-94 [5]
2 |Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenic jednorodnedci skropienia i zuzycia lepiszeza



MNalezy przeprowadzi¢ kontrole ilodel rozktadanego lepiszeza wedhue metody podansj w opracowaniu
~Fowierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozkiadanego lepiszeza 1 kruszywa™ [4].

7. obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:
2 - - .
-m” (metr kwadratowy) oczyszezong] powierzchm,

-m? {metr kwadratowy) powierzchni skropiongj.

8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne™ pki 8.

Roboty urmaje sie 7a wvkonane zgodnie 7 dokumentacja projektowa, S5T 1 wymaganiami Inivniera, jezeli
wszystkie pomiary 1 badania = zachowaniem tolerancii wg pkt 6 daby wymiki poryvtywne.

9. podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogialne ustalenia dotyezace podstawy platnoscl podane w OST D-M-00.00.00 _Wymagania ogdlne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

3 ; o o
Cena | m~ oczyszocrenma warstw konstrukceyjnych obejmuje:

00100 mechanicene oceyszerenie kaidej nize] polofonej warstwy konstrukeyinej nawierzchni 2z ewentuzlnym

|

polewaniem woda lub uzyciem sprezonezo powietrza,
O reczne odspojenie stwardniabveh zanieczyszezed.

Cena 1 m® skropienia warstw konstrukevinyeh obejmuje;

=070 skropienie powierzchnl warsiwy lepiszczem,

—LILIL przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratorynyeh wymaganych w specyfikacyi techmicznej.



10. przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN=C-04134 Preetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawicrzehni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwaleniz. Ornaczanie ilodci rozkladanego lepiszees i kruszywa™. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-53a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994 1.




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

SPIS TRESCT

.

. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT _
6. KONTROLA JAKOSCI ROBO1

7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT .
9. PODSTAWA PEATNOSCI

104, PRZEPISY ZWIAZANE
INFORMACIA AKTUALIZACYINA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Precdmiotem ninicjszej szezegotows] specyfikacji technicrne] (SST) sy wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt awiyzanyeh z wykonywaniem warstw konstrukejl nawierzchni # betony asfaliow CE0 OPEACOWANA 113
podstawie Ogdlnej Specylikac)i Technicene] D-05.03.05,

1.2. Zakres stosowania SST

-“."AL"XC'gL'IlD‘-"-H specyTikacja technicena (55T stanowi abow weupacy podstawe  jako dokumeny
przetargowy 1 kontraktowy prey zlecaniu 1 realizacji robor na drogach wojewodzkich

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninicjszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot rwiazanych 2 wykonywaniem

warstwy svicralng). wiazaeej, wyrdwnaweze] | wemaen iajace] » betonu aslalioween w g PN-5-46U25;2004) | 0]



Nawierzchnie z betonu asfaltowego moina wykonywad dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
. Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnyeh 1 patsztywnych”™, IBDIM - 1997 [12] wg ponizszego
zestawienia;

Klasyfikacja drog we kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dobe o
B KRI > 12
ER2 od 13 do 70
KRS od 71 do 333
Kid od 336 do 1000
KRS od 1001 do 2000
KRG = 2000

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Micszanka minsralna (MM) - micszanka kruszywa | wypehniacza mineralnego o okredlonym skladzie 1
nziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowicdnia ilosci asfaltu lub
polimeroasfalm, wytworzona na gorgeo, w okreslony sposob, speiniajaca okreslone wymagania,

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - micszanka mineralno-asfaltowa whozona | zaggszczona.

1.4.4. Srodek adhezyiny - substancja powicrzchniowo czynna, ktara poprawia adhezje astallu do materialow
mineralnych oraz zwicksza odpornoéé blonki asfaltu na powierzehni kruszywa na odmywanie woda: moze byé
dodawany do asfaltu Tub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzehnia preygotowana do ulozenia warstwy 2 mieszanki mineralno-
asfaltowe].

1.4.6. Asfalt upbynniony - asfalt drogowy uphmniony lotnymi m:r]:lu‘;?ual-ljl-.umi

1.4.7. Lmulsia asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonege asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologicma — wylwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe] w celu sprawdzenia, czy joj wiadciwoscl sg
ruodne 7 recepla laboratorying.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawicrzchni (o dlugosei co najmnigj 30 m) wykonany w warunkach
zblizonyeh do warunkow budowy. w celu sprawdeenia pracy sprzem i uzyskiwanych parametrow technicznych robot,
L.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wiraZone W 05 iach obliczemiowyeh (100 ki)

na obliczeniowy pas michu na dobg.
1.4.11. Pozostale okredlenia podstawiowe sq zaod 1¢ 7 odpowiednimi pulkJ\h 1 normamil I.J.LJ"UN"I"I'II podanymi w
OST D-M-D0.00.00  Wymagania ogdlne™ pkt 1.4

5. Ogolne wymagania dotyczace robot

(olne wymagania dotycraee robdt podano w OST D-M-00.00.00  Wymagania oidlne” pkx 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Chgdlne wymagania dotyezace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w O51 D-M-00.00.00
SWymagania ogolne” pki 2

2.2. Asfait

Nalery stosowal asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170: 1965 [6].
W zaleznoict od rodzaju warstwy § kategorii ruchu nalery stosowad asfalty drogowe podane w tablicy ur
|
Tablica Nr |



Typ mieszanki

i przeznaczenie KR-1-2 KR-3 KR-4

Beton asfaltowy i _

SMA - warstwa DE3CABC DE30ABC
scieralna D50/70 DESO A B DESO AB |
Beton asfaltowy

- warstwa DE30 AB.C
wigzgca |D50/70 D35/50 DP30 A
Beton asfaltowy -

warstwa

podbudowy D50/70 D35/50 D35/50

Odchytki zawartosei lepiszeza w mieszankach mineralno-asfaltowych w stosunku do wartosci
okreslonych w zaakceptowanyeh do stosowania receptach powinny miesei¢ si¢ w nastgpujacyveh
granicach:

KR1-2 - +0.5% -0.2%

KR3-4 - +0,3% -0.1%

3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub S5T preewiduje stosowanie asfaltu modykowanego polimerami. to
polimeroasfalt musi spetniac wymagania TWT PAD-97 IBDIM [13] i posiadad aprobate techniczna,

Rodeaje polimeroaslaltow i ich stosowanie w zaleznosel od rodzaju warsrwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 112

2.4. Wypelniacz

Do proddukeji betono asfaltowego nalery stosowad wypelniacz wapicnny, speniajacy wymagania normy PN-
C-96304:1961 dla wypelniacz podstawowezo

2.5. Kruszywo

W saleanosel od kategorii ruchu | warstwy nalesy stosowad kruszywa podane w tablicy 2,

Sklzdowanie kruszvwa powinno odbvwad <i¢ w warunkach zaberpicerajacveh je przed zanieczvszczeniem
1 Zmieszaniem z mnymi asortymentami kruszywa lub jego frakejami. Skhadowanie ]\ruf‘i/_}r Wa o WA
odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem lub ymieszaniem 7
innymi asortvmentami kruszyvwa lub jego frakcjami.

7e wrgledu na kwasny charakter skalv. grysy sjenitowe. granitowe oraz melafirowe (a takze

grysy z Zuzli stalowmiczych orar pomiedaowyeh) nalezy stosowal. przestrzegajac zasad z tabliey
NR 2

TablicaNr 2.

sjenit, granit melafir zlzle stalownicze, pomisdziowe
sy g5 gg g3 § fE gz g ¢g&
g 8| ﬂ G z3 g £% 59 g §E
5 oo w @ @ § 3 o m D @ 3 a @ O
= §| i <3 = 3 i ot = {; i <9
D.i % o % (=8 %
Kategoria | = = 5]
Ruchu = = =
KR-1 TAK TAK | TAK | TAK | TAK | TAK TAK TAK TAK
KR-2 | TAK TAK | NIE | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK
KR-3 I TAK NIE NIE | TAK TAK | NE | TAK TAK MIE




KR4 | NI NE | NE | TAK NIE NIE TAK | NIE NE |

W kazdym przypadku stosowanie srodka adhezyjnego jest obligatoryjne

2.6. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowaé asfalt uplynniony speiniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1874 [7].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Malezy stosowaé drogowe kationowe emulsie asfallowe speliajace wymagania okreslone w WT.EmA-99

[14]

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzemu podano w 05T D-M-00.00.00 ., Wiymagania ozdlne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawea preystepujacy do wykonania warstw nawierzehni 2 betonu asfaltowego powinien wykazad sig
mozliwoscia koreysiania 7 nastepujdceso sprgi:
8 wylworni {otaczarki) o micszaniu cyvklicenym lub cigghym do wytwarzania mieszanck mineralno-
asfaltowych,
ukdadarek do ukladania micszanek mineralno-aslaliowyeh typu zaggszezanego,
| skrapiarek,
—m) walcow lekkich, drednich i ciezkich .

szezotek mechaniczmyeh lubdi innyeh urzadzen ceyseczacyeh,
samochodow samowvtadowezyeh 7z preykryciem  lub termosaw.

4. TRANSPORT

4.1, Ogolne wymagania dotyczgce transportu

{Je6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-HL0G.00 W Woymagania ogolne” pkr 4

4.2. Transport materialow

Mieszanke betony asfaltowego nalezy preewozic pojazdami samowyiadowezymi 2 praykryciem w czasie
transportu 1 podezas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roradunku nie powinien preckraczaé 2 godan # jednoczesnym
spelnienicm warunku zachowania lemperatury whudowarnia,

Zaleca si¢ stosowanie samochodow lermosow z podwajnymi scianami skrzyni wypasazonej w syster

OETFEWLEY.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robotl podano w OS5T D-M-00.00.00 , Wymaganiz ogdlne” pkt 3,
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed preystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem. Wykonawea dostarczy Inzvnierowi
do akeeptaci projekt skfadu mieszanki mineralno-asfaltowe] oraz wyniki badan [aboratorvinyveh poszezegolnyveh
skiadnikow i probki materialow pobrane w obecnosci Inkyniera do wykonania badun kontrolnveh preez Inwestora.

Projeklowanie mieszanki mineralno-asfaltowe] polega na:

—0rT doborze skiadnikiow mieszanki mineraing],
-00C0 doborze optymalnej ilodei asfalio,
0000 okresleniu jej wlasciwodci i pordwnaniu wynikdw # zatoieniami projektowymi,

Kreywa waamienia mieszanki mineralnej powinna miescic sig w polu dobrego uziarnienia wyenaceonego
prece kraywe granicame:

5.2.1. Warslwa scieralna 7 betonu asfaltowego

Rzedne krzywyeh granicenych uriamienia mieszanek mineralnych do warstwy scieralngj z betonu
asfallowezo oraz orientacyne rawartosel asfaltu podano w tablicy 3,

Tablica 3. Rzedne krzmyvwych granicznveh uziarnienia mieszanki mineralngj do warstwy Seieralne] 7 hetonn asfaltowego
oraz orientacyjne zawarlosci aslaliu

Rzgdne krzvwych granicznveh MM wozaleinodel od kategorii ruchu

Wymiar oczek ER | lub KR 2 sl KR 3 do KR 6
sir# mm Mieszanka mineralna. mm
Zawartose od 0 a0 odided od 0 od 0 od 0 od 0
astalru do20 dol6 lub lubod Ododo20  g4o2p" dol6  dol2§
od 0do 6.3 ——
12.8
Prrechode
przez: 25.0 1t [ () | iy
20,0 RE=100 |y BE 100 90=100 104
16.0 78100 90+100 TE=100 67100 90100 |0
12.8 68383 BO=100 68483 37:83 BO=100 E7=100
9.6 30:8A AU=100 100 59274 38262 7088 Ti:100
.0 S4=83 H2+493 S G 3467 3030 G380 6H+180
63 48478 S0+87 TR=100 4B=60 22440 55+70 57473
40 A0=T0 45+Th 6+ 100 A3 21+37 4438 4760
10 29439 3504 4171 29:38%  2[+36 3042 35448
FHWATLOSE
2larn> 3.0 (4171} (36+65) (29=59)  (622T1) (B4+79)  §58+T0)  (52=63)
e 20247 T6=50 3752 2:28 20435 1874
0,85 13:36  19:39 18239 3220 (7430 12420
.42 1031 15434 10s17 15228 1018
0,30 7423 3225 7212 (2+24 8415
U, 18 620 12422 6211 11s22 7:14
U.1a 5510 §+12 547 10+15 6+
0,075
4'}_r_i-:n:.nc3.'i Th
zawartose asfalm
WMMA. % MM 50165 50265  55:65 4556 43634 48160  4,846.3




1} mieszanka o uziarnieniu nieciaghym; uziamienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinicn by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla.

5.2.2. Warstwa wiazaca, wyTdwnawcza | wzmacnizjaca 7 betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia micszanek mineralnych do warstwy wiazacej. wyrdwnawcze] i
wzmacniajacej z betonu asfaltowegzo oraz orientacyjne zawartodei asfali podano w tablicy 3

Krzywe graniczne uziamienia mieszanck mineralnych do warstwy wiazacej, wyrownawezej |
wrmacniajace] 2 betonu asfaltowego preedstawiono na rysunkach 8+13.

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien hy¢ ustalony na pedstawie badan prabek wykonanych wg
metody Marshalla; probki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od | do 5.

Wykomana warstwa wiazaca, wyrownaweza 1 wzmacniajaca 7 betonu asfultowego powinna spefniac
wymagania podane w tablicy & |p. od 6 do 8,

Tablica 4. Wymagania wobee mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy scieralne) z betonu
asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wihasciwosel i warstwy scicralnej z BA

w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lubKR2  KR3IdoKR6

_ 1 Modut sztywnodci pelzania ', MPa nic wymaga si¢ > 14,0 (z18)"
_ 2 Siabilnosé probek wg metody Marshalla w » 5 52] = 10.0%
lemperamrze 60" C, kN
3 Odksztalcenie prabek jw.. mm od 2,0 do 5.0 od 2,0do 4.5
4 Wolna przestrzeii w probkach jw__ %o /v od .5 dod.5 od 2,0 do 4.0

Ln

Wypelnienie wolne] przestrzeni w probkach jw., od 75.0do 900 od 78,0 do 86.0

a =% 43-

6 Grubosé wem warstwy £ MMA o uziamieniu:

od O mm do 6,3 mm od 15 do 'L':_'
od 0 mm do 8,0 mm od 2,00do 4.0
od 0mm do 12,8 mm od 3.5 do 5.0 od 3,57do 3.0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0 od 4,0.do 3.0
od O mm do 20,0 mm od 30 do 7.0 od 3,0 do 7.0
7 Wakaznik zageszerena warsiwy, %o > G810 = UR.()
8 Wolna preestrzen w warstwie, 6 (v/v) od 1.5 do5,0 od3.0de 5.0

1} oznaczony wg wytyeznych IBDIM. Informacje, instrukeje - zeszyt or 48
[16], dotyezy tvlko fazy projekiowania skladu MMA
2) prébki zaggszezone 2 x 50 uderzen ubijaka

3} probki zageseceone 2 X 75 uderzen ubijaka

1) specialne warunki. ebeigzenic ruchem powolnym, stacjonamym, skanalizowanym, itp.

Tahlica 5. Rzedne kraywyeh eranicznych uziamienia micszanck do warstwy wigzacej,
b3 4, ] = 2 g e il
wyrdwnawczej i wsmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci
asfaliu

Rzedne krzvwyeh granicrnveh weiarnienia MM w zalemmosci od
kategoril ruchu
Wymidr oceck sit RR 1 iub KR 2 KR 3 do KRS




£ mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od0  5d0do 16"
o do20  dol6  dol28  do23 do 20
Przechodzi przez:
RS 100
250 106} 84+ 100 100
1{];1'; 87+ 100 160 751000 R7=100 100
16.0 T5+100  88: 100 100 AR+090 TI+100 B7=100
12.8 65:93  T78<100  85=100  62+83 66+00  77+100
05 57«86 a7yl Ti=100 35+74 S6+81 G789
8.0 32+81 G860 6284 50469 50473 6l+83
6.3 47+76  53:80 5576 4563 4567 54:73
4.0 40467 42469 453465 32452 36+55 4240
2.0 I0=53 3054 3555 25441 25441 30+45
FAwartoEd
Ziam = 2.0mm  (3370) (464700 (45:65)  (39+75)  (59+75)  (55+70)
085 2040 20540 25445 16+30 16=30 233
0.47 13+30 1428 |R=38 | (=22 Q22 [3+25
0.30 10425 11+24 15435 B+19 T=14 1021
'i'JIH fi+17 B=17 | 1+28 S+ 14 5415 T+16
0.15 313 T+13 Be25 <12 <14 =14
ﬂﬂ.{.__‘ 3=7 i+8 3+9 424 447 548
Crientacyjna
rawartosC asfaltu w4 3.58  43:58 435160 40155 4055 4.3:58

MMA, % mim

1) Tylko do warstwy wyrbwnaweze]

Tablica 6. Wymagania wobce micszanek mineralno-asfaltowyveh 1 warstwy wiazacej.
wyrdwnawcze] oraz wemacniajacej 7 betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
wigzace], wyrdwnawcze] i
wzmacniajace] w zaleznosci od
Kalegorii ruchu

KRT lub KR2 odKR3 do KR6

Lp. Whasciwosct

Modut setywnodei pelzania " MPa [E WYMags sig = 16,0 (=227
2 Stabilnosé probek we metody Marshalla w
temperaturze 60" C, zageszezonyeh 2x73 = 80 (=601 =110
uderzen ubijaka, kN
3 Odks#tateenic probek jw., mm od 2,0 da 5,0 od 1.5do 40
4 Wolna prrestrzen w probkach jw., %ulvi'v) od 4,0 do 8,0 od 4.0 do 8.0
5  Wypehienie wolnej prrestrzeni w probkach jw.. od 85.0 do 800 < 7540
.
6 Grubosé warstwy w cm 2 MMA o waiarmieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3. 5do50
ud_ If.l i iy ||*.],;':| mm ol 4.0 do &0 od 4.0do 6,0
od 0 mm do 20.0 mm od 6,(hda 8.0 od 6.0do 8.0
od 0 mm do 25,0 mm - ad 7.0 do 10.0
Wskainik zaggszczenia warstwy, %o = 08 ) = 4R ()
8 Wolna preestrzen w warstwie, %o (viv) odd,5do 9.0 od 4.5 do 9,0

Ll



1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcje - veszyt nr 48
[16].dotyczy tylko fazy projektowania skladu MMA

2y dla warstwy wyTownawczej

3)  specjalne warunki, obciazenie rachem powolnym, stacjonamym, skanalizowanyt, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje sig w otaczarce o micszaniu cyklicenym lub ciaglvm
zapewniajgce] prawidlowe dozowanie skladnikdw, ich wysuszenie | wymieszanie nrax zachowanie lemperatury
sktadnikow i golowe] mieszanki mineralno-asfaliowe].

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno byvé wagowe i zautomatyzowane oraz zeodne 2
recepla. Dopuszeza sis dozowanie objetosciowe asfali, przy uwzglednieniu zmiany jege gestodel w zaleznosei od
temperatury. [Ma kategorii ruchu od KRS do KRG dozowanie skladnikéw powinno byé sterowane elektrimicanie.

lolerancje dozowania skladnikéw moga wynosié: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigeej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Tezeh jest preewidziane dodanie srodka adhezyjnego. 1o powinien on by¢ dozowany do astaltu w sposoh 1w
ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w spostb posredni, 7 ukladem termuostalowania,

Temperatura asfaltu w rhiomiku powinna wynosic:
- dia D 35-50 od 145" C do 165° C,
- dia D 50-70 od 1407 C do 160° C,
- dla polimeroasfaliu - w wakavan producenta polimeroastalou.

Kruszywo powinno byvé wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralng po dodaniv wypslniacza
uzvskata wlasciwa temperature. Maksymalna temperalura gorgeego kruszvwa nie powinna byé wyisza o wigeej mz 307
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowey.

Temperatura micszanki mineralno-asfalowe] powinna wynosic:

- 2D 35-50 od 140° C do 170" C.,
- 2D 50-70 od 1357 C do 165" C,
- 7 polimeroastaliem - wir wikazan producenta pelimeroasfalou.

S.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe nawierzehni z betono asfaltowego powinno bye wyprofilowane i riwne,
Powierzchnia podioss powinna byd sucha i caysla

Nierdwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny byé wigksze od podanyeh w tablicy 7.
Iablica 7. Maksymalne nieréwnosci podloza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Dirogi 1 place Podhoie pod warstwe
:’ scieralna iwigFaca | wrmacnigjaca
T 1 [Drogi klasy A, S1GP | 5 ] 5
2 |DrogiklasyGiZ | 9 12
3 |Drogiklasy LiD orazplace iparkingi | 12 B

W przvpadku gdy nierdwnosci podioza sa wigksze od podanych w tablicy 7. podioie nalesy wiyriwnad
poprzes [rczowanie lub uloZzenie warstwy wyrdwnawczej.

Przed roztozeniem warstwy nawierzchni = betonu asfaltowego, podioze nalesy skropié emulsig astaltowy
lub asfaliem uplynnionym w iloscr ustalone] w 85T, Zalecane ilosei aslaltu po odparowaniu wody 2 emulsji lub
uphynnisczz podana w tablicy 8,

Powierzchnie czolowe krawesnikow, whazdw, wpustow itp, ursgdren powinny byvé pokeyie asfaltem fub
mateniatem uszezelniajacvm okreslonvm w 55T 1 zaakeeptowanym prrez Inzymiera

I'ablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe] lub uplynniacza z
asfaltu uphynnionego



Podtoie do wykonania warstwy Nose asfaliu po odparowaniu wody z

Lp. z mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uplbynniacza z a;sfaim
| | uplynnionego.  kg/m’ J
Podloze pod warstwe asfaltows
1 iPodbudowa/nawierzchma thucrmiowa od 1,7 do 1.0
2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanego od 0,5 do 0.7 IR
|mechanicenie
3 |Podbudowa 2 chudego betonu lub :'_nm od 0,3 do 0,5

Istabilizowanego cementem

4 [Mawlerzchnia asfaltowa o chropowate] od 0.2 do 0.3
powicrzchni

5.5. Polgczenie miedzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltows lub asfaltem uphmnionym przed ulozeniem
nastepne], w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia migdzywarstwowego, w ilosci ustalonej w SST.
Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe] lub uphynniacza poduno w tablicy 9.
Tablica 9. Zalecane ilodei asfaltu po edparowaniu wody z emulsji asfaltowe) lub uphmniacza 7
asfaltu uptynmionego

[osé asfaltu po odparowanin wody z emulsj

Lp. Polaczenie nowych warstw lab uplynniacza 7 asi’aLLu uptynnionego
ka/m”
I Podbudowa astaltowa o
2 Asfaltowa warstwa wyrdwnaweza lub od 0.3 do 0.5
wZniacniajaca
3 Asfaltowa warstwa wizFaca od 0.1 do 0.3

Skropienie powinno byé wykonmne 2 wyprzedzeniem w czasie przewidziany m na odparowanic wody lub
ulotmienie uphymnidcea; orientacyjny czas wyprredaenia wynosi co najmniej;
—I §h  prey ilosci powvzej 1,0 !-c-;,'m: emulsji lub asfaltu uplynnionego,
2h preyilesci od 0,3 do 1,0 J{_g_,-m: emulsgi lub aslaliv upbvanionego.
0,5 h pray ilosci od 0.2 do 0,5 ke/m™ emulsji lub asfaltu uplynnionego.
Wymaganic nie dotyezy skropienia rampa ofaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni 7 betonu asfallowego moze byé uktadana, zdy lemperatira otocrenia jest nic nidsza
od +5° C dla wykonywang] warstwy grubosci = 8 emi + 10" € dia wykonywane] warstwy grubosei < 8 am. Nie
dopuszcea sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowe] na mokrym podtozu, podezas opadaw atmosferyeanych oraz

silnego wiatru (V = 16 m/s).
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-usfaltowa powinna bye whudowywana ukbadarks wyposazong w ukiad z
automatvezmym sterowaniem gruboscl warstwy | utrzymywaniem niwelety zgoduie z dokumentacia projeklowd.

Temperatura mieszanki whodowywane] nie powinna by¢ nizsza od minimalne] lemperatury mieszankl
podane] w pkoie 3.3,

Zageszezanie mieszanki powinno ndbywad sie bezzwlocznie zgodnic 2¢ schematem przejsé walca
ustalonym na odeinku proboyvm,

Poczatkowa temperalura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosié nig mnigj ma
- dla asfalm D 35730 1952:C,

- dla asfalu D 50/70 1257 C,
- dla palimeroasfaltu - we wskazan producenla polimeroastaliow



Zaggszezanie nalezy rozpoczac od krawedzi nawierzehni ku osi. Wskasnik zaggszezenia utozome} warstwy
powinien byé zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 1 6.

Zltacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii proste], rownolegle lub prostopadle do osi drogl.

Zhacza w konstrukcji wielowarstwowe] powinny hyé preesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.
7tacza powinny byé calkowicie zwiazane, a praylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomiz.

Zlacze robocze powinno byé réwno obeigte | powierzchnia obcigtej krawedzi powinna
by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa, Sposab
wykonywania ztacz roboczyeh powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakodei tobot podano w OST D-M-00.00.00  Wymaganiz ogdlne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rohdt Wykonawea powinien wykonaé badania asfaltu. wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonveh do produke]i micssanki mineralno-asfaltowe] i przedstawié wiymiki tych badan In#ynierowi do
akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwose oraz zakres badan i pomiarow
Crestotliwosc oraz zakres badan | pomigrow w czasie wytwarzania mivszanki mineralno-asfaliowe] podano
w tabhicy 1.

6.3.2. Skiad i wearnienie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Badanie sktady mieszanki mincralno-asfaltowe] polega na wykonaniu eksirakeji wg PN-S-0400H 1967 [8].
Wyniki powinny by¢ zoodne 7 recepts laboratoryjna z toleranciy okredlong w tablicy 1. Dopuszeza sie wykonumne
badan innymi rownowaznymi metodami.
6.3.3, Badanie whasciwodci asfalm
Dia kazde] cysterny nalezy okreslic penetracis | temperature migknienia asfaltu,
6.3.4. Badanie wiadciwoscl wypelniacra
Ma kazde 100 Mg zusyteso wypelniacza nalezy okreslic uweiamnienie i wilgotnos¢ wypelniacza,
Tablica 11, Czestotliwodé oraz zakres badan 1 pomiaroéw podezas wylwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe;

= — 1
Czestotliwodd badan |
Ip Wszereralnicnic badan Minimalna liczba badan na dricnnej dziakee |
I = = e = — —] Fl'.'lbl.'l'llzl.}_'i 5
e - : = e = = 1
I [Sklad i uziarnienie mieszanki mincraine- | probka prey produkcii do 500 My |
asfaliowej pobrane] w wytwomi 2 prabki prey produkeji ponad 300 Mg
2 | Wilasciwosel asfalu dia kazdej dostawy (Cysterny)
I I —
3 |Wiatciwadci wypehiaczs - | na 100 Mg 5
o .
4 |Wilasciwosci kruszywa przy kazdej zmianic
3 |Temperarura skiadnikow mieszanki duasdr ciagly
\mincralno-asfaliowe]

Y3



nie mnigj jednak niz 5 cm.
6.4.3. Rownosd warstwy

Mierdwnosci podiuzne i poprzecsne warstw 2 betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 | 11] me
powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 13,

Tablica 13. Dopuseeszlne nierdwnosc warstw asfaltowych, mm

fe=— a2 i =
Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa l Warstwa
——i— - icieralna wiazaca | wzmacniajaca |
1 |Drogiklasy A, 51GP 4 f E g
——— ———— — i —— 1
2 |Drogiklasy G i 7Z 6 9 | 12 ;
3 |Drogi klasy L I D oraz place i parkingi 9 12 2 15 :E-
= ———— — —

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowezo na odeinkach prostveh i na lukach powinny by¢ zgodne 7
dokumentacja projektows, # tolerancja £ 0,5 %o,
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Fzedne wysokosciowe warstwy powinny byé zgodne 7z dokumentacia projeltowa, 7 toleranejg £ 1 cm.
6.4.6. Ukszraltowanic osi w planic

0% warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie £ dokumentacja projektows, 2 tolerancja 5 cm.
6.4.7. Grubosé warstwy

Gruboit¢ warstwy powinna byé zgodna 7 grubosciy projektowa w granicach +10/-3%.,
6.4.8. Zlacea podiuine | poprzeczne

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi. Zljeza w
konstrukeji wiclowarstwowej powinny hye preesunigte wzgledem siebie co naymnicj o 15 em. Zlaeza powinny hyé
catkowicie zwigzane. a przylegajace warstwy powinny byc w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, ohramowanic warstwy

Warslwa scieralna przy opornikach drogowych i urzadeeniach w jezdni powinna wystawac od 3 do 5 mm
ponad ich powicrzchnie. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowans 2 w miejscach gdzie zaszla koniecznosc
obeigcia pokrytle aslaliem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie jednolita teksturg, bez miejse precasfaltowanych,
porowatyeh, tuszezgeyeh sie i spekanyeh,
6.4.11. Zaggszerenie warstwy 1 wolna przesirzef W Warstwie

Fageszczenie | wolna przestrzen w warstwie powinny byé zgodne 7 wymaganiami ustalonymi w 55T §
recencie laboratoryinej,

6.4.12 . Badanie sktadu mieszanki mineralno — asfallowej.

Badanic wykonujemy metoda ekstrakeji wog PN-8-04001:1967

Wynki powinny byé 7godne z zaakeeptowana recepta laboratoryjng # wlerancja dla lepiszera:
KR 12 +0.5%-0.2%
KR -4 +0,3% <0.1%

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Oigdédne zasady obmiary robdt podano w OS 1T D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pk 7

-

L



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m~ (metr kwadratowy) warstwy nawierzehni = betonu asfaliowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ouilne wasady odbioru robdl podane w OST D-M-00.00.00 _ Wymagania ogdine™ pkt 8.
Robory uznaje sie za wyvkonane zgodnie z dokumentacia projektowsa 1 88T, jeieli wazystkie pomiary |
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 1 PN-5-960235:2000[ 10] daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdine ustalenia doryezace podstawy plamosci podano w OST DM-00.00.00 W ymaganiz ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— |LIOL! prace pomiarowe i roboty preygotowawcze,
— [IOU0 pznakowanie robat, zgodnie 7 zatwierdzonym projektem organizac]i ruchu,

—M UL dostarcrenie materiatdw,
= wyprodukowanie mieszanki mineralno-gsfallowe] 1 e transport na migjsce whudowania,
—01 177 posmarowanic lepiszczem krawedzi urzadzen oboveh | krawgznikow,
OO0 T skropienie migdeywarstwowe,
~O00 17T rosdozenic | zageszezenle mieszanki mineralno-astaliowe],
T obeigeie krawedzi 1 posmarowaniz asfaltem,
— 1\ TOOC przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnveh, wymagzanyeh w speeviikacii technicene).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[, BN-B-11111:1%99s Kruszywa mineralne. Kruszywsa naturalne do nawierzchni drogowveh, Zwir i
mieszanka

2. PN-B- 11121996  Kruszywa mineralne. Kruszywa limane do nawlierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1994 Krusgywa mineralne, Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasck

LPN-B-11115:-199%  Kruszvwa mineralne. Kruszyvwa szmczne z zuzla stalowniczege do
nawicrechni drogowych

S OPN-C-04024:-1991  Ropa naftowa i prestwory naftowe, Pakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7. PN-C-96173-1974  Prectwory naftowe. Asfaly upbynnivne AUN do nawierzchni drogowweh

8. PN-5-04007-1967  Drogi samoechodowe, Metody badan mas mineralno-hitumicznveh i
nawierzchni biumicznych
O PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypehniacrz kamienny do mas bitemicanyeh

[0, PN-5-96025: 2001 1 samochodowe | lomiskowe, Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
1. BN-68/8931-04 Dirogi samochodowe. Pomiar rdwnoécl nawicerechni planografem ilatg




10.2. Inne dokumenty

12
13

14,

1.

17,

. Katalog typowych konstrukicji nawierschni podatnyeh | pélsznvwnyeh, [BDHM, Warszawa, 1997

. Tymezasowe wylyeene lechnicene. Polimeroasfally drogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt 54,
[BInM, Warszawa, 1997

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Tnformacje. instrukeje - zeszyt 60, 1BDIM,
Warszawa, 1999

- WTME-CZDPE4 Wyityerne technicne oceny jakodel grysow 1 Zwirdgw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego

surowea skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

odks#tateenia | moduby sztywnosel mieszanek mineralno-bitumicenych metoda pelzania pod obciazeniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyvt 48, [BDIM, Warszawa, 1993
> ]

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r, w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne 1 ich usytuowanic (De 1) Ne 43 2 1999 1, poz. 430).

Zasady projektowania betonu asfaltowego o ewickszone] odpornosci na odkszialcenia mwale. Wylyczne oznacyania



