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ST-1E-ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY LINII
ENERGETYCZNYCH
CPV 45231400-9

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja techniczna ST-1E ,Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych” odnosi sig¢ do wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru budowy linii energetycznych zwigzanych z budowa napowietrznej linii
energetycznej o$wietlenia drogowego w Sedzistawiu

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy dla realizacji robét przy wykonywaniu robét budowlanych
zwigzanych z budowg napowietrznej linii energetycznej o$wietlenia drogowego w Sedzistawiu

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot budowlanych zwigzanych z budowag
napowietrznej linii energetycznej o$wietlenia drogowego w Sedzistawiu

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robét z Dokumentacija projektowa, ST i
obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. WYMAGANIA OGOLNE
Materialy do wykonania robot nalezy stosowa¢ zgodnie z Dokumentacjg projektowa, ST i obowigzujacymi normami.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Materiatami do wykonania robot sa:
- energetyczne zerdzie zelbetowe ZN-10
- belki ustojowe B-60
- przewody izolowane typu AsXSn-0,6/1kV , 2x16 RMC
- wysiegniki rurowe do opraw
- oprawy typu SGS 103/70W ze zrodiem $wiatta 70W
- szafki o$wietleniowe SO
- osprzet sieciowy f-my ENSTO lub podobne (haki, uchwyty,zaciski
- inne materialy pomocnicze.

3. SPRZET

3.1. WYMAGANIA OGOLNE
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w PZJ, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru.



3.2. SPRZET DO ROBOT
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét budowlanych energetycznych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu:

- koparko-spycharka

- zuraw samochodowy

- podnos$nik montazowy samochodowy

- narzedzia do mocowania przewodow, hakéw, uchwytéw odciggowych

- inne narzedzia pomocnych przy prowadzeniu robét instalacyjnych.

4 TRANSPORT

4.1. WYMAGANIA OGOLNE
Transport powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i iloci wymaganiom zawartym w PZJ, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.
Wszystkie elementy powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Budowe nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy oraz z przepisami o bezpieczenstwie i higienie pracy

5.2. SIEC ELEKTRONERGETYCZNA
Sie¢ wykonac jako napowietrzng

5.3. RODZAJ SLUPOW
Do budowy sieci zastosowa¢ zerdzie zelbetowe ZN-10

5.4. PRZEWODY
Nalezy zastosowa¢ przewody typu AsXSn -0,6/1kV 2x16RMC

5.5. RODZAJ OPRAW OSWIETLENIOWYCH
OPRAWY TYPU SGS 103/70W ZE ZRODLEM SWIATLA 70W

5.6. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA
Jako ochrong przed porazeniem zastosowano uziemienie ochronne

5.7. OSPRZET SIECIOWY
Nalezy zastosowac osprzet sieciowy f-my BELOS lub ENSTO

5.8. ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

- montaz stupéw

- montaz osprzetu sieciowego

- podwieszanie przewodow izolowanych

- montaz opraw o$wietleniowych

llos¢ i zakres prac ujety jest w przedmiarze inwestorskim robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. WYMAGANIA OGOLNE

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robét przy budowie napowietrznych linii
elektroenergetycznych.

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien uzyskac¢ od producentow zaswiadczenia o jakosci lub atesty
stosowanych materiatow. Wykonawca ma obowigzek wykonania peinego zakresu badan na budowie i pomiaréw oraz
przedstawienia do akceptacji Inzynierowi Nadzoru.

6.2. BADANIA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

6.2.1. PRZEWODY | OSPRZET
Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentéw, wedtug ktérych
zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokétéw odbioru albo innych dokumentow.



6.2.2. MONTAZ LINII *

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot nalezy sprawdzic, czy stupy oraz przewody sa zabudowane zgodnie z
Dokumentacjq projektowg

6.2.3. BADANIA ODBIORCZE SIECI

Przed oddaniem do eksploatacji nalezy przeprowadzi¢ badania odbiorcze sieci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robét nalezy dokonywac w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie
budowy, akceptowane przez Inzyniera Nadzoru

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarowa jest m, szt.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

o  projektowg dokumentacje powykonawcza

o  geodezyjng dokumentacje powykonawczg

o  protokdty z dokonanych pomiaréw
8.2. OCENA WYNIKOW ODBIORU
Jezeli wszystkie przewidziane badania, kontrole i odbiory czesciowe robét oraz odbior koricowy wykazuja, ze zostaty
spetnione wymagania okreslone w Dokumentacji projektowej i w obowigzujacej normie, to wykonane roboty sieci
elektroenergetycznej nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami.
W przypadku, gdy cho¢by jedno badanie, jedna kontrola lub jeden z odbioréw dat wynik negatywny i nie zostaty
dokonane poprawki doprowadzajgce stan roboét elektroenergetycznych do ustalonych wymagan oraz gdy dokonany
odbior koncowy robot jest negatywny, wykonane roboty nalezy uznac za niezgodne z wymaganiami.
Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z Dokumentacjq projektowa i obowiazujacymi normami nalezy poprawi¢
w ustalonym terminie. Roboty, ktére po wykonaniu poprawek nadal wykazujg brak zgodno$ci z wymaganiami, nalezy
rozebra¢, a nastepnie wykona¢ ponownie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. WYMAGANIA OGOLNE
Platnos¢ za wykonanie linii nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i ocena jakosci uzytych materialow i badan kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
N SEP - E -003 Napowietrzne linie elektroenergetyczne
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Iutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
Odpowiednie aprobaty techniczne i wytyczne producentow dla zastosowanych materiatow,
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych, Wydawnictwo Arkady,
ITB - Instrukcje, Wytyczne, Poradniki.
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