1) Modernizacje¢ technologii odwadniania osadow na oczyszczalni $ciekow w Marciszowie
Opis programu funkcjonalnego :
a. Wymiana pompy S$limakowej dozujacej osad na prase filtracyjng na nowa o
parametrach:
PF-MH12 -B2 0 Q = 2,4- 12 m3/h , H= 20,0 m , N=2,2 KW , wlot i wylot DN 65
mm,

b. Podwyzszenie betonowego zbiornika osadu o 1,5 m w wersji betonowej lub z innego
materiatu / stal, GRP / oraz zamontowanie drabinki na zewnatrz tego zbiornika

c. Dostawa i montaz urzadzenia do odzysku wody ptuczacej np. o parametrach :
Urzadzenie pozwoli na znaczne oszczgdnosci w zuzyciu wody wodociaggowej do
ptukania  Zespo6t odzysku wody wyposazony jest w zbiornik o wymiarach
800x400x940 mm wykonany ze stali nierdzewnej, tablice kontrolno - sterujaca,
elektrozawor, zawor zwrotny, czujnik poziomu cieczy, kré¢ce doptywu 1 przelewu,
zawOr spustowy denny. Podlgczenie wody wodociggowej - poprzez przewod d 50
mm. Praca zespolu steruje tablica kontrolna, w sktad ktérej wchodza: wytacznik
glowny, kontrolki poziomu cieczy, system alarmowy, przetaczniki sterujace i sekcja
zasilania. Sekcja zasilania sktada si¢ z bezpiecznikow i przekaznikow. Zasilanie :
230V, 50 Hz, stopien zabezpieczenia IP 65

2) Montaz systemu monitoringu z pompowni Sciekow z przesytem sygnatu do pomieszczenia
monitoringu na oczyszczalni $§ciekow w Marciszowie
1. Opissystemu :

System monitoringu ma zapewni¢ przesytanie sygnalow o pracy pompowni §ciekéw w
Marciszowie do pomieszczenia monitoringu na oczyszczalni $ciekdéw Marciszowie .
W tym pomieszczeniu nalezy umiesci¢ serwer zbierajacy informacje oraz 3 monitory z
wizualizacjg systemu pompowni w Marciszowie .
Przesytane informacje z poszczegdlnych za posrednictwem sterownikoéw
komunikacyjnych i kart zamontowanych w szatkach przy pompowniach $ciekow .

Informacje ogolne

Sterownik przepompowni oparty jest o sterownik swobodnie programowalny
opcjonalnie wyposazony w modut komunikacji GSM/GPRS oraz uktad dotadowania 1
zasilania akumulatorowego.

Sterownik umozliwia sterowanie przepompownia $ciekow wyposazong w 1, 2 lub 3
pompy. Realizuje funkcje sterowania pomp uwzgledniajac poziom $ciekow,
zabezpieczenia, dostepnos¢ oraz zuzywanie pomp.

Sterownik przepompowni sciekow
Sterownik umozliwia pomiar nastepujacych wartosci analogowych:

pobor pradu dla pompy P1,

pobor pradu dla pompy P2,

pobor pradu dla pompy P3,

poziom $ciekow, dodatkowych 4 pomiaréw analogowych przesytanych na serwer,
gdzie odbywa si¢ interpretacja pomiaru,

Sterownik przyjmuje nastepujace informacji dwustanowe:

e otwarcie drzwi,



otwarcie wlazu,

przepetnienie (poziom maksymalny $ciekow),

zasilanie (zmienna wewnetrzna)

oraz dla kazdej z pomp oddzielnie:

sterowanie automatyczne pompy,

gotowos¢ uktadu (brak alarmow bezposrednich) pompy ,

praca pompy,

Sterownik dodatkowo w zaleznosci od dostepnosci wejs¢ moze obstuzy¢ nastepujace
sygnaty binarne:

e niezgodnos¢ lub asymetria faz,

e suchobieg (poziom minimalny sciekow),

e zadzialanie zabezpieczenia termicznego (pradowego)

pompy w szafie (termik),

zadzialanie zabezp. termicznego w pompie poziom alarm,

zadzialanie zabezp. termicznego w pompie poziom wylacz,

wilgo¢ w pompie,

zadziatanie zabezp. przepigciowego,

Zmienne binarne oraz analogowe wejsciowe i wewngtrzne udostepniane sg poprzez
protokot Modbus RTU lub dla poprawy szybkosci i zmniejszenia ilosci przesytania
danych moga by¢ wysytane zdarzeniowo.

Komunikacja poprzez GPRS i Ethernet odbywa sie rowniez przy braku zasilania 230 V,
gdy podtaczony i sprawny jest uktad zasilania akumulatorowego.

Do komunikacji GPRS i Ethernet konieczne sa nastgpujace warunki: wersja sterownika
z modemem GPRS/Ethernet, uzbrojenie w aktywna karte SIM z dostepem do GPRS,
podiaczenie anteny, zakres sieci GSM operatora, ktorego karty SIM uzylismy.

Sterownik generuje wyjsciowe sygnaly dwustanowe:

zalacz pompe P1,
zalacz pompe P2,
zalacz pompe P3,
alarm 1,
alarm 2,
Sterowanie

Sterownik przygotowany jest do sterowania 1,2 lub 3 pompami w dwoch trybach pracy
recznym i automatycznym wybieranych osobno dla kazdej z pomp. Tryb reczny
zatgczania pomp odbywa si¢ poza sterownikiem i jedynie do sterownika dociera
informacja o zataczeniu i pomiary pradéow pomp. Z tego tez wzgledu zabezpieczenia
pomp realizowane muszg by¢ w sposéb bezposredni (poza sterownikiem).

Rekomendujemy nastepujace bezposrednie zabezpieczenia pomp:

Kolejnosc¢ i asymetria faz,

Niski poziom $ciekoéw (suchobieg),

Zabezpieczenie zwarciowe i termiczne pomp,

Zabezpieczenie termiczne wewnatrz pomp,

Opcjonalnie zabezpieczenie przed zawilgoceniem.

Dodatkowo sterownik realizuje zabezpieczenia (w trakcie pracy automatycznej):



e Przed przekroczeniem ilosci zataczen w ciggu godziny,

e Zbyt dlugiej pracy pompy,

e Suchobiegiem lub zatkaniem kosza ssawnego poprzez analiz¢ wartosci poboru
pradu,

W trybie automatycznym pomp sterownik zalgcza pompy w zaleznosci od poziomu

sciekow 1 sprawnosci pomp.

Sterownik przed kazdym zatgczeniem pomp przypisuje pompom P1, P2,. P3 statusy na
podstawie gotowosci pompy (sprawnosci), trybu pracy (czy jest w auto) i pracy (pompa,
ktora ostatnio pracowala otrzymuje najwyzszy status), a nastepnie wigcza pompe z
najnizszym statusem, o ile jest sprawna i jest w trybie auto. Algorytm ten zapewnia
naprzemienna prace pomp, w celu jednakowego ich zuzywania.

Dla przepompowni 2-pompowej z mozliwosCig jednoczesnej pracy 2 pomp
algorytm pracy wyglada nastepujaco: po osiagniecia poziomu sciekow ,,L. _zal P17
sterownik zatgcza 1-szg pompeg. Wylaczenie pompy nastapi po osiagnieciu (opadnigciu)
poziomu $ciekow ,,L._wyl” oraz op6znieniu czasowym jakie zostato nastawione przez
serwis w celu oczyszczania wlotu rury pomiaru sciekow.

W przypadku duzego naptywu $ciekow mozliwe jest, iz pomimo pracy pompy
podstawowej poziom $ciekow narasta. W takiej sytuacji po osiggnieciu poziomu
,L_zal P2” nastgpi zatgczenie 2-ej pompy.

Algorytm umozliwia wiaczenie opcji uniemozliwiajacej jednoczesng prace dwoch
pomp.
Dodatkowo niezaleznie od poziomu sciekéw sterownik czuwa nad odpowiednim

napowietrzaniem $ciekow w celu zabezpieczenia ich przed gniciem. Czas bez pracy
pomp jest konfigurowalny w sterowniku.

W przypadku odtaczenia lub awarii jednej z pomp sterownik steruje jedynie pompami
sprawnymi.

Uwaga: mozliwos¢ blokady zalgczania automatycznego pomp droga GSM/Ethernet.
Zastosowanie: przepetnienie w jednej przepompowni powoduje wystanie informacji do
pompowni poprzedzajacej o blokowaniu pracy pomp, po zniknigciu przepetnienia
wysylana jest informacja o odblokowaniu. Innym zastosowaniem jest np. zalanie
przepompowni przez powodz i wtedy z systemu monitoringu mozna réwniez wydac
polecenie blokady pompowania.

Blokada dotyczy jedynie pracy automatycznej pomp.

Blokowanie pompowania wymaga konfiguracji sterownika, operacje te moze wykonac
jedynie przeszkolony pracownik serwisowy.

Sterownik programowalny
Informacje ogolne

Sterownik swobodnie programowalny OSTER 2 zawiera:



obudowg do montazu pulpitowego, klawiature foliowa (8 klawiszy),

wyswietlacz alfanumeryczny 2x16 znakdw, praca w temp:

-20+50°C, zasilacz 10..30 VDC z uktadem akumulatorowego podtrzymania
zasilania, sterownik udostepnia do odczytu uzytkownikowi w swojej aplikacji
informacje na temat:
o rodzaju zasilania: podstawowe/ akumulatorowe,
o 0 napigcia akumulatora
o 0 pradu tadowania,
o zlaCza typu roztagcznego,
o 16 wejs¢ binarnych 12/24 VDC,
o 7 wyjs¢ binarnych 12/24 VDC 150mA do sterowania zewngtrznych
przekaznikow lub lampek kontrolnych,
8 konfigurowalnych wejs$¢ analogowych 12bit z obstlugiwanymi standardami:
0 napigciowy czujnik cisnienia,
0 zmiennonapigciowe przektadniki pradowe,
00..20 mA,
o 00.10V DC,

lokalny port RS232 do programowania,

izolowany port RS232 dostepny dla uzytkownika,

izolowany port RS232 lub RS485 (konfigurowalny przetagcznikiem) dostepny dla
uzytkownika,

obstuge protokolu Modbus RTU Master i Slave dla potaczen GPRS i portéw
szeregowych, mozliwo$¢ pracy modemu w trybie ,przezroczystym”
umozliwiajacym podtgczanie urzadzen z dowolnym protokotem komunikacyjnym,
zdarzeniowa obstuge calego obszaru pamigci dla zmiennych komunikacyjnych
(obszar 2048 zmiennych 16-bitowych) konfigurowang przez uzytkownika,
mozliwo$¢ wgrywania aplikacji uzytkownika poprzez port lokalny lub GPRS,
pami¢g¢ EEPROM,

zegar czasu rzeczywistego,

interfejs programowania i konfiguracji sterownika,

kompilator do tworzenia dowolnych rozbudowanych uktadéw sterowania, GSM -
wspolpraca z kartami SIM abonamentowymi lub ,,pre-paid’ dowolnego operatora,
GPRS — mozliwo$¢ pracy w sieci z dynamicznym i statym numerem IP,
jednoczesng obstuge odbierania i wysytania danych

interfejs rozszerzen sterownika o moduty wejscia wyjscia PICIO do 4 modutow
umoSliwiajacy w sumie obstuge:

o 40 wejs¢ analogowych,

o 39 wyjs¢ cyfrowych

o 48 wejs¢ cyfrowych,

Moduty rozszerzen PICIO Modul PICIO jest uniwersalnym modutem 8 wej$¢
cyfrowych, 8 wyjs¢ cyfrowych i 8 wejs¢ analogowych. Modut rozszerzen PICIO
Dane techniczne

Zasilanie

O O O O

Modut PICIO przystosowany jest do zasilania napigciem statym od 18V do 30V.
Poniewaz poszczegolne obwody wejs¢ i wyjs¢ sg odseparowane galwanicznie od
czesci mikroprocesorowej, maja swoje wlasne zaciski zasilajace.

Gloéwne zaciski zasilajace modut sg zwigzane z czgscig mikroprocesorows a takze z
przetwornicg DC/DC zasilajaca czes¢ komunikacyjng modutu.



0 Wejscia analogowe

Izolowane galwanicznie wejscia analogowe zrealizowane sa w oparciu 0 16
bitowy przetwornik A/D.

0 Wejscia cyfrowe
Wejscia cyfrowe izolowane galwanicznie poprzez transoptory.
0 Wyjscia cyfrowe

Woyjscia cyfrowe odizolowane galwanicznie, zrealizowane sg na tranzystorach
mocy.

0 Komunikacja

Modut PICIO wyposazony jest w oddzielony galwanicznie interfejs CAN lub
RS485.

W standardowym wykonaniu oprogramowanie wewngtrzne modutu pozwala
na wspotprace ze sterownikami poprzez interfejs CAN (sterowniki OSTER,
UNITRONICS...).

W przypadku wykonania z interfejsem RS485 standardowym protokotem
komunikacyjnym jest MODBUS RTU.

2. System monitoringu na oczyszczalni Sciekow

System wizualizacji powinien by¢ zainstalowany na komputerze zlokalizowanym na
oczyszczalni Scieckow w Marciszowie, wraz z jednostkag UPS dostosowana do potrzeb
komputera. Wizualizacja ma zapewnia¢ podglad synoptyczny pracy wszystkich
pompowni, dostgp do danych historycznych 1 wykresoéw, jak rdwniez udostgpniac te
dane rowniez w sieci internet w przegladarce internetowej. System powinien takze
umozliwia¢ zdalne blokowanie pompowni i1 zmiang parametrow pracy pompowni jak
np. poziomy zalagczania 1 wylgczania pomp.

Praca w sieci bezprzewodowej Ethernet + wizualizacja na 3 monitorach.



